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Prefacio

A série BD8000 é a nova mais nova geragdo de inversor de frequéncia que visa
atender a necessidade geral e a demanda técnica especial. O novo Controle Vetorial
desempenha ainda mais confiabilidade em baixa velocidade, maior capacidade de
sobrecarga em baixa frequéncia e alta precisdo de controle no modo de controle de
tensdo de malha aberta. Sua fungdo de “anti-trip” e sua forte adaptabilidade a piores
niveis de temperatura, humidade e poeira fazem com que atenda os requisitos de alto
desempenho para satisfazer o cliente.

Os inversores da série BD8000 sao construidos com interface RS 485 que permite
acionamento, monitoramento e parametrizacao por redes. Possui controle PID, 16
velocidades pré fixadas, fungédo “Traverse” de alta precisdo para diversos segmentos da
inddstria como embalagem, impressdo, bombeamento/ventilagdo, papeleiras, téxteis,

entre outras.
Caso necessite acessar o manual completo ou documentos relacionados a este
modelo de inversor, escaneie o QR Code abaixo:

@ Escaneie-me

A Bluedrive se reserva no direito de alterar o material disponiveis sem qualquer aviso
prévio.
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Capitulo 1 Instrugdes de seguranga e uso

Simbolos de seguranga neste documento:

&. PERIGO: indica situagGes em gue uma falha pode causar incéndio ou lesdes
sérias ao operador.

& CUIDADO: indica situa¢des em que uma falha pode causar dano ao equipamento
ou lesdes leves ao operador.

Por favor leia este documento com muita aten¢@o quando for instalar,
comissionar ou reparar este produto e ndo faga nada em desacordo com as
recomendagdes de seguranca aqui listadas.

1.1 Consideragoes de seguranga

Etapa Classe Precaucéo

4 Néo instale o equipamento caso a embalagem
esteja molhada, com componentes faltando

f!i\, ou danificado.

Perigo o )
@ N&o instale o produto caso a etiqueta do
inversor seja diferente da embalagem.
€ Seja cuidadoso ao carregar ou transportar,
Antes da . . . .
risco de danos internos ao dispositivo.
instalacao
€ Nédo utilize o produto danificado ou com
& componentes faltando. Risco de lesao.
Cuidado € Nio toque nas partes do controle de sistema

com as maos desprotegidas. Risco de
descarga  eletrostética e dano ao
equipamento.

€ A base da instalacdo deve ser metal ou
material ndo inflaméavel. Risco de fogo.

Durante a ,&

B - € N&o instale o inversor em ambiente contendo
Instalacéo Perigo

gases explosivos, caso contrario ha perigo de
explosao.
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Etapa

Classe

Precaucéo

Nao desaperte os parafusos de conexdo,
especialmente aqueles lacrados (coloridos).

Nao deixe resto de cabos ou parafusos soltos,
risco de dano ao inversor.

A

Cuidado

Instale o produto em local com menos
vibragdo e sem incidéncia de luz solar direta.

Considere o espago de instalacdo parafins de
refrigeragdo quando dois ou mais inversores
estdo no mesmo painel.

Conexdo dos
Cabos

PN

Perigo

A instalacdo elétrica deve ser realizada por
pessoas qualificadas e autorizadas.

O dispositivo de protecdo deve ser instalado
entre o inversor e afonte de energia. Risco de
fogo.

Certifique-se de que afonte de alimentacéo de
entrada tenha sido totalmente desconectada
antes de realizar a instalagéo elétrica. O nédo
cumprimento pode resultar em ferimentos
pessoais e danos ao equipamento.

Como a corrente de fuga geral deste
equipamento pode ser maior que 3.5mA, por
seguranga, esse equipamento e seu motor
associado  devem estar  devidamente
aterrados para evitar o risco de choque
elétrico.

Nunca conecte os cabos de energia aos
terminais de saida (U, V, W) do inversor de
frequéncia. Atencdo &s identificagbes dos
terminais e garanta a correta instalacdo
elétrica. O ndo cumprimento pode acarretar
em danos ao inversor de frequéncia.

Instale resistores de frenagem apenas nos
terminais (P+) e (PB). O ndo cumprimento
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Etapa

Classe

Precaucéo

pode resultar em danos ao equipamento.

VAN

Cuidado

Todos os inversores de frequéncia Bluedrive
sé@o submetidos a testes de alta poténcia
antes da entrega, 0s usuérios estao
proibidos de implementar tal teste neste
equipamento. O ndo cumprimento pode
resultar em danos ao equipamento.

Os cabos de controle devem estar o mais
longe possivel dos cabos de alimentacéo e
saida para o motor. Caso néo seja possivel,
cabos com malha aterrada devem ser
utilizados, caso contrario, pode ocorrer
ruidos de interferéncia no sinal do controle.

Se os cabos do motor sdo maiores do que
100m, é recomendado o uso de Reator AC na
saida do inversor. O ndo cumprimento pode
resultar em falhas.

Antes da
Energizacéo

Perigo

O inversor deve ser energizado somente
depois da tampa frontal estar montada. Risco
de choque elétrico.

A

Cuidado

Verifique que a tenséo de entrada esteja
idéntica a tensdo nominal do produto, a
fiacdo correta dos terminais de entrada R, S,
T e os terminais de saida U, V e W, seus
circuitos periféricos e todos os fios devem
estar em boas condic8es de conexdo. Risco
de danos ao inversor.

Apos a
Energizacéo

LN

Perigo

@ Né&o abra atampa ap6s ligar, Risco de
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Etapa

Classe

Precaucéo

choque elétrico.

Nao toque nenhum terminal de entrada e
saida do inversor com as maos
desprotegidas. Risco de choque elétrico.

A

Cuidado

Se a funcdo auto sintonia seja necessaria,
tenha cuidado quando o motor estiver em
funcionando.

N&o altere os parametros padrdes. Risco de
danos ao aparelho.

Durante a
operacéo

Perigo

Apenas profissionais qualificados podem
realizar medi¢Ges nos terminais do inversor.
Risco de ferimentos pessoais ou dano ao
aparelho.

N&o toque no ventilador ou no resistor de
frenagem para conferir a temperatura. Risco
de ocasionar queimaduras e ferimentos
pessoais.

A

Cuidado

Evite que itens estranhos sejam deixados
nos dispositivos durante a operacdo. Risco
de danos ao dispositivo.

N&o controle a partida e a parada do inversor
pela sua fonte de alimentacao
(contator/disjuntor). Risco de danos ao
aparelho.

Manutencéo

/N

Perigo

A manutencéo e ainspecéo s6 pode ser
realizada por profissionais. Risco de
ferimentos pessoais.

Faca a manutencdo e inspecione o
dispositivo somente depois que a energia for
desligada. Risco de choque elétrico.

Repare ou faga a manutenc¢ao do dispositivo
AC apenas depois de 10 minutos desligado.
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Etapa

Classe

Precaucéo

Isso permite que a tensdo residual nos
capacitores descarregue para um valor
seguro.

@ Todos os periféricos devem ser conectados

e desconectados com o inversor de
desenergizado.

@ Defina e verifique os parametros novamente
apoés o dispositivo ser substituido.

1.2Especificagoes

ltens Especificagdes
Monofésico 220V 50Hz/60Hz;
Tensdo nominal | Trifasico 220/240V, 380V / 415V, 440V/460V;
50Hz/60Hz
Entrada Tensao: +20%
Tolerancia Desbalanceamento entre fases:<3%;
Frequéncia: +5%
Tensao nominal | 0~220V / 240V /380V / 415V | 440V | 460V
Frequ?nCIa OHz~320Hz
Maxima

Saida Resolu?ao. de 0.01Hz

frequéncia

Capacidade 150% da correte nominal por 1 minuto, 180% da

sobrecarga corrente nominal em 3 segundos

Precisdo do
o controle de +5% (FVC)
e torque
§ Modo de V/F, Vetorial malha aberta (SVC), Vetorial malha
2 controle fechada (FVC)
2 Precisao de Ajuste digital: Frequéncia Maximax+ 0.01%
& frequéncia Ajuste analégico: Frequéncia Maxima x+0.2%
z Resolucéo de | Ajuste digital: 0.01Hz;

frequéncia Ajuste analégico: Frequéncia Maximax 0.1%
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Itens

Especificagdes

Frequéncia
inicial

0.40Hz~20.00Hz

Torgue boost

Automatico ou manual 0.1%~30.0%

1 x Curva de torque constante V/F
2 x Curvas de torque predefinidos com atenuagéo

aceleracéo e
desaceleragdo

CuvaVIF | je torque (2.0/1.7/1.2 x potencia)
1 x Curva de torque definida pelo usuéario
Aceleragao/Desaceleracéo linear.

Curva de Curva S de Aceleragao/Desaceleragéo

7 rampas
Definicdo de tempo em segundos ou minutos,
tempo maximo 6000 minutos.

Frenagem CC

Frenagem CC: 000Hz~ Frequéncia Maxima
Tempo de frenagem: 0.0s~36.0s
Corrente de frenagem: 0.0%~100.0%

Abaixo de 37KW, todos os inversores possuem

Resistor de .
frenagem entrada para resistor de frenagem.
9 30-37KW opcional.
Jo Frequéncia JOG:0.1Hz~50.00Hz,
9 Aceleragao/Desaceleragéo JOG: 0.1~60.0s
PID Controle simples de malha fechada
Velocidade Até 16 velocidades pre fixadas acionadas por
pre fixada terminais ou CLP integrado.
Funcgéo Oscilagdo de frequéncia a partir de uma
Traverse frequéncia central pre definida.
Regulagem
9 . .g Mantem a saida estavel, mesmo quando ha
automatica de -
- oscilagbes na rede
Tenséo
Funcéo . . . -
. Economia de energia por ajuste automatico da
Economia de
. curva VIF.
Energia
Limitagéo o -
Lo A funcdo limitacdo automética de Corrente
automatica de .
previne falhas de sobrecorrente
corrente
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Itens

Especificagdes

Controle multi
bombas

Com um cartéo adicional, esta fungdo pode ser
habilitada, controlando varias bombas com um
Unico inversor.

Comunicagao

RS485 Modbus

Métodos de
comando

Local (IHM)
Remoto: terminais de controle ou comunicagédo
MODBUS

Ajuste de
frequéncia

Potencidmetro da IHM

Teclas A. V¥ da I[HM

Comunicagdo MODBUS

Entrada digital com fungéo
incremento/decremento

Entrada analdgica de Tensao

Entrada Analdgica de Corrente

Entrada de Pulsos de alta frequéncia
Combinacao entre as formas acima citadas

Entradas

Fungbes de Comando

8 terminais de entrada digital, 1 suporta pulsos de
até 100KHz

2 terminais de entrada analdgica, 1 de tensdo
0~10V,

1 de tensdo 0~10V ou corrente 0~20mA.

Saidas

1 terminal coletor aberto, suporta pulsos de até
100Khz

1 terminal digital ON/OFF

2 Saidas relé (=5.5kw), 1 relé para potencias
<5.5kw

2 terminais de saida analdgica de tensdo 0~10V
ou Corrente 0~20mA (=5.5kw), 1 terminal para
potencias <<5.5kw

Painel

de
controle

Display de
LED

Parametros de monitoramento, indicagdo de
falhas, parametrizagdo

Medidor
externo

Frequéncia, corrente, tenséo de saida, etc.
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Itens

Especificagdes

Travamento
das teclas

Todas as teclas podem ser blogqueadas

Fungdes de protecdo

Sobre corrente
Sobre tensao
Sub tensao
Aguecimento
Sobre carga
Falta de fase
Etc.

Partes Opcionais

Resistor de frenagem, cartdo para multi bombas,
cartéo para encoder, IHM externa, moldura, cabo
de comunicacéo.

Interno, livre de incidéncia de luz solar direta,

Ambiente . . .
poeira, gases corrosivos, 6leo, agua, etc
. Altitud 1000 b
Altitude ‘ itu e‘ menor qug m (sobre
o dimensionamento para acima de 1000m)
S Temperatura | —10C~+40C
‘é Umidade <90%RH, sem condensacao
< Vibragéo Menor que 5.9m/s (0.6Q)
Temperatura
de —20C~+607T
armazenagem
Grau cje P20
Estrutura protecao
Refrigeragao Refrigeragao forcada (ar)
Fixacao Painel/gabinete na posicéo vertical em Parede
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Capitulo 2 Instalagado e conexao de cabos

2.1 Ambiente de instalagao

e Instalar em local interior com circulag@o de ar, a temperatura ambiente deve estar
entre -10°C e +40°C, se a temperatura exceder 0s 40° C, a carga devera ser reduzida
ou a dissipagao aumentada.

e Evite instalar em local com luz direta do sol, muita poeira e fibra flutuante.

e Proibida a instalagcdo em local com cavaco de metal.

e Proibida a instalacdo em local com gases corrosivos e/ou explosivos.

e A umidade deve ser menor do que 90% RH, sem condensacgéo.

e |Instalar em posi¢cdo vertical, evitar vibragdo maior que 5,9 m /s 2 (0,6 g).

e Mantenha longe de fontes de perturbacdo eletromagnética e outros aparelhos
eletrénicos sensiveis a interferéncias eletromagnéticas.

2.2 Instalagado e espagamento

e Deve ser instalado verticalmente.
e Afigura abaixo mostra o espagamento minimo para garantir a ventilagdo adequada.

Minimo
200 mm

Minimo
100 mm

Minimo
100 mm

Minimo
200 mm
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e Para aplicagdes com instalagdo de varios inversores em coluna, aletas de
direcionamento do ar quente devem ser instaladas a fim de evitar o sobre
aquecimento dos inversores instalados acima, conforme a figura abaixo:

7y
ey

I

Aleta de

[~
—
=

—

I

do ar quente

e Para a sua seguranca e dos materiais elétricos, recomendamos que o local onde o
equipamento serd instalado, seja em area coberta e distante de umidade, conforme

a figura abaixo:

gl
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2.3 Conexao dos cabos

Atencao

(1) Antes de conectar/desconectar os cabos do inversor, deligue a alimentagéo e
espere pelo menos 10 minutos.

(2) Nunca conecte a rede de alimentagao nos terminais de saida do inversor.

(3) O inversor deve ser aterrado propriamente com uma resisténcia de
aterramento inferior a 10 Q.

(5) Chaves eletromagnéticas, capacitores de filtragem ou outros tipos de filtros
nao devem ser conectados na saida do inversor.

(6) Para protecao do inversor e para facilitar a sua manutengéo, é recomendada
instalacéo de um dispositivo de prote¢do na entrada da alimentacao do inversor.
(7) Utilize cabos trangados ou com blindagem eletromagnética acima de 0,75mm?2
e comprimento inferior a 50m para conex@o com os terminais (X1~X6, FWD, REV,
OC, DO). Somente um lado da blindagem deve ser aterrado no terminal de
aterramento (PE) do inversor.

Perigo

(1) A conexao dos cabos deve ser feita somente quando a tenséo CC entre P+ e
P- é inferior a 36V.

(2) A instalacéo do inversor deve ser feita somente por pessoas qualificadas.

(3) Antes da utilizagao verifique se a tensdo de alimentagdo é compativel com a
tens@o nominal do inversor.

2.4 Conexao do circuito de poténcia

DISJUNTOR

REDE
ELETRICA

-

Circuito principal
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2.4.1 Conexao dos terminais de poténcia

Para realizar as conexdes dos circuitos de entrada e saida de poténcia verifique a tabela

abaixo:
Descri¢do dos terminais de poténcia de entrada e saida
Aplicacéo Conexodes Terminal Funcéo
Alimentagdo monofasica
220V L,N 220V ou _alimentagéo
SN o5 (<5 4 Bce) [ celRBlEE <8
0.4~2KW | P& P+ L NOPEU VoW U VW Saida trifasica 220V
PE Aterramento
R, S, T |Alimentagao trifasica 380V
380V R, T | Alimentagéo fotovoltaica
wiasico | KEYCDRDIKDIKDIRBIRBIRIE | o v w | saida irasica ss0v
O.75KW~15| pg p+ R S T PE U Vv W
KW PE Aterramento
P+, PB Resistor de frenagem
R, S, T |Alimentagao trifasica 380V
3f80V E R, T Alimentacgéo fotovoltaica
witasico | SN IIERDIEID) da uités
2. 2KW~3.7K | e A A A u,Vv,w Saida trifasica 380V
w E Aterramento
P+, PB Resistor de frenagem
R, S, T |Alimentagao trifasica 380V
380V R, T Alimentacgéo fotovoltaica
trifasico mmm U,V,W | Saida trifasica 380V
5.5KW~22K
w E Aterramento
P+, PB Resistor de frenagem
R, S, T |Alimentagao trifasica 380V
E..EEEEEE R, T Alimentacgéo fotovoltaica
380V trifasico | e o mp mp e e e e
30KW~630K U, V, W | Saida trifasica 220/380V
w © E Aterramento
E
P+, PB Unidade de frenagem

PADROES DE CORES:

PB — |Amarelo
P+ — Vermelho
P- - Azul

E — Verde
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2.5 Recomendacgao para conexao de cabo

Recomendamos que para sua seguranga e do seu inversor, vocé utilize
conectores especificos nas extremidades dos cabos que serdo conectados nas placas
de potencia e controle.

2.6 Diagrama de ligagao

— —9R U
e
ELeTRca *s V
e — 2] W 8 1
"§21 E |. MOTORELETRICO -
ENTRADAS E’g N .___:|_| RESISTORDE FRENAGEM
DIGIT AlS X:, P+ !
—4 .XS A+ —3
— A
pCOM B;
OP B-
C:G'sz Z+
Elm” glE' N0 R
SAIDACOLETOR ® DL
ABERTO b CME 2oV —
Vi
B g M as %) ‘? gt
b TA D
ity 0—': T8 PEQ—
SINAL D CORRENTE
_}O’ﬁUﬂ'U\r\ § 485+ NoS o-10v
AN W 485- AGz ':@ SINALIE TENSAD
COMUNICALAD GND'

Diagrama completo de ligagéo

Funcé&o dos relés

Funcéo Terminal Ajustes Padréo
TA/RA | A descricéo das TA-TC(RA-RC): Normalmente
funcdes aplicadas aos | Fechado
Terminais TB/RB Q ~p .
do(s) relés estdo descritas no | TA-TB(RA-RB): Normalmente Aberto
o(s
) capitulo 6.5, AC250V/2A (COSP=1)

Relé(s) TCIRC . _
parédmetros P4.12, AC250V/1A (COS®=0.4)
P4.13. DC30V/1A

2.6.1.1Funcdes dos terminais de controle
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Ordem dos terminais CN2

485+ +10v VI TA TC

DODTDODDED
BSDETDODDD

485- GND AOl1 +24v OP X6 DOl COM TB
Modelo 1
485+ +10V VI X1 X2 X4 X5 X6 +24v OP RA RB RC

COEO00000000] 660
SN TAPASHUS AN TS AP PASHAS AN,

485- GND GND AO1 AO2 CME COM X7 DO1 FM COM PE TA 1B TC
Modelo 2

OBS: Existem dois modelos de terminais de controle.

Funcéo dos terminais de controle

Funcé&o |[Terminal Nome Descricao Especificacéo
o Terminal de comunicagéo RS485
@ 485+ . . .
g diferencial positivo
(S}
2 RS485 . o Cabo par trancado
E 485- Terminal de comunicacdo RS485 |ou com malha
8 diferencial negativo
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Funcéo [Terminal Nome Descricédo Especificacdo
Saida coletor aberto opto isolada .
. Saida acoplada
= bipolar. .
= L. Tensao: 0-24 V
> 3 . Nota: CME e COM séo isolados
S Saida digital |. . ) Corrente: 0-50
pos DO1-CME internamente, interligados pelo
3 coletor aberto - mA
= JP1. DOL1 utiliza da fonte +24 V.
@ Se desejar utilize fonte externa em Referencia P4.0 2
DO, remova JP1 '
Para saida de pulsos, P4.00 deve
2]
] ser igual 0.A descri¢do da fungéo
_g_ Saida coletor |aplicada a saida coletor aberto de |Faixa de atuagao
° FM-COM aberto de  |pulsos esté descrita em P4.06. Se |definida em P4.09,
3 pulsos P4.00 igual a 1, este terminal tera |Max 100KHz
g as mesmas funcbes de DO1.
( Common terminal: COM)
Faixa de tens&o:
0~10V
Vi Entrada Entrada Analdgica de Tensao (Impedancia:
o analdgica VI |(referéncia: GND) 10KQ)
S .
= Resolucéo:
<t 1/1000
g Faixa de tenséo:
% 0~10V (
= Entrada analdgica de tensdo ou  |IMmpedancia:
L Entrada - 10KQ)
Cl lbica CI corrente, definida pelo Jumper Cl _
analogica (referéncia GND) Faixa de corrente
: 0~20mA
(Impedancia: :
. . . Faixa de corrente
; , . _|Saida analdgica de tensdo ou
© AO1 Saida analogica corrente, definida pelo Jumper : 4-20mA
% Aot AO1 (ref’eréncia GFI)\ID) ’ Faixa de tensdo:
° 0~10V
©
<
Faixa de corrente
s . , . _|Saida analdgica de tensdo ou
'S Saida analdgica - : 4~20mA
» AO2 corrente, definida pelo Jumper

AO2

AO2 (referéncia GND)

Faixa de tenséo:
0~10V

-17 -




Guia Rapido BD8000- Versédo 1.0

Funcéo [Terminal Nome Descricédo Especificacdo
Terminal de
X1 entrada
Multifungdo 1 |As fungdes para estes terminais  |Terminais de
Terminal de |ON-OFF sé&o definidas no capitulo |controle
X2 entrada 6.5 (grupo P3) . optoisolados
Multifungéo 2 bipolares.
Terminal de |(referéncia: COM)
X3 entrada Impedancia de
Multifungéo 3 entrada: R=2 KQ
Terminal de Frequencia Max :
X4 entrada 200Hz
Multifuncéo 4 Faixa de tenséo: 9
Terminal de |Adicionalemente, o terminal X5 ~30V
X5 entrada pode ser utilizado como terminal
Multifungdo 5 |de pulsos de alta frequencia.
Terminal de
X6 entrada
Multifuncéo 6
P24 Y Fonte +24VCC (referenciada ao
COM)
Padréo de fabrica conectado a +
24V
Ponto comum |Quando usar fonte de alimentacéo
OoP entradas externa, a mesa deve ser
digitais X conectada ao terminal OP, e o
jumper entre OP e +24 deve ser
removido.
Fonte +10V para entradas/saidas |Corrente max.:
1oV +10V . N
analdgicas (referéncia: GND) 50mA
. Terminal de referéncia para
Referéncia o )
9 GND fonte +10V circuito de entradas/saidas Os terminais COM
‘g analdgicas (fonte +10V) e GND nio sdo
v ) Terminal de referéncia para conectados
COM Referéncia circuito de entradas/saidas digitais |internamente.
fonte +24V

(fonte +24V)

Tabela 3-4 Fungdes dos terminais em CN2
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2.6.2 Conexao dos cabos e aterramento

2.6.2.1 Né&o instale os cabos de alimenta¢@o da bobina secundéria do motor proximos
aos cabos de alimentacao do inversor, deixe pelo menos 30cm de distancia entre eles.

2.6.2.2 Se possivel instale os cabos de alimentagéo do motor em duto metalico aterrado.

2.6.2.3 Utilize cabos com blindagem metdlica aterrada para os sistemas de controle e
comando.

2.6.2.4 O cabo de aterramento PE deve ser conectado diretamente ao barramento de
terra.

2.6.2.5 Os cabos de comando e controle ndo devem ser instalados préximos a circuitos
de poténcia.

2.6.2.6 O aterramento dos cabos de comando e controle deve ser feito em um circuito
independente do inversor e motor.

2.6.2.7 Nao conecte outros equipamentos no circuito que alimenta o inversor de
frequéncia.

Capitulo 3 Lista de Parametros

3.1 Descrigao dos simbolos

“o”: parametro pode ser alterado durante o funcionamento do inversor.
“x”: parametro ndo pode ser alterado durante o funcionamento do inversor.
“*: parametro somente de leitura, ndo pode ser modificado.

3.2 Lista de parametros

Funcdes basicas de operagéo (Grupo P0)

Fungéo Nome Funcdes Unid. Padréao Alteracao

0: Controle escala V/IF
1: Controle Vetorial malha

P0.00 Modo de aberta (SVC) 1 0 x
Controle .
2: Controle Vetorial de
Fechada (FVC)

0: Teclado IHM (P0.02,
Referéncia de N&o salva na
controle de desenergizagéo)
frequéncia 1: Teclado IHM 2(P0.02,
Principal Salva na desenergizacio)
2: analdgica VI (VI-GND)

P0.01
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3: analdgica Cl (CI-GND
)
4: RESERVADO
5: Pulso de alta frequéncia
(X5)
6: Multi — speed
7: CLP Simplificado
8: PID
9: 485 Comunicacao serial
10: Reservado
Valor de Limite inferior de frequéncia
P0.02 frequéncia P0.07 a limite superior de 0.01Hz 60.00Hz o
inicial frequéncia P0.06
0: Teclado IHM (Led
desligado)
Método de 1: Terminais de controle (
P0.03 comando de LED ligado) 1 0 °
operagéo 2: Controle de
comunicagéo
(LED piscando)
P0.04 Sentid? de 0: Frente 1 o o
rotagdo 1: Reverso
P0.05 Freduencia 1 50,00Hz~320.00Hz 0.01Hz | 60.00Hz x
maxima
Limite superior Limite de frequéncia inferior
P0.06 de frequéncia (P0.07) a frequéncia 0.01Hz 60.00Hz o
q .
maxima (P0.05)
Limite inferior 0.00Hz ao limite superior da
P0.07 da frequéncia frequéncia (P0.06) 0.01Hz 0.00Hz °
Depende
P0.12 Tempo de 0.1~6500.0s 0.1s do o
aceleragao 0
modelo
Depende
P0.13 Tempode 1 1 6500.0s 0.1s do P0.13
desacel. 0
modelo

Aumente o tempo de aceleragao e desaceleracdo para suavizar mais as rampas e diminua o tempo

para uma resposta mais rapida.

Para demais fung@es basicas de operagéo consulte o manual do usuério.

Parametros de partida e parada (Grupo P1)

P1.00 Modo de partida

0: Partida direta
1: Detecta a velocidade de
rotagao e reinicia
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2: Comego por pré -

excitagao
proy | Frequénciade 0.00~10.00Hz 0.01Hz | 0.00Hz o
partida
Tempo de
P1.02 espera em freq. 0.0~100.0s 0.1s 0.0s x
de partida
Nivel de
P1.03 corrente do freio | 0%~100% 1% 0% x
CC na partida
Tempo de
P1.04 frenagem CC 0.0~100.0s 0.1s 0.0s X
na partida
P1.05 Modo de parada O: Desacelerar. pf)r _rampa 1 0 o
1: Parada por inércia
Frequéncia de
P1.06 inicio da 0'(,)0.HZ para frequéncia 0.00Hz 0.00Hz o
frenagem CC maxima
na parada
Tempo de
espera de
P1.07 0.0~100.0s 0.1s 0.0s o
frenagem CC
na parada
Tempo de
P1.08 frenagem CC 0.0~100.0s 0.1s 0.0s o
na parada
prog | Nveldefreio o) 009 1% 0% o

CC na parada

Para demais fungdes referente a partida e parada, consulte o manual do usuério.

Funcdes auxiliares (Grupo P2)

Funcéo

Nome

Funcdes

Unid.

Padréao
fabrica

Alteracao

P2.00

Frequéncia de
JOG

0.10 Hz até frequéncia
maxima

0.01Hz

5.00Hz

P2.01

Tempo de
aceleracdo de
JOG

0.1~6500.0s

0.1s

P2.02

Tempo de
desaceleragédo
de JOG

0.1~6500.0s

0.1s
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P2.03

Tempo de
aceleragao 1

0.1~6500.0s

0.1

Para demais fun¢des referente a funcdes auxiliares, consulte o manual do usuario.

Terminais de entrada (Grupo P3)

Padréao
Funcgéo Nome Funcdes Unid. . Alteracao
fabrica
Selecao de 0: Sem funcao
P3.00 fun(;oesAdla 1: Frente (FWD) 1 1 <
entrada digital 2: Reverso (REV)
X1 3: Controle de 3 fios
4: JOG normal (FJOG)
5: JOG reverse (RJOG)
6: Incremento de
referéncia
7: Decremento de
referéncia
8: Parada por inércia
P3.01 Seleciao de 9: Reset defa!ha 1 4 "
fungdo X2 10: Pausa no inversor
11: Falha externa (NO)
12: Multispeed 1
13: Multispeed 2
14: Multispeed 3
15: Multispeed 4
Demais funcdes consulte o
manual do usuario.
V_eloudade de 0. 1.00Hz/
P3.15 incremento/ 0.001Hz/s~65.535Hz/s 001Hz/ s o
decremento S
Frequéncia
pa17 | cormespondente | o, ho6—+100.0% 1 0.0% o
atenséo VI
minima

Para demais fungGes referente a terminais de entrada, consulte o0 manual do usuério.

Terminais de Saida (Grupo P4)

Funcéo

Nome

Funcdes

Unid.

Padrao
fabrica

Alteracao
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Modo de saida

0: Saida de Pulso (FMP)

P4.00 ) 1: Saidado sinal do 1 0
terminal FM )
interruptor
Funcgédo terminal | 0: Sem fungéo o
P4.01 FM quando 1: Inversor em 1 0
coletor aberto funcionamento
£4.02 Funcéo Relé i dInvers~or em f:tha ) ) N
T/A-T/B-T/C : deteccdo de nivel de
frequéncia da saida FDT1
P4.03 Funcéo relé Demais fungdes consulte o 1 0 o
R/IA-R/B-R/C manual do usuério.
Tempo de
P4.15 atraso da saida | 0.0s~3600.0s 0.1s 0.0s o
do Relé 1
Tempo de
P4.16 atraso da saida | 0.0s~3600.0s 0.1s 0.0s o
do Relé 2

Para demais fungdes referente a terminais de saida, consulte o manual do usuario

Parametros de controle Curva V/F (Grupo P5)

Fungéo

Nome

Funcgdes

Unid.

Padrao
fabrica

Alteracao

P5.00

Configuragdo de
curva V/IF

0: V//F linear

1: Multiplos pontos V/F
2: Quadratica V//F

3: Atenuagéo 1.2 V/IF
4: Atenuacéo 1.4 V/F
5: RESERVADO

6: Atenuagéo 1.6 V/IF

7: RESERVADO

8: Atenuacéo 1.8 VIF

9: RESERVADO

10: V independente de F
11: V parcialmente
infependente de F

P5.01

Torque Boost

0.0%( torque boost
automatico)
0.1%~30.0%

Depende
Modelo
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P5.02

Frequéncia de
corte de torque
boost

0.00Hz até a frequéncia
méaxima de saida

0.01Hz

60.00Hz

Para demais fungdes referente a parametros de controle curva V/F, consulte o0 manual do usuério

Funcéo PID (Grupo P6)

_ . ) Padrao -
Funcéo Nome Funcbées Unid. _ Alteracao
fabrica
0: Configuracgao digital
P6.01
Referencia para o L Vi
P6.00 controle PID 2 ¢l ! 0 °
4: Pulsos
5: RS485
6: Multispeed
Configuragdo
Po.0L digital PID 0.0%~6000.0% 1% 0% °
0: VI
1: CI
2: RESERVADO
3: VI-CI
Realimentagao 4: Configuragdo de pulso
P6.02 para controle PID 5: Corllflgu~ra(;ao de 1 0 o
comunicagdo
6: VI+CI
7: MAX (VI,Cl)
8: MIN (VI,Cl)
9:Reservado
Caracteristicas do | 0: Positivo
P6.03
PID 1: Negativo 1 0 °
Coeficiente de
relacdo entre
P6.04 referéncia e 0~65535 1 1000 o
realimentacdo PID
Ganho
P6.05 proporcional KP1 0.0~100.0 0.1 20.0 o
P6.06 Tempo integral TI1 0.01s~10.00s 0.01s 2.00s o
P6.07 TemponD'ffre”C'a' 0.000s~10.000s 0.001s 0.000s o
Frequéncia de
P6.08 corte de rotagéo 000.00~freq. maxima 000.01 0 x
reversa do PID
P6.15 Ganho 0.0~100.0 0.1 20.0

proporcional KP2
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P6.16 Tempo integral TI2 0.01s~10.00s 0.01s 2.00s
P6.17 Tempofggrenc'a' 0.000s~10.000s 0.001s 0.000s
0: Sem troca
Condicio de t 1: Trocavia Xi
P6.18 en??e Ilglag)l :Prltl);:; 2: Troca automatica 0.01 0
baseada no offset de
realimentacdo
Tempo de
P6.22 retencéo do valor 0.00~650.00s 0.01s 0.00s
inicial do PID
Offset entre duas
P6.23 saidas PID em 0.00%~100.00% 0.01% 1.00%
dire¢cdo normal
Offset entre duas
P6.24 saidas PID em 0.00%~100.00% 0.01% 1.00%
direcio reversa
1°bit: Operacéo integral
0: Invalida
1: Vaélida
Configragdo de 2 bit: Agdo da vanav’eI
P6.25 operagéo integral |nt_egral qga_ndo asaida 00~11 00
no PID atinge o limite
0: Operagdo integral
continua
1: Parar a operagéo
integral
Offset de falha na 0.0%: Sem
P6.26 realimentagdo do | monitoramento 0.01Hz 0.0%
PID 0.1%~100.0%
Atraso para offset
P6.27 de falha na 0.0s~20.0s 0.1s 1.0s
realimentagéo PID
Operacéo de PID 0: PID inativo
P6.28 quando inversor 1: PID ativo 1 0
parado 3: Reservado
Valor maximo
configurado pelas
P6.31 teclas de 0.001~P6.04% 0.001% 1.000%
incremento e
decremento
Valor minimo
configurado pelas
P6.32 chaves de 0.001~P6.31% 0.001% 0%
incremento e
decremento
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Frequéncia para
P6.39 entrar em modo de 0.00Hz~500.0Hz 0.01Hz 25.00Hz o
hibernacao

Tempo de
operagéo na
P6.40 frequéncia para 0.1~250s 0.1s 0
entrar em modo de

hibernagao

Para demais fungdes referente a fungéo PID, consulte o manual do usuério

Painel de Operagéo e Display (Grupo P7)

. Padrao
Funcéo Nome Funcdes Unid. e Alteracao
fabrica

0: Tecla REV
desabilitada
1: Alternancia nos
métodos de comando de
operagdes
Funcgéo da Tecla Teclado IHM<>
REV Terminais/RS485

2: Troca entre rotacdo
frente e rotacdo reversa
3: JOG normal
4: JOG reverso

5: Reverso

P7.00

0: Comando de
PARADA habilitada
apenas na operacao de
Funcéo da Tecla painel de controle
P7.01 1 1 o
STOP 1: Comando de
PARADA habilitada em
qualquer modo de

operagao

Para demais fungdes referente a Painel de operagé&o e Display, consulte o manual do usuario
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Parametros do motor (Grupo P8)

Padréo
Funcéo Nome Funcdes Unid. . Alteracao
fabrica
0: Motor assincrono
comum
P8.00 Tipo de motor 1: Motor assincrono de 1 0 x
frequéncia variavel
2: Reservado
Poténcia Depend
P8.01 nominal do 0.1KW ~1000.0KW 0.1KW edo x
motor modelo
Tens&o nominal Depend
P8.02 1vV~2000V v edo x
do motor
modelo
0.01A~655.35A (potencia
Corrente nominal do inversor <55KW) Depend
P8.03 nominal do 0.1A~6553.5A(potencia 0.01A edo x
motor nominal do inversor> modelo
55KW)
Frequéncia . . Depend
P8.04 nor:inal do | 0:0tHzateafrequéncia 0.01Hz epdo x
motor maxima modelo
Velocidade Depend
P8.05 nominal do 1rpm~65535rpm 1rpm edo x
motor modelo
0.01A~P8.03(poténcia
Corrente em nominal do inversor<55KW) Auto-
P8.10 vazio (Motor 0.01A~P8.03(poténcia 0.01 ajuste x
assincrono) nominal do inversor>
55KW)
0: Sem fungéo
1: Auto-ajuste estatico do
motor assincrono
P8.37 Auto-ajuste 2: Auto-ajuste motor 1 0 x

assincrono com carga
3. Auto-aprendizagem do
parametro estatico

Os parametros de P8.01 ~ P8.05 deverdo ser inseridos conforme o motor utilizado no seu
inversor. Para inserir os parametros adequados obtenha as informacdes do seu motor através
da placa de identificacao, disponivel no seu motor.

O parametro P8.10 é referente a corrente em vazio, indicamos que este valor seja 30% da

corrente nominal do motor.
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Para demais fungdes referente aos parametros do motor, consulte o manual do usuério

Parametros de controle vetorial (Grupo P9)

. Padréo
Funcéo Nome Funcgdes Unid. L Alteracao
fabrica
Modo de 0: Controle de velocidade
P9.00 ) 1 0 x
controle vetorial | 1: Controle de Torque
Ganho
ional 1
pgop | Proporciond 1~100 1 30 o
(controle de
velocidade)
Tempo integral
P9.02 1 (controle de 0.01s~10.00s 0.01s 0.50s o
velocidade)
Frequéncia de
P9.03 0.00~P9.06 0.01Hz 5.00Hz o
troca 1
P9.04 Ganho 1~100 1 20 o

proporcional 2

Para demais fungGes referente aos parametros de controle vetorial, consulte o manual do

usuério

Histérico de Falhas e Protegéo (Grupo PA)

Funcéo

Nome

Funcdes

Unid.

Padréao
fabrica

Alteracao

PA.00

Protecéo de
sobrecarga do
motor

0: Desabilitado
1: Habilitado

PA.O1

Offset de
protecdo de
sobrecarga do
motor

0.20~10.00

1.00

PA.02

Coeficiente da
protecdo de
sobrecarga do
motor

50%~100%

80%
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Ganho de
PA.03 protecdo de 0~100 0 o
sobretensao
Coeficiente de
PA.04 protecdo de 120%~150% 130% o
sobretensédo
Ganho de
PA.05 protecdo de 0~100 20 o
sobrecorrente
Coeficiente da
PA.06 protecdo de sobre | 100%~200% 150% o
corrente
Protecao de falta 0: Desabilitado
PA.13 . » 1 o
de fase na saida 1: Habilitado
Antepenultima
PA.14 ) ’ - . *
falha Vide capitulo 4 Falhas e
PA.15 Penultima falha solugéo de problemas - - *
PA.16 Ultima falha - - *
PA 17 Fre’quJenua apos ) ) i N
Ultima falha
PA18 C?rrente apos : . ) N
Ultima falha
PA19 Ten’sa.\o no link da ) ) ) .
Ultima falha
Status de entrada
PA.20 terminal na Ultima - - - *
falha
Status de saida
PA.21 terminal na dltima - - - *
falha
PA.22 Status do inversor - - - *
PA.23 Tenl1po, dle energia ) ) ) N
apos Ultima falha
Tempo de
PA.24 funcionamento - - - *

apos ultima falha

Para demais informac6es de histérico de falhas e protecdo, consulte o manual do usuario
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Parametros de multispeed e fungdo CLP (Grupo PB)

. Padréo
Funcéo Nome Funcdes Unid. _ Alteracao

fabrica

Pb.00 Multispeed 0 0 0.0Hz o

Pb.01 Multispeed 1 0 0.0Hz o
0.0Hz

Pb.02 Multispeed 2 0 o
o 0.0Hz

Pb.03 Multispeed 3 000 ~ freq. maxima 0 o
0.0Hz

Pb.04 Multispeed 4 0 o
0.0Hz

Pb.05 Multispeed 5 0 o

Para demais fungdes referente aos parametros de multispeed e fungéo CLP, consulte o manual

do usuario

Gerenciamento de cédigo de funcédo (Grupo PD)

. Padrao
Funcéo Nome Funcdes Unid. _ Alteracdo
fabrica
0: Sem fungéo
1: Carrega padrao de
fabri t
Pd.01 Padréo de fabrica & rAlca, EXCeto 05 1 0 x
parametros do motor
2: Limpa o histérico de
falhas

Para demais funcdes referente ao gerenciamento de cddigo de fungéo, consulte o manual do

usuario
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3.3 Lista de parametros de monitoramento

Parametros de monitoramento (b)

Parametro Nome Funcgdes Unid.
b0.00 fun'jisg:in::od(zz) 0.00Hz~P0.02Hz 0.01Hz
b0.01 Frequéncia ajustada (Hz) 0.00Hz~P0.02Hz 0.01Hz
b0.02 Tenséo do LINK CC (V) 0.0V~1000.0V 0.1v
b0.03 Tensdo de saida (V) 0V~380V 1V
b0.04 Corrente de saida (A) 0.01A~655.35A 0.01A
b0.05 Energia de saida (KW) 0.0KW~1000.0KW 0.1KW
b0.06 Saida de torque (%) 0.0%~200.0% 0.1%
b0.07 Status de entrada DI H.0000~H.FFFF 1
b0.08 Status de saida DO H.0000~H.FFFF 1
b0.09 Tenséo VI (V) 0.00vV~10.00V 0.01V
b0.10 Tenséo CI(V) / Corrente 0.00V ~ 10.00V 0.01Vv/

(MA) 0.01MA
b0.12 Valor de contagem 0~65535 1
b0.13 Valor de distancia 0~65535 1
b0.14 Velocidade de carga 0.00Hz~P0.05Hz 1
b0.15 Referéncia de PID 0~65535 1
b0.16 Realimentacdo de PID 0.00~300.00KHz 1
b0.17 Etapa CLP 0~65535 1
b0.18 Pulsos de entrada de 0.00Hz~P0.05Hz 0.01KHz

referéncia

Capitulo 4 Falhas e solugao de problemas

Caodigo
de falha

Nome da falha

Causas possiveis

Solugdes

E-01

Sobrecorrente
durante a
aceleracéo

Tempo de aceleragdo muito

Aumente o tempo de

curto aceleracédo
Curva V/F imprépria Ajuste a curva V/F
adequadamente

Comando de partida
efetuado com o motor em
rotacéo.

Selecione o0 modo de partida
de detecgéo de velocidade e
partir
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Nivel de torque boost muito
alto

Ajuste o nivel de torque boost

Inversor subdimensionado
para aplicagdo

Selecione um inversor com
poténcia compativel com a

aplicacao
Tempo de desaceleracéo Aumente o tempo de
muito curto desaceleracao

Tensé&o regenerativa ou . . -
Sobrecorrente N, g ) Adicione um freio reostatico
E-02 durante a inércia muito alta
desaceleragdo . . Selecione um inversor com
Inversor sub dimensionado P .
S poténcia compativel com a
para aplicagédo S
aplicagao
Variac&o brusca na corrente Verifique a carga
Tempo de aceleracao e Aumente os tempos de
desaceleracéo muito curtos | aceleracéo e desaceleracao
Sobrecorrente —
E-03 | em velocidade Carga anormal Verifique a carga
constante Tens&o de alimentacao - -
. Verifique a rede elétrica
baixa
. . Selecione um inversor com
Inversor sub dimensionado PO .
S poténcia compativel com a
para aplicacéo o
aplicagao
Tens&o de entrada muito | Verifique e ajuste a tenséo de
alta alimentacé@o
- Tempo de aceleragcdo muito Aumente o tempo de
Sobretenséo na x
E-04 ~ curto aceleracéo
aceleracéo -
Comando de partida . )
Selecione o modo de partida
efetuado com o motor em ~ -
~ de detecc¢éo de velocidade
rotacao
Tempo de desaceleragéo Aumente o tempo de
N muito curto desaceleracéo
£-05 Sobretenséo na
desaceleragdo | Tens&o regenerativa ou - ) .
. . Adicione um freio reostatico
inércia muito alta
Tensé&o de entrada muito | Verifique e ajuste a tenséo de
alta alimentacéo
Sobretensdo - ]
E-06 | em velocidade | Témpo de aceleragdo muito Aumente o tempo de
constante curto aceleracéo

Mudanga subita na

Adicionar um reator CC

alimentacgéo
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Inércia muito alta

Adicione um freio reostatico

Dissipador obstruido

Faca a limpeza do dissipador

Temperatura ambiente

Melhore a ventilacéo do
ambiente ou diminua a

Sobre muito alta
E-08 anci
temperatura frequéncia de chaveamento
Ventilador avariado Substitua o ventilador
Méodulo IGBT avariado Contate seu distribuidor
Tempo de aceleragdo muito Aumente o tempo de
curto aceleracdo
Nivel de frenagem CC Diminua o nivel de frenagem
muito alto CC
. P Aj rva VIF
Curva V/F imprépria juste a curva V/
adequadamente
Sobrecarga no Comando de partida . .
E-09 . 9 P Selecione o0 modo de partida
inversor efetuado com o motor em = .
= de detecgéo de velocidade
rotacao
Tensao de entrada fora dos | Ajuste a tensdo de entrada
limites aceitaveis para um nivel aceitavel
. . Selecione um inversor com
Inversor sub dimensionado PO .
S poténcia compativel com a
para aplicagdo s
aplicagao
. . Ajuste a curva V/F
Curva V/F impropria !
adequadamente
Tensédo de entrada fora dos | Ajuste a tensdo de entrada
limites aceitaveis para um nivel aceitavel
Motor comum com carga
R b Trogue o0 motor
Sobrecarga o pesada girando em baixa
E-10 motor frequéncia por longo
Parametros de protecéo Ajuste as protecdes
ajustados incorretamente corretamente
Carga muito pesada ou Reduza a carga e verifique o
motor trancado mecanismo
E-11 ~ Tensédo de entrada fora dos | Ajuste a tenséo de entrada
Subtensé&o - PR . i
limites aceitaveis para um nivel aceitavel
A ligac&o do inversor com o Verifique a ligacao e fiacao do
E-12 Perda de fase de motor ndo esta normal motor

saida

Saida trifasica do inversor esta
desbalanceada enquanto o
motor estd em funcionamento

Verifique se o enrolamento trifasico
do motor esta normal e correto
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A placa de acionamento esta
anormal

Procure o fabricante ou agente
prestador de servigos

Defeito no médulo

Procure o fabricante ou agente
prestador de servigos

Painel de controle
desconectado

Verifique e conecte

Terminal de falha externa

Verifique o equipamento

E-13 | Falha externa esta ativado externo.
Falha na conexao entre a
placa de poténcia e placa Verifique e reconecte-as
Falha no de comando
E-14 circuito de | Fontes auxiliares avariadas Contate seu distribuidor
leitura de Sensores de corrente
corrente. - Contate seu distribuidor
avariados
Circuito de leitura avariado Contate seu distribuidor
Taxa de transmissao Reajuste a taxa de
ajustada incorretamente transmissao
Falha na porta de Pressione STOP/RESET para
E-15 Falha de comunicacao reiniciar
comunicagdo [ parametrizacdo de falhas | Revise a parametrizagdo de
incorreta P3.09 a P3.12
r ipamento na - .
Outro equipamento nao Verifique o outro equipamento
responde
Pressione STOP/RESET para
E-16 Interferéncia no Interferéncia séria reiniciar ou instale um filtro de
sistema entrada
Erro no DSP de escrita ou Contate seu distribuidor
leitura
Falha . . Pressione STOP/RESET para
E17 EEPROM Erro na escrita ou leitura da
E2PROM reiniciar ou contate seu
distribuidor
Sobrecorrente
E18 no motor A poténcia do motor é Substitua o motor de poténcia
durante o auto |incompativel com o inversor [compativel ao inversor
ajuste
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Falta de fase

Uma das 3 fases de entrada

Verifique a rede elétrica,
dispositivos de protecdo de

E-19 P ~
na entrada |esta anormal entrada e conexdes entre o
inversor e a rede elétrica
Protec&o contra P
E-20 |curto circuito ao t(élrjrr;o circuito do motor a0 Substitua o cabo ou o motor
terra
Modelo do codificador néo CD;];'Q; ;gﬁ?ed deecggc:];gg%%rm a
compativel . = |
Falha no situagdo rea
E-21 - Erro de conexéo do uci )
- ionar problem linh
codificador codificador Solucionar problemas de a
Codificador danificado Substitua o codificador
PG esta anormal Substitua o cartdo PG
A tensédo de entrada ndo . =
E-22 th]i;?t:;gte esta dentro do limites das ﬁ\rjr?sr:?vgl tggessgvgle entrada par
especificacdes
C;:'gzgio Tempo de chegada Use a fungéo parametro de
E-23 ter?] o de acumulativo atingiu o valor |inicializa¢éo para limpar o
po¢ definido registro de informagdes
execucdo
Tempo de |Tempo de inicializagao Uso a fungdo de parametro de
E-24 |inicializagdo até |acumulativo atingiu o valor |inicializacao para limpar o
a falha definido registro de informagdes
Zagll%g]igoégr Altere a selegdo atual do Ap0s a parada do inversor
E-25 duranteg motor via terminal durante al?ere apsele 50 '
= operagéo ¢
operacao
Falha de Reduza a carga, verifique o
E-26 limitacdo de |A carga é muito grande ou motor e as co%d'i Bes 4
corrente onda- |0 motor esté bloqueado mecanicas ¢
a-onda
Fiagcao do sensor de Verifique a fiagdo do sensor de
Falha de sobre |temperatura esta solta temperatura
E-27 | temperatura do Reduza a frequéncia ou tome
motor Temperatura do motor A o
. outras medidas para dissipar o
muito alta
calor do motor
0 d Parametros do codificador |Defina os parametros do
Desv_lo € linseridos incorretamente codificador corretamente
E-28 velocidade

muito grande

Sem identificacéo de
parametro do motor

Identifique os parametros do
motor
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Parametro de detecgéo de ) A
. ) Defina os parametros de
desvio de velocidade, deteccéo de acordo com a
configuracdes PA.65, PA.66 | . &
~ . situacao de uso
ndo sdo aceitaveis
Configuragfes dos ) A
paradmetros do codificador E:;:R?a%%figarg?;ﬁ;?tg
estdo incorretas
Falha de sobre |Sem identificacéo de Identifique os parametros do
E-29 | velocidade do [parametro motor
motor Parametro de detecgédo de ) A
- Defina os parametros de
sobre velocidade do motor, x
) - detecgdo de acordo com a
configuragdes PA.63, PA.64 | . ~
= o . situacao de uso
ndo sdo aceitaveis
Verifique se esta sem carga ou
E-30 Subcarga ﬁjrﬁggﬁg:ﬁedrsto do inversor |>¢ 93 parametros definidos
9 pyisstioinal - PA.60 e PA.61 estdo de
q ’ acordo com a operacéao real
gslgaeggapcirgi Feedback do PID é menor |Verifique o sinal de feedback
E-31 PID de tempo |9U€ 08 valores configurados |PID ou defina P6.26 para um
d P9 1de P6.26 valor adequado
e execugao
Curto circuito Substitua o cabo ou o motor
E-35 com terra Motor em curto com o terra

4.1 MANUTENGAO PREVENTIVA

PERIGO! Sempre desconecte a alimentac&o geral antes de tocar qualquer componente
elétrico associado ao inversor. Altas tensdes podem estar presentes mesmo apés a
desconexao da alimentacao. Aguarde pelo menos 10 minutos para a descarga completa
dos capacitores. Sempre conecte a carcaga do equipamento ao terra de protecéo (PE)
no terminal adequado.

N&o execute nenhum ensaio de tensdo aplicada ao inversor!l Caso seja
necessario, consulte o fabricante.

Para evitar problemas de mau funcionamento ocasionados por condicdes
ambientais desfavoraveis tais como alta temperatura, umidade, sujeira, vibragdo ou
devido ao envelhecimento dos componentes sdo necessarias manutengdes periddicas
nos inversores e nas instalagoes.

Tabela 7.1 - Inspecdes periddicas apds colocagcdo em funcionamento
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COMPONENTE ANORMALIDADE AQAO CORRETIVA
Terminais e Parafusos frouxos Aperto
conectores Conectores frouxos

Parte interna do

Acumulo de poeira, 6leo,

Limpeza e/ou Substituicdo

produto umidade, etc. _dq produto
Odor Substituicdo do produto
Sujeira ventiladores Limpeza
Sistema de Ruido acustico anormal
ventilagao Ventilador parado Substituir ventilador

Vibracdo anormal

Para eventuais duvidas na instalagio e parametrizagao do seu inversor, entre
em contato com nossa equipe através do QR code:

Bluedrive
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GARANTIA

A Bluedrive, oferece aos seus clientes a garantia contra defeitos de
fabricagdo para seus produtos por um periodo de 12 meses, contados a partir da data
de emissao da nota fiscal. Os prazos estabelecidos acima, independem da data de
instalagéo do produto e de sua entrada em operagao.

Na ocorréncia de um desvio em relagdo a operagdo normal do produto, o
cliente deve comunicar imediatamente por escrito & Bluedrive e disponibilizar o
produto para avaliagdo, pelo prazo necessario para a identificagdo da causa do desvio,
verificacdo da cobertura da garantia e para o eventual devido reparo.

Toda e qualquer manutencéo que envolva a abertura do equipamento
durante o periodo de garantia devera ser realizada somente pela Bluedrive.

Para ter direito a garantia, o cliente devera entrar em contato com o suporte
técnico com antecedéncia e atender as especificagdes dos documentos técnicos da
Bluedrive, especialmente aquelas previstas no Manual do Usuério, assim como, envio
de imagens de conexéo de cabos, referente a placa de poténcia e controle, imagens de
quadros montados, respeitando as orientag6es contidas nos documentos fornecidos.

N&o possuem cobertura da garantia os defeitos decorrentes de utilizagéo,
operagdo e instalacdo inadequadas ou inapropriadas, rompimento de lacres, assim
como a falta de manutencéo preventiva. Nao cobre, igualmente, os defeitos ou
problemas decorrentes a negligéncia, especifica¢cdes, dados incorretos ou incompletos
por parte do cliente, transporte, armazenagem, manuseio, instalagdo, operacéo e
manutencdo em desacordo com as instrugdes fornecidas, acidentes, utilizagdo em
aplicag6es ou condi¢cdes ambientais que néo sdo de conhecimento prévio da
Bluedrive.

Danos ocasionados entre o local de entrega e a base de instalacao,
relacionado a transporte néo é de responsabilidade da Bluedrive, sendo assim, ndo
estéo cobertos pela garantia.

A garantia ndo inclui a desmontagem nas instala¢des, remog&o,
carregamento, custos de transporte e despesas de locomogdo. Em nenhuma hipétese,
0S servicos em garantia prorrogarao os prazos de garantia dos equipamentos ou pegas
substituidas ou reparadas.

O descumprimento das declara¢des acima, impossibilitara o acionamento da
garantia contratual do produto para qualquer tipo de reclamacéo.

Para mais informacdes e auxilio. Entre em contato:

Suporte Técnico Bluedrive — (47) 992048749
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