MANUAL TECNICO

INVERSOR DE FREQENCIA
BD700




PREZADO CLIENTE

Seja bem-vindo ao manual do inversor de frequéncia BD700. Este documento foi
cuidadosamente elaborado para ser o seu guia completo, fornecendo todas as informacdes
necessarias para a correta instalacdo, configuracdo e operacgdo deste equipamento de alto
desempenho. O BD700 é um reflexo do compromisso da Bluedrive com a confianca, precisdo e
robustez, representando a vanguarda da tecnologia em acionamentos industriais para as mais
diversas aplicacoes.

A sua seguranca e a integridade do equipamento sdo as nossas maiores prioridades. A leitura
atenta e completa deste manual é, portanto, **essencial** antes de qualquer manuseio ou
intervencdo no inversor. A negligéncia das instrucdes e dos avisos de seguranca aqui contidos
pode resultar em sérios riscos a integridade fisica do operador, danos irreversiveis ao
equipamento e a outros componentes do seu sistema, além da anulacdo da garantia. Certifique-
se de que apenas profissionais qualificados e devidamente treinados realizem a instalacao, a
parametrizagao e a manutencgao. O uso correto e seguro do seu BD700 garante ndo apenas a
sua protecdo, mas também a maxima eficiéncia, desempenho e longevidade do seu
investimento.
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1. POSICAO E CONTEUDO DA PLACA DE IDENTIFICACAO

PMODELD: BOTOD-4T-1.506
FOMTE: PH AC380V

50/60HZ 5AI0A: 1,5KW 44 0-600HZ

LI LI TR L

BDDG3IDFDF1224245

1.1 Descricao do modelo da placa de identificagdao e parametros nominais

BD700-4T-15G8B

& 88 ae@

Nome da série 1 Série BD700

Nivel de tensdo 2 2:220V  4:380V 5:480V
S: Monofasico

Classificagdo da tensdo 3 .
T: Trifasico

Poténcia do motor adaptada 4 0,4KW~1000KW
G: Carga Pesada

Modelo de motor 5
P: Carga Normal

. . B: Unidade de freio incorporada

Tipo de acessorio 6

Vazio: Nenhum
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1.2 Especificacdoes e modelos de drives AC

oD 0 OTOR ADAPTA 0 APA DJA\D ORR O A ORR 0 A
O A A D ADA (A D AIDA (A
Faixa monofasica de 220V: -15%~20%
BD700-25-0.4GB 0.4 1 5.4 2.1
BD700-25-0.75GB 0.75 15 8.2 3.8
BD700-25-1,5 GB 1.5 2.8 14
BD700-25-2.2GB 2.2 3.8 23
BD700-25-4.0GB 4.0 5.9 40 17
BD700-25-5.5GB 5.5 8.5 60 25
BD700-25-7.5GB 7.5 10.5 75 32
Faixa trifasica de 220V: -15%~20%
BD700-2T-0.4GB 0.4 1 2.7 2.1
BD700-2T-0.75GB 0.75 15 4.2 3.8
BD700-2T-1.5GB 15 2.8 7.7
BD700-2T-2.2GB 2.2 3.8 12
BD700-2T-4.0GB 4.0 5.9 19 17
BD700-2T-5,5 GB 5.5 8.5 28 25
BD700-2T-7.5GB 7.5 10.5 35 32
BD700-2T-11GB 11 14.5 47 45
BD700-2T-15GB 15 19.5 65 60
BD700-2T-18GB 18.5 24 80 75
BD700-2T-22G 22 28.5 97 90
BD700-2T-30G 30 39 115 110
BD700-2T-37G 37 48 166 152
BD700-2T-45G 45 58.5 190 176
BD700-2T-55G 55 715 214 210
BD700-2T-75G 75 97.5 307 304
BD700-2T-93G 93 121 389 377
BD700-2T-110G 110 143 435 426
BD700-2T-132G 132 171.5 468 465
BD700-2T-160G 160 208 590 585
BD700-2T-200G 200 260 785 725
BD700-2T-220G 220 286 883 820
Faixa trifasica de 380 V: -15%~20%
BD700-4T-0.75GB/1.5PB 0.75/1.5 1.5/2.5 3.4/5 2.1/3.8
BD700-4T-1.5GB/2.2PB 1.5/2.2 2.5/3.4 5/5.8 3.8/5.1
BD700-4T-2.2GB/4.0PB 2.2/4 3.4/5.9 5.8/10.5 5.1/9
BD700-4T-4.0GB/5.5PB 4/5.5 5.9/8.5 10.5/14.6 9/13
BD700-4T-5.5GB/7.5PB 5.5/7.5 8.5/11 14.6/20.5 13/17
BD700-4T-7.5GB/11PB 7.5/11 11/13.5 20.5/26 17/25
BD700-4T-11GB/15PB 11/15 13.5/16 26/35 25/32
BD700-4T-15GB/18PB 15/18.5 16/21 35/38.5 32/37
BD700-4T-18GB/22PB 18.5/22 21/24 38.5/46.5 37/45
BD700-4T-22GB/30PB 22/30 24/30 46.5/62 45/60
BD700-4T-30GB/37PB 30/37 30/39 62/76 60/75
BD700-4T-37GB/45PB 37/45 39/49 76/92 75/90
BD700-4T-45G(B)/55P(B) 45/55 49/59 92/113 90/110
BD700-4T-55G(B)/75P(B) 55/75 59/72 113/157 110/152
BD700-4T-75G(B)/93P(B) 75/93 72/100 157/180 152/176
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MOTOR ADAPTATIVO CAPACIDADE CORRENTE NOMINAL CORRENTE NOMINAL

MOBEEOS (KW) NOMINAL (KVA) DE ENTRADA (A) DE SAIDA (A)
BD700-4T-93G(B)/110P(B) 93/110 100/116 180/214 176/210
BD700-4T-110G(B)/132P(B) 110/132 116/138 214/256 210/253
BD700-4T-132G(B)/160P(B) 132/160 138/167 256/307 253/304
BD700-4T-160G(B)/185P(B) 160/185 167/200 307/345 304/340

BD700-4T-185G/200P 185/200 200/225 345/385 340/377
BD700-4T-200G/220P 200/220 225/280 385/430 377/426
BD700-4T-220G/250P 220/250 280/309 430/468 426/465
BD700-4T-250G/280P 250/280 309/349 468/525 465/520
BD700-4T-280G/315P 280/315 349/398 525/590 520/585
BD700-4T-315G/355P 315/350 398/434 590/665 585/650
BD700-4T-355G/400P 355/400 434/494 665/785 650/725
BD700-4T-400G/450P 400/450 494/560 785/883 725/820
BD700-4T-450G/500P 450/500 560/615 883/920 820/900
BD700-4T-500G/550P 500/550 615/676 920/1020 900/1000
BD700-4T-550G/630P 550/630 676/775 1020/1120 1000/1100
BD700-4T-630G 630 775 1200 1150
BD700-4T-710G 710 870 1315 1250
BD700-4T-800G 800 980 1560 1450
BD700-4T-900G 900 1100 1760 1710
BD700-4T-1000G 1000 1230 1960 1900
Atencao:

B tem uma unidade de freio interna;

(B) é equipado com uma unidade de freio interna e;
Vazio: uma unidade de freio externa é opcional.

1.3 Informagdes técnicas Recursos

CARACTERISTICA

DESCRICAO DA CARACTERISTICA

Frequéncia mais alta

Controle vetorial: 0¥600Hz
Controle VF: 0~1200Hz

Frequéncia de chaveamento

1K~16kHz; a frequéncia de chaveamento pode ser ajustada automaticamente

de acordo com as caracteristicas da carga.

Resolugdo dafrequéncia de
entrada

Configuragdo digital: 0,01Hz Configuragdo analdgica: frequéncia

maximax 0,1%

Modo de controle

Controle V/F;
Controle vetorial de malha aberta (SVC);
Controle vetorial de malha fechada (FVC)

Tipo de motor

Motor assincrono
Motor sincrono
Motor de ima permanente

Torque de partida

Maquina do tipo G: 0,5Hz/180% (controle vetorial em malha aberta/fechada)

Maquina do tipo P: 0,5 Hz/120% (controle vetorial de malha aberta)
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1: 200 (controle vetorial de malha aberta); 1: 1000 (controle vetorial de

Faixa de velocidade malha fechada);

Controle de frequéncia de oscilagdo

. Vdrias fungdes de controle de frequéncia de onda triangular
do tecido

Fungdo decontroledecomprimento

fixo Maddulo de controle de comprimento fixo incorporado

O algoritmo de limitagdo rapida de corrente incorporado reduz a
probabilidade de relatério de sobrecorrente no conversorde frequéncia
emelhoraa capacidade geraldeanti- interferénciada maquina.

Funcgdo de limitagdo rdpida de
corrente

. Fungdo de controle de temporizador: Defina o intervalo de tempo de Oh a
Controle temporizado

65535h
Padronizagdo dos cabos de Os clientes podem estender o teclado usando cabos Ethernet padrdo por
extensao do teclado conta propria.

Trés canais: painel de operagdo, terminal de controle e porta de comunicagdo

Canal de comando de execugdo A . .
serial. Pode ser alternado de varias maneiras.

904309 3p SedNIs|IBeIR)

Ha um total de 10 fontes de frequéncia: digital, tensdo analdgica, corrente

Fonte de frequéncia . . - .
analdgica, pulso e porta serial. Podem ser alternadas de varias maneiras.

Fonte de frequéncia auxiliar Integragdo sincrona e assincrona, combinando cargas pesadas e leves

Integragdo sincrona e assincrona, combinando cargas pesadas e leves.
Caracteristicas funcionais Configurac®es rapidas para macros de aplicagdo, como modo de incéndio,
modo de elevador, modo de controle de tensdo etc.

Fonte de alimentagdo analdgica

+10V, capacidade de carga de 100mA
externa

Fonte de alimentag3o digital +24V, capacidade de carga de 200mA

externa
L D1- DI7 terminal de entrada digital editdvel multifuncional, entrada de pulso

Entrada digital .
m de alta velocidade HDI
=
8
: Saida digital FM Saida de pulso ou saida ON/OFF de coletor aberto pode ser selecionada
]
§ do de al d |

M i taca t i .

.o_ 0 de alimentacdo o termina NPN ou PNP pode ser selecionado
digital
Entrada analdgica Duas entradas analdgicas, tensdo 0-10V ou corrente 0/4-20mA seleciondveis
, , . Duas saidas analdgicas, tensdo de 0-10V ou corrente de 0/4-20mA
Saida analdgica .
selecionaveis

Saida de relé programavel Duas saidas de relé, capacidade de contato: 250VAC/3A ou 30DC/1A
2
8
: Fungdo STO STO1 - +24V, STO2-+24V
wv
Q
- Placa de encoder ABZ de circuito aberto com coletor opcional, placa de

Compativel com varios

i encoder ABZ de entrada diferencial, placa de encoder seno-cosseno e placa de
codificadores

encoder rotativo.
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Compativel com varios Protocolo the cc_)munl_caga_o MOfidbljls 485 padraol, codm I:’eswtores de o
protocolosde comunicacio correspon. éncia opcionais. Mddulos e protocolos de barramento opcionais,
como Profinet, Probus, Ethercat, Can, Canopen, Modbus TCP/IP etc.
ConfiguragGes de parametros de fungdo de display digital duplo, visualizagdo
Tela de LED A S L
de parametros de status e visualizagdo de cddigo de falha
o Tela LCD Opcional, selegdo de idioma, incluindo chinés/inglés/Portugues/Russo
B
A
S Tela externa estendida Interface Rj45, LED ou LCD selecionavel
)
s,
8
= Copia de parametros O uso do LED LCD permite a rapida replicagdo de parametros
Bloqueio de tecla seselegdo de Implemente o bloqueio parcial ou total das teclas, defina o escopo de agdo de
fungbes algumas teclas para impedir a operagdo acidental
~ Controle automdtico da tensdo do barramento para evitar falhas de
Parada por sobrepressao o
sobretensdo
Protecdo automatica de limitagdo | . . . . , .
¢ ¢ Limitagdo automatica da corrente de saida para evitar falhas de sobrecorrente
de corrente
Pré-alarme e aviso de sobrecarga | Aviso e protegdo antecipados de sobrecarga
Protegdo contra queda de carga na ~
§ , ¢ q & Fun¢dodealarmedequedadecarga
= saida
g!
o Prote¢do contra perda de fasena Fungdo de detecgdo automatica e alarme para perda de fase de entrada e
T entradaenasaida saida
S
Y]
o Protec¢do contra falha do freio Fungdo de detecgdo e alarme de freio
Detecgdo de perda, feedback e Identificagdo automatica do PID do processo quanto a perda do dado e do
dados do PID do processo feedback, e fungdo de alarme de perda
Protegdo contra curto-circuito a - . o o ,
, Funcdo de protegdo eficaz contra curto-circuito a terra na saida
terra na saida
Protegdo contra curto-circuito fase - . o N ,
, Funcdo de protegdo eficaz contra curto-circuito de fase a fase na saida
a fase na saida
Local de uso Interior, ndo exposto a luz solar direta, livre de poeira, gases corrosivos, gases
inflamaveis, névoa de dleo, vapor de agua, gotejamento ou sal, etc.
Altitude Abaixo de 1000 metros, é necessario fazer downgrade para uso acima de 1000
metros
. -10 °C+ 50°C (a temperatura ambiente estd entre 40°C 50
Temperatura ambiente o e
C, reduza a classificagdo para uso)
-
3 Umidade Menos de 95% de umidade relativa, sem condensagao de goticulas de dgua
Q
3
g
% Vibragdo Menos de 5,9 metros por segundo (0,6 g)
[¢']
Temperatura de armazenamento | -20°C~+ 60°C
Classe de poluicdo Nivel 2 (poluigdo por poeira seca e ndo condutora)
Nivel de protegao P20
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CARACTERISTICA DESCRICAO DA CARACTERISTICA

Conformidade do produto com os

- IEC61800-5-1:2007
padrdes de seguranga

sagJped

Oprodutoestaemconformidadecom

os padrdes de EMC IEC61800-3:2005

1.4 Esbogo do produto Desenho

A imagem a seguir mostra todos os componentes e nomes do inversor de frequéncia de concha
plastica de 2,2KW abaixo.

= =
2 D@
9
O
[
3
10
| o
4 7 —
N ]
11
5 &
12
|
6
Ne ‘ NOME DO USUARIO DESCRIGCAO
o Teclado Painel de operagdo de LED e LCD
0 Tampa superior Protege os componentes internos
(3] LOGOTIPO Marca
e Tampa do terminal Protege os componentes internos
9 Tampa abaixo Proteger os componentes internos
@ Terminal de aterramento Conecteoprodutoaoponto deconexdodeaterramentoexterno
0 Orificio de instalagdo Instalar posigGes de furo fixo
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Ne ‘ NOME DO USUARIO DESCRICAO

Base

Proteger os componentes internos

Médulo de expansao

Componentes funcionais estendidos

Proteger os componentes internos

Placa de identificagdo

Informagdes sobre o produto

Estrutura central

(3]
o
(10) Estrutura inferior
1)
®

Protegdao dos componentes internos

%6

L . ses
&
——ae]
[
- e = o L& -
-
- - I
- - - -
H1
- -
- .
-
-
- -
™ = t“—“—

Aparéncia, tamanho e dimensé&es de instalagdo do chassi de chapa metalica de 30kW~450kW
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Rs

r Y 1 L = 'ﬂ} ’
.- 1 G o
. .
" B * - Hi
- .
E -
Dimensdes de instalagdo e aparéncia do chassi do tipo gabinete de 500k\W~1000kW
As medidas na tabela de dimensdes a seguir, sdo expressas em milimetros (mm)
Tensdo de entrada: monofasica 220V Faixa: -15%~20%
BD700-25-0.4GB 0.4
BD700-2S-0.75GB 0.75
BD700-25-1.5 GB s 66 190 80 200 138 4.5
BD700-25-2,2 GB 2.2
BD700-25-4.0GB 4.0 80 250 98 260 170 4.5
BD700-25-5.5GB 5.5
s = 90 300 115 310 187 5.5
Tensdo de entrada: 220V trifasico Faixa: -15%~20%
BD700-2T-0,4GB 0.4
BD700-2T-0.7GB 0.7
BD700-2T-15 GB s 66 190 80 200 138 4.5
BD700-2T-2,2 GB 2.2
BD700-2T-4.0GB 4.0 80 250 98 260 170 4.5
BD700-2T-5.5GB 55
BD700-27-7.5GB 75 90 300 115 310 187 5.5
BD700-2T-11GB 11 140 384 165 395 210 6
BD700-2T-15GB 15
BD700-2T-18.5GB l8s 160 425 220 440 220 7
BD700-2T-22G 22 160 535 145 550 255 7
BD700-2T-30G 30
BD700-27-37G 3 200 640 265 660 305 10
BD700-2T-45G 45
BD700-27-55G p 200 765 300 785 305 10
BD700-2T-75G 75 280 815 340 835 325 10
BD700-2T-93G 93
BD700-2T7-110G 110 300 895 410 915 370 12
BD700-2T-132G 132 320 995 470 1015 385 12
BD700-2T-160G 160
BD700-2T-200G 500 500 1115 640 1135 395 12
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MODELO
BD700-2T-220G 220
Tensdo de entrada: 380V trifasico Faixa: -15%~20%
BD700-4T-0.7GB/1.5PB 0.7
BD700-4T-1.5GB/2.2PB 1.5 66 190 80 200 138 5
BD700-4T-2.2GB/4.0PB 2.2
BD700-4T-4.0GB/5.5PB 4.0
BD700-4T-5.5GB/7.5PB 5.5 80 250 98 260 170 45
BD700-4T-7.5GB/11PB 75
BD700-4T-11GB/15PB 11
BD700-4T-15GB/18.5PB 15 %0 300 115 310 187 25
BD700-4T-18.5GB/22PB 18.5
5D7004T-228/3075 - 140 384 165 395 210 6
BD700-4T-30GB/37PB 30
50700.47-37GB/45PB p= 160 425 220 440 220 7
BD700-4T-45G(B)/55P(B) 45 160 535 145 550 255 7
BD700-4T-55G(B)/75P(B) 55
BD700.4T-75G(B)/93P(B) -~ 200 640 265 660 305 10
BD700-4T-93G(B)/110P(B) 90
BD700-4T-110G(B)/132P(B) 110 200 765 300 785 305 10
BD700-4T-132G(B)/160P(B) 132
BD700-4T-160G(B)/185P(B) 160 280 815 340 835 325 10
BD700-4T-185G/200P 185
BD700-4T-200G/220P 200 300 895 410 915 370 12
BD700-4T-220G/250P 220
BD700-4T-250G/280P 250
BD7004T-280G/315F 50 320 995 470 1015 385 12
BD700-4T-315G/355P 315
BD700-4T-355G/400P 350
5D7004T-400G7 4507 200 500 1115 640 1135 395 12
BD700-4T-450G/500P 450
BD700-4T-500G/550P 500
BD700-4T-550G/630P 550 / / 800 1800 500 Vertical
BD700-4T-630G 630
BD700-4T-710G 710
BD7004T800G 500 / / 1100 2200 600 Vertical
BD700-4T-900G 710
BD700.47-1000G 200 / / 1300 2300 600 Vertical
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1.6 Dimensao de instalagdao do teclado externo com moldura

e —— > iy i ",Eq,
| A T
EF'-.l:'.El‘.Tlr? Setup Madify I g D _|'{

© é»

i
! L=77,5 rnrrl

e/

150mm

H=

O teclado de LED e o teclado LCD tém as mesmas dimensdes externas e dimensdes de instalacao,

e usam a mesma moldura;

O tamanho da abertura para moldura é: L: 77,5 mm * H: 150 mm.

1.7 Acessdrios opcionais

Para obter as fungoes detalhadas e as instrucdes de uso dos acessdrios opcionais, consulte a

descricdo dos acessdrios opcionais relacionados.

Se vocé precisar das opcdes acima, especifique-as ao fazer o pedido.

Unidade de freio
incorporada

Unidade de feedback

Painel de operagdo externo

Moldura do teclado

Sufixo do modelo "B"

Cl100

700- LED/LCD

700-JP-51-04

O modelo "B" vem de fabrica com uma unidade de frenagem integrada
que consome energia, enquanto o modelo "(B)" vem com uma unidade

integrada opcional

Retroalimenta a energia gerada pelo dispositivo durante o processo de
frenagem para a rede elétrica ou dispositivos de armazenamento para
melhorar a eficiéncia da utilizagdo de energia e reduzir a perda de

energia

Exibicdo e operagdo de tubo digital com display duplo de LED, exibi¢do e

operagao de tela LCD

O painel de operagdo externo usa um suporte perfurado de fixagdo
automatica

Cabo de extensdo do
teclado

Cabo Ethernet Rj45

O cabo Ethernet padrdo de 8 nucleos conecta o painel de operagdo ao
conversor de frequéncia
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NOME DO PRODUTO

Reator CC

MODELO

DCL

FUNCAO

Limita o componente CA na corrente, melhora o fator de poténcia,
reduz a pulsagdo da corrente, suprime harmonicos e evita mudangas
repentinas na corrente

Reator de entrada

ACR

Suprime a tensdo e a corrente de surto, reduzindo as flutuagdes de
tensdo, melhorar o fator de poténcia e proteger os motores

Bobina de saida

OCR

Suprime harmonicos de alta ordem, limita a taxa de alteragdo da
tensdo, aumenta a distancia de transmissao, equilibra a carga
capacitiva distribuida dos cabos, aumenta a impedancia de curto-
circuito do circuito principal e

proteger o motor

Filtro de entrada

RFI

Suprime harménicos de alta ordem, evita interferéncia, melhora o fator
de poténcia do sistema melhorar o fator de poténcia do sistema e
aliviar o desequilibrio trifasico

Filtro de saida

RFO

Reduzir os harmonicos e a lacuna de comutagdo da fonte de
alimentagdo principal, proteger os componentes eletrénicos de
poténcia de acionamento do impacto da corrente de pico da fonte de
alimentagdo principal, suprimir a interferéncia harmonica da saida de
acionamento e melhorar a confiabilidade do sistema.

1.8 Cartao de Expansao

\[0]\%]3 MODELO FUNCAO
. - Terminal de entrada digital multifuncional, terminal de interruptor de
Cartdo de expansdo 10 BD700-10 coletor aberto, detec¢do de temperatura (PT100/PT1000)
Rede elétrica sincrona Detecgdo da tensdo de saida e da tensdo da fonte de alimentagao,
. BD700-EPS o N ~ a
placa de expansao detecgdo da sequéncia de fases detecgdo de sequéncia de fases
Placa de expansdo PLC BD 700-PLC Saida de relé programavel multicanal
Cartdao de Comunicagao . N
SIM CARD BD 700-GPS Maddulo de comunicagdo 5G — SIM CARD
Cartdao de Comunicagao , N
BD 700-CAN Maddulo de barramento e protocolo de comunicagdao CANbus

CAN

Cartdo de Comunicagdo
Canopen

BD 700- CANOPEN

Maddulo de barramento e protocolo de comunicagdo CANOpen

Cartdo de Comunicagdo
Ethercat

BD700- ETHERCAT

Médulo de barramento e protocolo de comunicagdo Ethercat

Cartdao de Comunicagao

. BD 700-PN Maddulo de barramento e protocolo de comunicagdo Profinet
Profinet
Cartdao de Comunicagao , N .
Profbus BD 700-DP Maddulo de barramento e protocolo de comunicagao Profibus
Cartdo de Comunicagdo . -
Modbus TCP BD 700-TCP Mddulo de barramento e protocolo de comunicagdo MODBUS TCP/IP
. . Cartdo PG1 de coletor aberto [PG1 s6 pode ser aplicada a maquinas
Cartdo de interface assincronas; Compativel com saida complementar, a placa do
Ecnoder ABZ de coletor BD700-PG1 neronas; tompativ ) plementar, a p .
aberto codificador pode emitir energia CC com opcional+12V ou+5V (selegdo
de jumper)
Cartdo de interface
Encoder Entrada BD700-PG3 Cartdo PG3 de entrada de sinal diferencial ABZ
diferencial ABZ
Cartdo de interface BD 700-PG5 O cartdo Pg5 é uma placa de codificador de seno e cosseno com divisdo

Encoder seno-cosseno

de frequéncia saida.
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Cartdo de interface BD700-PG6 Adequado para codificadores rotativos, interface DB9, cabo de
Encoder rotativo codificador cabo de codificador blindado opcional.

1.9 Selegao de resistor de frenagem

Os usudrios podem escolher diferentes valores de resisténcia e poténcia de acordo com a situacao
real (mas o valor da resisténcia ndo deve ser menor do que o valor recomendado na tabela, a
poténcia pode ser grande). A escolha da resisténcia do freio precisa ser determinada de acordo
com a poténcia gerada pelo motor no sistema de aplicagao real, que esta relacionada a inércia do
sistema, ao tempo de desaceleracdo e a energia da carga de energia potencial, etc., que precisa
ser selecionada pelo cliente de acordo com a situacdo real. Quanto maior for a inércia do sistema,
menor serd o tempo de desacelera¢do necessario e, quanto mais frequente for a resisténcia de
frenagem, maior serd a resisténcia de frenagem a ser selecionada e menor sera o valor da
resisténcia.

1.9.1 Escolha do valor da resisténcia

Durante a frenagem, a energia regenerativa do motor é quase totalmente consumida na
resisténcia de frenagem. De acordo com a formula:

UxU/R=Pb

U - Tensdo de frenagem do sistema de frenagem estdvel (sistemas diferentes sdo diferentes,
geralmente 700V para sistemas de 380VAC);

P - Poténcia de frenagem.

1.9.2 Selegao de poténcia do resistor de frenagem

Em teoria, a poténcia do resistor de frenagem é a mesma que a poténcia de frenagem, mas
considerando uma reducdo de 70%. De acordo com a férmula:

0,7« Pr=PbxD
Pr - Poténcia do resistor;

D - Frequéncia de frenagem (a propor¢do do processo de regeneracdo em relagdo a todo o
processo de trabalho), geralmente considerada como 10%. Consulte a tabela abaixo:

Carga de frenagem

Elevador Pontes e Talhas Centrifuga .
acidental

20%"~ 30% 20%"~ 30% 50%"~ 60% 5%
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Tabela de sele¢do recomendada para unidades de frenagem e resistores de frenagem
VALOR DA

MOTOR RESISTENCIADO  POTENCIA DO RESISTOR
WIOBELS APLICAVEL RESISTOR DE DE FRENAGEM SNIDABEDERRES
FRENAGEM
380V trifasico
BD700-4T-0.7GB/1.5PB 0,75KW 250~350Q 0,1KW
BD700-4T-1.5GB/2.2PB 1,5KW 20073000 0,2KW
BD700-4T-2.2GB/4.0PB 2,2KW 150~250Q 0,25KW
BD700-4T-4.0GB/5.5PB 4KW 100~150Q 0,3KW
BD700-4T-5.5GB/7.5PB 5,5KW 80~100Q 0,5KW
BD700-4T-7.5GB/11PB 7,5KW 60~80Q 0,7KW
Incorporada
BD700-4T-11GB/15PB 11KW 40~50Q 1KW
BD700-4T-15GB/18,5PB 15KW 30400 1,5KW
BD700-4T-18.5GB/22PB 18,5KW 25~300 2KW
BD700-4T-22GB/30PB 22KW 20250 2.5KW
BD700-4T-30GB/37PB 30KW 15200 3KW
BD700-4T-37GB/45PB 37KW 15~200 3,5KW
BD700-4T-45G(B)/55P(B) 45KW 10~150 4,5KW
BD700-4T-55G(B)/75P(B) 55KW 10~150Q 5.5KW
BD700-4T-75G(B)/93P(B) 75KW 8~100 7,5KW _
BD700-4T-93G(B)/110P(B) 93KW 8~100 9KW Opcional
Consulte o vendedor
BD700-4T-110G(B)/132P(B) 110KW 680 11KW
BD700-4T-132G(B)/160P(B) 132KW 680 13,5KW
BD700-4T-160G(B)/185P(B) 160KW 4~6Q 16KW
BD700-4T-185G/200P 185KW 46Q 18.5KW CBR600-4T200
BD700-4T-200G/220P 200KW 4~6Q 20KW CBR600-4T315
BD700-4T-220G/250P 220KW 6-80*2 11KW* 2 CBR600-4T315
BD700-4T-250G/280P 250KW 6-80 %2 12,5KW*2 CBR600-4T315
BD700-4T-280G/315P 280KW 4-60%2 14KW*2 CBR600-4T315
BD700-4T-315G/355P 315KW 4-60%2 16KW*2 CBR600-4T450
BD700-4T-355G/400P 355KW 4-60*3 11KW*3 CBR600-4T450
BD700-4T-400G/450P 400KW 4-60*3 14KW*3 CBR600-4T450
D700-4T-450G/500P 450KW 4-6Q*4 10KW*4 CBR600-4T630
BD700-4T-500G/550P 500KW 4-6Q0*4 12,5KW*4 CBR600-4T630
BD700-4T-550G/630P 550KW 4-6Q0*4 14KW*4 CBR600-4T630
BD700-4T-630G 630KW 4-6Q*4 16KW*4 CBR600-4T630

TENHA CUIDADO:

— Recomenda-se selecionar o resistor de freio de acordo com a faixa de resisténcia
recomendada na tabela acima. Na tabela, *2 representa o uso paralelo de dois conjuntos
de resistores de freio, *3 representa o uso paralelo de trés conjuntos de resistores de freio
e *4 representa o uso paralelo de quatro conjuntos de resistores de freio. Um valor de

resisténcia maior pode garantir a seguran¢a em caso de falha do sistema de freio, mas se
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o valor da resisténcia for muito alto, a capacidade de frenagem diminuird, o que pode

causar prote¢do contra sobretensdo no motorista.

— Instale o resistor de frenagem em uma tampa de metal bem ventilada. A temperatura do

resistor de frenagem é muito alta durante a operacdo, portanto, ndo o toque diretamente.
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2. MECANICA INSTALACAO

2.1 Ambiente de instalagao

Temperatura ambiente: A temperatura do ambiente tem um grande impacto na vida util
do inversor de frequéncia, e a temperatura do ambiente de operacdo do inversor de

frequéncia ndo deve exceder a faixa de temperatura permitida -10°C” 40°C.

Enquanto o inversor de frequéncia estiver instalado na superficie de retardadores de
inflamacao, é necessario espaco suficiente ao redor para a dissipacdo de calor. Quando o
inversor de frequéncia estiver funcionando, ele produzird muito calor. E faca a instalagdo

vertical no suporte de apoio com parafusos.

Instale-o em locais que ndo sejam faceis de vibrar. E a vibracdo ndo deve ser maior do
qgue 0,6G. Preste especial atencdo para manter-se afastado da maquina de perfuragdo e

de outros equipamentos.
N&o instalar onde haja luz solar direta, ambientes Umidos e gotas de agua.

N3o deve ser instalado em locais onde haja corrosividade, inflamabilidade e gases

explosivos.

N3o deve ser instalado em locais onde haja contaminac¢do por 6leo, sujeira e poeira

(limalha e/ou cavaco) de metal.



Manual Técnico — Inversor de frequéncia BD700

2.1.1 Lembrete do local de instalagao

[ ]

1 —

A A /
_>
—
—
Quando a poténcia do inversor de Quando os inversores de frequéncia forem
frequéncia < 22kw significa que ndo é instalados alinhados verticalmente, instale a
necessario levar em conta o tamanho A. placa de guia de isolamento térmico como

Quando a poténcia> 22KW, A deve ser mostra aimagem.

maior que 50 mm.

2.1.2 Dissipagao de calor

A instalacdo do modelo precisa prestar atencao ao problema da dissipacdo de calor. Portanto,
observe o seguinte:

Instale o inversor verticalmente para que o calor possa ser dissipado para cima. Mas ndo de
cabeca para baixo. Se houver muitos inversores no gabinete, € melhor instala-los lado a lado. Nas
ocasioes em que for necessdrio instalar o inversor para cima e para baixo, consulte a Figura 3-1
para instalar o defletor de isolamento térmico.

O espaco de instalacdo do é o mostrado na Figura 3-1 para garantir o espaco de resfriamento do
inversor. No entanto, considere a dissipacdo de calor de outros componentes no gabinete ao
organiza-los.

Suporte de montagem deve ser feito de material anti-chamas.

Aplicagdes com poeira metdlica, recomenda-se instalar o radiador fora do gabinete. Nesse
momento, o espaco no gabinete deve ser totalmente vedado.
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2.2 Instalacao elétrica

2.2.1 Selegao de modelos de dispositivos periféricos do circuito principal

CABO DE >
MODELO DISJUNTOR CONTATOR ALIMENTACAO CABO DE SAIDA CABO DE CONTROLE
(A) (A) ) (MM2) (MM2)
Faixa monofasica de 220 V: -15%~+20%
BD700-25-0.4GB 16 10 2.5 2.5 1.0
BD700-25-0.75GB 16 10 2.5 2.5 1.0
BD700-25-1.5GB 20 16 4 2.5 1.0
BD700-25-2.2GB 32 20 4 1.0
BD700-25-3.7GB 40 32 6 4 1.0
BD700-25-5.5GB 63 40 10 4 1.0
BD700-25-7.5GB 63 40 10 6 1.0
Faixa trifasica de 380 V: -15%~+20%

BD700-4T-0.75GB/1.5PB 10 10 2.5 2.5 1.0
BD700-4T-1.5GB/2.2PB 16 10 2.5 2.5 1.0
BD700-4T-2.2GB/4.0PB 16 10 2.5 2.5 1.0
BD700-4T-4.0GB/5.5PB 25 16 4 4 1.0
BD700-4T-5.5GB/7.5PB 32 25 4 4 1.0
BD700-4T-7.5GB/11PB 40 32 4 4 1.0

BD700-4T-11GB/15PB 63 40 4 4 1.0

BD700-4T-15GB/18.5PB 63 40 6 6 1.0

BD700-4T-18.5GB/22PB 100 63 6 6 1.0
BD700-4T-22GB/30PB 100 63 10 10 1.0
BD700-4T-30GB/37PB 125 100 16 10 1.0
BD700-4T-37GB/45PB 160 100 16 16 1.0

BD700-4T-45G(B)/55P(B) 200 125 25 25 1.0

BD700-4T-55G(B)/75P(B) 250 125 35 25 1.0

BD700-4T-75G(B)/93P(B) 250 160 50 35 1.0

BD700-4T-93G(B)/110P(B) 350 160 70 35 1.0
BD700-4T-110G(B)/132P(B) 350 350 120 120 1.0
BD700-4T-132G(B)/160P(B) 400 400 150 150 1.0
BD700-4T-160G(B)/200P(B) 500 400 185 185 1.0

BD700-4T-185G/200P 500 400 185 185 1.0
BD700-4T-200G/220P 630 600 150*2 150*2 1.0
BD700-4T-220G/250P 630 600 150*2 150*2 1.0
BD700-4T-250G/280P 800 600 150*2 150*2 1.0
BD700-4T-280G/315P 800 800 150*2 150*2 1.0
BD700-4T-315G/355P 1000 800 150*3 150*3 1.0
BD700-4T-355G/400P 1000 800 150*4 150*4 1.0
BD700-4T-400G/450P 1250 1000 150*4 150*4 1.0
BD700-4T-450G/500P 1250 1000 150%4 150%4 1.0
BD700-4T-500G/550P 1250 1000 150*4 150*4 1.0
BD700-4T-550G/630P 1600 1200 150*4 150*4 1.0

BD700-4T-630G 1600 1600 150*4 150*4 1.0
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2.2.2 Diagrama de fiagao do dispositivo periférico

Energia CA trifasica

Disjuntores em caixa moldada
Disjuntores de fuga a terra

Selecione umdisjuntor ad ara resistr nde corrente de inrush

gua flul para o nversordef cia ao wr liga

Para garanlir a seguranca, use um contator eletr

rar o inversor de frequéntia; pol

Mao o use para

perac

o reduz a vida

refe free

Contator eletromagnético

Suprima os harmonicos ¢
ordem para mehorar o f2

poténcia

Reator CA de entrada

entrada.

Filtro EMC do lado da entrada

Reatores de salda

Resistor de frenazem

L p——

MMator

Aterramento

Figura — Diagrama de fiagdo do dispositivo periférico
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2.3 Fiacao

2.3.1 Diagrama de fia¢ao (controle e poténcia)
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2.3.2 Terminais e fiagcao do circuito principal

LN Terminal de entrada de energia monofasica | Ponto de conexdo de energia monofasica de 220VCA
R, ST Terminal de entrada de energia trifasica Entrada de energia trifasica AC
Terminais positivos e negativos do '
P(+), (-) Ponto de entrada do barramento CC comum
barramento CC |
P(+), PB Terminal de conexdo do resistor de frenagem| Conecte o resistor de frenagem
[VAYA'Y Terminal de saida do inversor Conexao de motor trifasico
PE Terminal de aterramento Terminal de aterramento

2.3.3 Cuidados com a fiagao

Fonte de alimentacdo de entrada L, Nou R, S, T: A fiacdo do lado de entrada do inversor ndo tem

requisitos de sequéncia de fase.

Barramento DC P(+), (-): Observe que ha tensdo residual nos terminais P (+), (-) do
barramento CC apds uma queda de energia. Aguarde até que a luz indicadora de energia

naplaca do inversor se apague e confirme a falta de energia por 10 minutos antes de

prosseguir com as operagoes de fiacdo, caso contrario, ha risco de choque elétrico;

O comprimeto da fiagdo da unidade de frenagem nao deve exceder 10 m. Deve ser usado

par trancado ofuiacdo paralela dupla apertada;

N3o conecte diretamente o resistor de frenagem ao barramento CC, pois isso pode causar

danos ao conversor de frequéncia ou até mesmo incéndio.

Terminais de conexao do resistor de frenagem P (+), PB:

Os valores recomendados pelo site para a selecdo dos resistores de frenagem devem ser
consultados, e a distancia da fiacdo deve ser inferior a5 m. Caso contrdrio, isso pode causar danos

ao conversor de frequéncia.

Lado de saida do inversor U, V, W:

Na saida do inversor de frequéncia ndo pode ser conectado a capacitores ou absorvedores

de surtos, caso contrario, isso causara protecdo frequente ou até mesmo danos ao

inversor de frequéncia;
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— Quando o cabo do motor é muito longo, devido a influéncia da capacidade distribuida, é

facil gerar ressonancia elétrica, o que pode causar danos ao isolamento do motor ou gerar

uma grande corrente de fuga, resultando em proteg¢do contra sobrecorrente do conversor

de frequéncia. Quando o comprimento do cabo do motor for maior que 100 m, um reator

de saida CA deve ser instalado préximo ao inversor;

— Terminal de aterramento PE: O terminal deve ser aterrado de forma confiavel, e a

resisténcia do fio de aterramento deve ser menor que 0,1 Q. Caso contrdrio, isso pode

causar operacdo anormal ou até mesmo danos ao equipamento. O terminal de

aterramento e o terminal N do fio neutro de energia ndo podem ser compartilhados.

2.3.4 Terminal de controle multifuncional programavel

+10V GND  All AlZ2 DIl DIZ

DI3 D4 HDI D6 DIT T/A TiC

(o[ efefsfe el efelef sl

DEEEEEEEEEEEE

AD1 AOZ2 485+ 485- STO1+24V STOZ2 +24V COM FM R/A R/B RIC

2.3.5 Descrigao da fung¢ao dos terminais de controle

TIPO TERMINAL NOME DO TERMINAL DESCRICAO DA FUNCAO
Fornece fonte de alimentagdo de +10V para o exterior, a corrente
Fonte de alimentacio maxima de saida: 10mA
+10V-GND externa de +10V Geralmente usado como fonte de alimentagdo de trabalho do
Fonte de potenciometro externo, faixa de resisténcia do potenciémetro:
alimentagdo 1~5kQ
Fonte de alimentacio Fornece fonte de alimentagdo de +24 V para o exterior, geralmente
24V-COM usada como fonte de alimentagdo de trabalho de terminais de
externa de +24 V , s . ~
entrada e saida digitais e fonte de alimentagdo de sensor externo.
AI1-GND Terminal de entrada | Faixa de entrada: DCO-10V ou 0-20mA,
Entrada analégica 1 All é determinado pela st?legéo J3 na placa de controle e é enviado
analégica no modo de tensdo. Al2 é determinado pela selegdo J4 na placa de
Terminal de entrada | controle e é enviado no modo de tensdo. Impedancia de entrada:
AI2-GND analdgica 2 100K Q para entrada de tensdo, 500 Q para entrada de corrente
Di1-Ccom Entrada digital 1 Isolamento de optoacoplador, compativel com entrada bipolar,
Di2-COM Entrada digital 2 alterna o modo NPN ou PNP por meio da chave J2, configurada de
DI3-COM Entrada digital 3 fabrica para o modo NPN;
Entrada digital DI4-COM Entrada digital 4 Impedancia de entrada: 3,3kQ;
HDI5-COM Entrada digital 5 Faixa de tensdo para entrada de nivel: 9-30V;
DI6-COM Entrada digital 6 Entre eles, o HDI5 pode ser usado como uma porta de entrada de
DI7-COM Entrada digital 7 alta velocidade, com uma frequéncia de entrada maxima de 50KHz
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TIPO TERMINAL NOME DO TERMINAL DESCRICAO DA FUNCAO
. o Faixa de saida: DCO-10V ou 0-20mA;
AOL-GND Saidaanaldgical | A01 ¢ determinada pela selecio J6 na placa de controle e é enviada
Saida analdgica no modo de tensdo;
AO2-GND Saida analégica2 | AO2 é determinada pela selegdo J7 na placa de controle e ¢ enviada
no modo de tensdo.
Isolamento programavel do optoacoplador, saida de coletor aberto,
, frequéncia maxima: 50KHz; quando o coletor esta aberto para saida,
Saida de pulso de alta , , e
FM-COM velocidade ele é compativel com a especificagdo Y1;
Faixa de tensdo de saida: 0/24VDC, faixa de corrente de saida faixa
Saida digital de corrente de saida: 50mA
Acionando a falha Err48, o tipo de falha pode ser distinguido pela
+24V-5TO1 P
, verificagdo dos valores U1-35.
Saldé doA mc.)do de 1: STO1 desconectado;
incéndio
+24V-STO2 2: STO2 desconectado;
3:STO1 e STO2 estdo desconectados
Interface de Interface de Interface de comunicagdo Modbus, pode ser selecionada por meio
. 485+, 485- L . .
comunicagao comunicagdo Modbus | de J4 para combinar os resistores
Saida de relé 1 T/A-T/C Terminal normalmente aberto T/A-T/C;
R/A-R/B- Terminal R/A-R/C normalmente aberto, terminal R/A-R/B normalmente fechado; capacidade
Saida de relé 2 R/C de acionamento de contato: AC250V, 3A, COS$=0,4, DC30V, 1A.
Saida de relé 2 RARB Terminal NF Capacidade de acionamento de contato: (Acessorios opcionais:
RARC Terminal NA funcgdo de suporte 101, 102) AC250V, 3A, COS¢$=0,4. DC30V, 1A
Interface de Interface Rj45 Interface de teclado | As interfaces externas de LED e teclado LCD podem ser estendidas
teclado externo Interface externa usando cabos Ethernet padrdo

2.3.6 Instrugdes de fiacao para terminais de entrada de sinal

A. Terminal de entrada analdgica Al:

Como os sinais fracos de tensao analdgica sdo particularmente suscetiveis a interferéncias
externas, geralmente sao necessarios cabos blindados e a distancia da fiagao deve ser a mais
curta possivel, ndo excedendo 20 m, conforme mostrado na figura a seguir. Em algumas ocasides
em que o sinal analdgico sofre interferéncia grave, um capacitor de filtro ou um nucleo de ferrite
deve ser adicionado ao lado da fonte do sinal analégico.

+10V L

menos de 20m >|

Al1 &

GND

Cabo blindado com aterramento de
=poniodnico

Figura — Diagrama de fiagdo do terminal de entrada analégica
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B. Terminal de entrada digital:
Modo de fiagao DI 1
(modo de fiagdo padrao de fabrica):
Quando a chave DIP DI estd no modo NPN,

nenhuma fonte de alimentacdo externa é

usada

24V
Di
DI2
DI3
Di4
HDI5

DI6---DI10
(Expansion Card)

COM

Modo de fiagao DI 3

Modo de fiagao DI 2
Use uma fonte de alimentacdo externa

quando a chave DIP DI estiver no modo NPN

o0 DI6---DI10
@ (Expansion Card)

o COM

Modo de fiagao DI 4

Nenhuma fonte de alimentagdo externa é Use uma fonte de alimentacdo externa

usada quando a chave DIP DI estd no modo quando a chave DIP DI estd no modo PNP

PNP

24V
DI
DI2
DI3
Di4
HDI5

DI16---DI10
(Expansion Card)

COM

Figura — Diagrama de fiagdo dos terminais de entrada digital em quatro modos diferentes
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C. Terminal de saida digital FM:

Quando o terminal de saida digital precisar acionar o relé, um diodo de absorcdo deve ser
instalado em ambos os lados da bobina do relé, e a capacidade de acionamento ndo deve ser
superior a 50 mA. Caso contrario, é facil causar danos a fonte de alimentacao de 24V CC.

Observacdo: A polaridade do diodo de absor¢do deve ser instalada corretamente, conforme
mostrado na figura a seguir, caso contrario, quando o terminal de saida digital tiver saida, a fonte
de alimentagdo de 24 VCC sera queimada imediatamente.

Driver CA
24v, ; :
Relé elétrico ‘ 7\ Diodo
£} |
FINT
¥
| COM )
Driver CA
22y ©
Fivt
Relé elétrico SZ Diodo
COM L Besov
e

Figura — Diagrama de fia¢do do terminal de saida digital FM com fonte externa

2.4 Teclado descricao
2.4.1 Explicagao e fungao do teclado

Usando o painel de operacdo, é possivel modificar os parametros de funcdo do inversor,
monitorar o status de funcionamento do inversor e controlar a operacdo do inversor (partida,
parada). Sua aparéncia e fungdes sdo mostradas na figura a seguir.
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Superficie de operagdo do display de LED

»

2.4.2 Descrigao do indicador de fungao

Superficie de operagdo do display LCD

Indicador de status

Aceso - o inversor estd funcionando

FUNCIONAMENTO . Apagado - o inversor estd no estado de parada Verde
operacional . . } =
Piscando - o inversor esta no estado de suspensao
Desligado - o inversor esta no modo de controle do teclado
Ligado - o inversor esta no modo de controle do terminal
Indicador do modo de Piscando - o inversor estd no modo de controle de
L/D/C . Vermelho
controle comunicagdo remota
modo de controle remoto
Desligado - estado de avango Ligado - estado de inversdo
N Piscando - a frequéncia-alvo é oposta a frequéncia real ou
Indicagdo do , . .
FWD/REV . . esta em funcionamento inverso Vermelho
sentido de funcionamento
estado proibido
Sintonia/controle de Aceso - controle de torque
TUNE/TC / d Vermelho

torque/indicador de falha

Piscando - Sintonia\Estado de falha

2.4.3 Area do visor digital

O display de LED com digitos pode exibir a frequéncia definida, a frequéncia de saida, varios dados
de monitoramento e cddigos de alarme. O cddigo de funcdo geralmente é exibido como um
numero decimal. Por exemplo, o valor do cddigo de fun¢do P0-11 é exibido como "50.00", o que
significa o numero decimal "50.00". Quando o valor do cdédigo de funcdo é exibido em
hexadecimal, o digito mais alto do tubo de nixie exibe "H.", indicando que o valor do cédigo de
funcdo atual é exibido em hexadecimal. Por exemplo, o valor do codigo de funcdo P7-29 é exibido

como "H. Nesse momento, o valor de P7-29 é o numero hexadecimal "Ox3f".

O usuario pode definir livremente os dados de monitoramento do status de parada e de
funcionamento de acordo com o cddigo de funcdo P7-29/P7-30; consulte o codigo de fungdo P7-

29/P7-30 para obter detalhes.
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2.4.4 Descrigao dos botdes do teclado

BOTAO

PRG

NOME DO BOTAO

Tecla Program /ESC

FUNGAO DESCRICAO

Entrar ou sair do menu de primeiro nivel, retornar ao menu de nivel superior superior

Entrar - pressiona

Entre na tela do menu passo a passo, defina
parametros para confirmar

Teclade incremento (+)—
gira horario

Incremento de dados ou cddigo de fungado -

Tecla de diminuigdo (-) - gira

Diminuigdo dos dados ou do cédigo de

(parar/reiniciar)

anti-hordrio fungdo
Na interface de exibicdo de parada e na interface de exibigdo de execugdo, os
Tedla Shift parametros de exibicdo podem ser selecionados ciclicamente. Para saber o significado

especifico do visor, consulte P7-29 e P7-30; ao modificar os parametros, vocé pode
selecionar o bit de modificagdo do parametro

©¥RUN Tecla Run No modo de operagdo do teclado, usada para executar a operagdo
No estado de funcionamento, pressionar essa tecla pode ser usado para interromper

Tecla Stop/Reset a operacgao de funcionamento; no estado de alarme de falha, pode ser usado para

reiniciar a operagdo. As caracteristicas dessa tecla sado restringidas pelo codigo de
fungdo P7-27.

MFK

Teclas de direcdo/execucdo
de jog

Quando P7-28 é definido como 0, é o botdo de execugdo de jog e, quando P7-28 é
definido como 1, é o botdo de dire¢do. Pressione esse botdo para inverter a diregdo.

2.5 Organizag¢ao da fun¢ao do inversor Cadigos

GRUPO DE CODIGOS = =
DE FUNCAO DESCRICAO DA FUNCAO ILUSTRAR

Fungdo basica Grupo de , oy ~ -

PO ~ PF N Compativel com os codigos de fungdo da série BD700
parametros
AO~ A3 Segundo grupo de Os parametros do segundo motor, o tempo de aceleragdo e desaceleragdo, o
parametros do motor | modo de controle, etc. podem ser definidos independentemente

Grupo de parametros de Conflgtfr%u;ao dos parame'.cro.s d0~5|stema, Personallzagao do cédigo de fungdo

BO ~ B6 N . do usudrio, controle de otimizac3o, corre¢do Al/AO, controle mestre- escravo,
fungdo aprimorada - . ~
fungdo de freio e fungdo sleep;
CO~CF Fungdo de plano eszeuaI Escolha usar diferentes fungdes profissionais do inversor fungdes profissionais;
grupo de selegdo
N U0 é o grupo de parametros de registro de falhas e U1 é o parametro de

Grupo de parametros de . . ) ) . ,

uo~u1 . monitoramento do usuario, que é conveniente para verificar o status de saida
monitoramento relevante

2.6 Método de visualizagdao e modificagdao do cédigo de funcao descrigao

Os inversores de frequéncia adotam uma estrutura de menu de trés niveis para configuracao de
parametros e outras operacdes. Os menus de trés niveis sdo, respectivamente: grupo de
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parametros funcionais (menu de primeiro nivel) - cédigo de funcdo (menu de segundo nivel) -

valor de configuracdo do cddigo de funcdo (menu de terceiro nivel).

(5tatus) loarimetrl oina)

(parimetropako)

Menu de nivel | (selegdo do niimero do grupo de cédigos de fungao)

e

5000

o0 000

,,,,,,,,,,,,,,, - Quando AD-00-1, 0 grupos ALA3 fiam nvsveis  Quando A0-00=2, o3 grupos ALA3 fieam il
N N A
i
oF

mooowlpwb

EnTer Menu de nivel | (selegdo do niimero do grupo de cédigos de fungio)

iy

Ao pressionar a tecla UP (+), 0 nimero de série do codigo de funcdo diminui em um Pressione a tecla DOWN (-) para ~adicionar um ao nimero de série do codigo de funcio

zzzzz

o

Figura — Fluxograma de operagdo do menu de trés niveis
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3. TABELA DE FUNCOES E PARAMETROS

icones:

funcionamento (0).

¥ Indica que os parametros do inversor podem ser modificados durante a parada e o

— % Indica que o inversor esta em um estado de funcionamento e ndo pode ser

modificado (1).

— O Indica que esse parametro é um parametro do fabricante e nao pode ser

alterado pelo usuario (3).

— @ Indica o valor de leitura real do inversor ou o valor fixo do fabricante, que nao

pode ser alterado (2).

O enderego de comunicagdo na tabela de parametros de fungao é escrito em hexadecimal.

Os codigos de fungdo aprimorados, como Grupo AO a A3 e Grupo BO a B6, sdao abertos pelo

parametro de fungao P7-75.

Grupo PO: Grupo de fungdes basicas

PARAMETRO '\Lg'x&%‘“ DESCRIGAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) PADRAO ALTERAR
PO-00 Numero do Modelo d.o pr.oduto: Exibigdo de 5 digitos, 2 608 4 o
produto casas decimais
. 0: G — Carga Pesada
P0-01 Tipo de carga 1: P — Carga Normal 0 *
P0-02 Corrente nominal || 0,1A~3000,0A Dado de .
placa
Unidade: sele¢do do modo de controle do
motor:
1: Controle vetorial de malha aberta (sem
Método de sensor de velocidade).
P0-03 controle e tipo do 2: Controle VF. 02 *
P 3: Controle vetorial de malha fechada (com
motor .
sensor de velocidade).
Dezena: selecdo do tipo de motor:
0: Motor assincrono.
1: Motor sincrono (Ima permanente)
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PARAMETRO 'ig'ng%A DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) PADRAO ALTERAR
Método de 0: Teclado IHM (LED apagado)
P0-04 comando de 1: Terminais de controle (LED aceso) 0 *
operagao 2: Comunicagdo RS485 (LED pisca)
Ajuste de
PO-05 velocidade pelas 0: Frequ?nc!a d.e operagao, 1 *
teclas quando em 1: Frequéncia ajustada
funcionamento.
0: Teclado (ndo salva apds desenergizagdo),
1: Teclado (salva na desenergizagdo)
2:All,
3:Al2,
Referéncia de 4: Multi speed,
PO-06 controAIe c_ie 5: CLP simplificado, 1 *
frequéncia 6: PID,
principal X 7: Comunicagdo RS485,
8: Pulsos de alta frequéncia. Terminal HDI,
9: Terminais fun¢do Up/Down modifica a
frequéncia, e a memaria é interrompida
quando a energia é desligada.
0: Teclado (ndo salva apos desenergizagao),
1: Teclado (salva na desenergizagdo),
2:Al1,
3:Al2,
Referéncia de 4: Multi speed,
P0-07 controAIe c_ie 5: CLP simplificado, 0 *
frequéncia 6: PID,
auxiliar Y 7: Comunicagdo RS485,
8: Pulsos de alta frequéncia. Terminal HDI,
9: Terminais fungdo Up/Down modifica a
frequéncia, e a memdria é interrompida
quando a energia é desligada.
0: Relativo a frequéncia méxima,
Valor base de L N
frequéncia 1: Relativo a fonte de frequéncia X,
P0-08 . .q 2: Relativo a frequéncia maxima, mas a 0 *
auxiliar quando o e .
principal e a auxiliar ndo tém saida de
sobreposta a .
frequéncia negativa.
Limite de escala
P0-09 da frequéncia 0% a 100% 100% *
auxiliar quando
P0.08=1
Unidade: sele¢do da fonte de frequéncia:
0: Fonte de frequéncia principal X.
1: Resultados da operagdo entre a referéncia
Referéncia de prmcnpa.ﬂ e auxiliar (a re,la!gao de operagdo é
N determinada por dez digitos).
PO-10 frequéncia N 00 *
. 2: Alternar entre a fonte de referéncia
combinada L a s
principal X e a fonte de referéncia auxiliar Y.
3: Alternar entre a fonte de referéncia
principal X e os resultados da operagdo da
referéncia principal e auxiliar.
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PARAMETRO '\éﬁxgﬁ? DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) PADRAO ALTERAR
4: Alternar entre a fonte de referéncia auxiliar
Y e os resultados da operagdo da referéncia
principal e auxiliar.
Dezena: relagdo de operagdo principal e
auxiliar da fonte de frequéncia:
0: principal + auxiliar,
1: Primaria - Secundaria,
2: a maior referéncia,
3: a menor referéncia.
PO-11 valorde 0,00Hz ~ Frequéncia méxima PO-14 60,00Hz %
frequéncia inicial
Selegdo do 0: Frente
PO-13 sentido de giro do 1: Reverso 0 *
motor 2: Reversdo proibida
Quando P0-20=1, a faixa ajustavel é de 50,0Hz
Frequéncia ~1200,0Hz;
PO-14 maxima de saida Quando P0-20=2, a faixa ajustavel é de 60,00Hz *
50,00Hz ~ 600,00Hz;
0: Digital (P0-16),
Fonte do limite 1: All,
PO-15 superior de 2: Al2, 0 *
frequéncia 3: Comunicagdo RS485,
4: Pulsos
PO-16 Limite superior Frequ:enc.|a dc{ I!mlte inferior PO-18 50,00Hz *
frequéncia maxima P0-14
Offset do Limite
P0O-17 superior de 0,00 ~ Frequéncia maxima P0-14 0,00Hz *
frequéncia
P0-18 Frequencia 0,00Hz ~ Frequéncia limite maxima P0-16 0,00Hz %
minima
Unidade: selecdo da fonte de frequéncia
vinculada, comando local pela IHM:
0: sem vinculagdo,
1: frequéncia de ajuste digital,
2:Al1,
Selegdo de 3:AlI2,
vinculagdo da 4: Multispeed,
PO-19 referAencila de 5: CLP simplificado, 000 "
frequéncia pelo 6: PID,
método de 7: Comunicagdo RS485,
comando 8: Pulsos de alta frequéncia. Terminal HDI.
Dezena: selegdo da fonte de frequéncia
vinculada, comando remoto por terminais.
Centena: selegdo da fonte de frequéncia
vinculada, comando remoto via RS485.
Milhar: reservado.
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PARAMETRO '\éﬁxgﬁ? DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) PADRAO ALTERAR
Numero de casas
decimais na 1: 1 casa decimal,
P0-20 leitura de 2: 2 casas decimais 2 *
frequéncia
Liglr:aiedie 0: 1 segundo,
PO-21 aceleg e 1:0,1 segundo, 1 *
s N 2: 0,01 segundos
desaceleragdo
Frequéncia de A (s
O 0: Frequéncia maxima (P0-14),
referéncia das A _
P0-22 rampas de 1: Frequéncia predefinida (P0-11), 0 *
. 2: Frequéncia nominal do motor (P4-05 ou
aceleragdo e
= A1-05)
desaceleragao
Tempo de 0s ~ 30000s (P0O-21=0)
P0-23 acelerrz)a %01 0,0s ~ 3000,0s (P0O-21=1) 10.0s Y
¢ 0,005 ~ 300,00s (P0-21=2)
Tempo de 0s ~ 30000s (P0-21=0)
PO-24 desaceIZra 501 0,0s ~ 3000,0s (P0-21=1) 10.0s *
¢ 0,00s ~ 300,005 (P0-21=2)
Sobre modulagdo
PO-25 Valor de aumento 0% ~ 10% 3% *
de tensdo
PO-26 Frequéncia de 0,5kHz ~ 16,0kHz (o] mod.elo é %
chaveamento determinado
A frequéncia
chaveamento é 0: Invélido
P0-27 o 1
0 ajustada com 1: Vélido *
temperatura
0: Sem funcdo,
1: Restaurar os parametros de fabrica,
excluindo os parametros de motor, P8.00, P8-
05, informagdes de coordenadas e ponto
Inicializacio de decimal de frequéncia P0-20,
P0-28 arém:tros 2: Limpar log de falhas, 0 *
P 3: Fazer backup dos parametros atuais do
usuario,
4: Restaurar parametros de backup do
usuario,
5: Restaurar todos os parametros
0: Sem fungao,
1: Upload de parametros,
Download/Upload 2: Download par?metros dos grupos P4/A1,
N . 3: Download parametros, exceto dos grupos
P0-29 de parametros via 0 *
IHM LCD P4/AL,
4: Download de todos os parametros,
5: Download parametros modificados dos
grupos P4/A1,
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PARAMETRO

NOME DA
FUNCAO

DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO)

PADRAO

ALTERAR

6: Download parametros modificados, exceto
dos grupos P4/A1,

7: Download de todos os parametros
modificados

Grupo P1: Controle de partida e parada

PARAMETRO ':3';"&%’“ DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) PADRAO ALTERAR
, 0: Partida direta,
P1-00 Me;(;ggade 1: Rastreamento de velocidade, 0 *
P 2: Freio CC antes de partir
Modo de 0: Iniciar a partir da frequéncia minima,
P1-01 rastreamento de 1: Iniciar a partir da frequéncia ajustada, 0 *
velocidade 2: Iniciar a partir da frequéncia maxima
Corrente maxima
P1-02 parao 30% ~ 150% 100% *
rastreamento de
velocidade
Velocidade do
P1-03 Rastreamento de 1~100 20 *
velocidade
P1-04 Frequéncia inicial 0,00Hz ~ 10,00Hz 0,00Hz Y
Tempo de
P1-05 retengdo da 0,0s ~ 100,0s 0.0s *
frequéncia inicial
Corrente de
P1-06 frenagem CC de 0% ~ 100% 0% *
partida
Tempo de
P1-07 frenagem CC de 0,0s ~ 100,0s 0.0s *
partida
Se'jiagl?\gn;:do 0: V/F Linear,
. 1: Curva S (A), (porcentagem %)
P1-08 frequencLa de 2: Curva S (B), (para P1-09 ~ P1-12 a unidade é 0 *
aceleragdo e
~ 0,01s)
desaceleragdo
Tempo de inicio
P1-09 da aceleragdo da 0,0% ~ 100,0% 20.0% *
curvaS




Manual Técnico — Inversor de frequéncia BD700

PARAMETRO

NOME DA
FUNCAO

DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO)

PADRAO

ALTERAR

P1-10

Tempo final da
aceleragdo da
curvaS

0,0% ~ 100,0%

20.0%

P1-11

Tempo de inicio
da desaceleragdo
dacurva S

0,0% ~ 100,0%

20.0%

P1-12

Tempo final de
desaceleragdo da
curva S

0,0% ~ 100,0%

20.0%

P1-13

Modo de parada

0: Desacelerar por rampa,
1: Parada por inércia

P1-14

Frequéncia de
inicio da
frenagem CC na
parada

0,00Hz ~ P0O-14

0,00Hz

P1-15

Tempo de espera
da frenagem CC
na parada

0,0s ~ 100,0s

0.0s

P1-16

Corrente CC de
frenagem na
parada

0% ~ 100%

0%

P1-17

Tempo de
frenagem CC na
parada

0,0s ~ 36,0s

0.0s

P1-21

Tempo de
desmagnetizagado

0,01s ~ 3,00s

0.50s

P1-23

Selegdo do modo
de parada
instantanea e
parada
ininterrupta

0: invalido,
1: Ajustar automaticamente a taxa de
desaceleragdo, 2: Desacelerar até parar

P1-24

O tempo de
desaceleragdo da
parada
momentanea e
da parada
ininterrupta

Parada de desaceleragdo ininterrupta: 0,0s ~
100,0s

10.0s

P1-25

Falha de energia
instantanea e
tensdo efetiva

sem parada

60% ~ 85%

80%

P1-26

Falha de energia
instantanea e
recuperagao

85% ~ 100%

90%
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PARAMETRO

NOME DA
FUNCAO

DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO)

PADRAO

ALTERAR

ininterrupta da
tensdao

P1-27

Tempo de
amostra de falha
de energia
instantanea e
recuperagao
ininterrupta da
tensao

0,0s ~ 300,0s

0.3s

P1-28

Ajuste de ganho
automatico de
parada
instantanea e
sem parada

automadtico sem parada: 0 ~ 100

40

P1-29

Ajuste
automatico de
parada
instantanea e
sem parada de
integral

1~100

20

P1-30

Ganho KP para
corrente do
rastreamento de
velocidade

0~ 1000

300

P1-31

Tempo Tl para
corrente do
rastreamento de
velocidade

0~ 1000

600

Grupo P2: Parametros de controle V/F

PARAMETRO ':3':\"'&%’* DESCRIGAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) PADRAO ALTERAR
0: Curva VF linear,
1: Curva VF multiponto,
2: Curva VF quadrdtica,
Configuragdo da 3: Curva de atenuagdo 1,7,
P2-
00 curva V/F 4: Curva de atenuagdo 1,5, 0 *
5: Curva de atenuacdo 1,3,
6: Vindependente de F,
7:V parcialmente independente de F
P2-01 Torque boost 0,0% ~ 30,0% 0.0% *
Frequéncia de
P2-02 corte do torque 0,00Hz ~ Frequéncia maxima 25,00Hz *
boost
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PARAMETRO I:?J:\\ln: A[:_)A DESCRIGCAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) PADRAO ALTERAR
Ponto de
P2-03 frequéncia V/F 0,00Hz ~ P2-05 1,30 Hz *
P1 (P2-00=1)
Ponto de tensdo o/~ o 0
P2-04 V/F V1 (P2-00=1) 0,0% ~ 100,0% 5.2% *
Ponto de
P2-05 frequéncia V/F P2-03 ~ P2-07 2,50 Hz *
P2 (P2-00=1)
Ponto de tensdo o/~ o 0
P2-06 V/F V2 (P2-00=1) 0,0% ~ 100,0% 8.8% *
Ponto de
P2-07 frequéncia V/F 0,00Hz ~ 50,00 Hz 15,00 Hz *
P3 (P2-00=1)
Ponto de tensdo o/~ o o
P2-08 V/F V3 (P2-00=1) 0,0% ~ 100,0% 35.0% *
Compensagao
P2-09 de 0,0% ~ 200,0% 50.0% *
escorregamento
Fluxo de
P2-10 frenagem 0~ 200 100 Y
(ganho)
Supressdo de .
P2-11 oscilacio 0~100 Determinado *
pelo modelo
(ganho)
Tempo de
P2-13 compensagdo de || ) ) 1 g 0.30s *
escorregamento
VF linear
0: Configuragdo digital (P2-16),
1: All,
Selegdo da fonte 2: AL2, ~ -
- 3: Instrugdo de varios segmentos,
de tensdo de 4: PLC simples
P2-15 saida quando V 5: PID pies, 0 e
€ |nde(§)eer;dente 6: Comunicagdo RS485,
7: Configuragdo de pulso HDI (Di5),
100,0% corresponde a tensdo nominal do
motor.
Valor da tensdo
de saida V - .
P2-16 . 0V ~ Tensdao nominal do motor ov Ag
independente
deF
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PARAMETRO

NOME DA
FUNCAO

DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO)

PADRAO

ALTERAR

P2-17

Tempo de
aceleragdo da
tensdo de saida
V independente
deF

0,0~ 3000,0s

1.0s

P2-18

Tempo de
desaceleragdo
da tensdo de
saida V
independente
deF

0,0~ 3000,0s

1.0s

P2-19

Selegdo do
modo de parada
e separacdo V/F

0: A frequéncia e o tempo de desaceleragdo
da tensdo de saida sdo independentes,

1: Depois que a tensdo é reduzida a0, a
frequéncia é reduzida novamente

P2-20

Ativacdo de
protecdo de
sobrecorrente
em VF

0: Desabilita,
1: Habilita

P2-21

Ativagdo de
protegdo de
sobretensdo em
VF

0: Desabilita,
1: Habilita

P2-22

Ganho da
protegdo de
sobretensdo em
VF

0~100

30

p2-23

Frequéncia
limite maxima
de aumento
para protegao
de sobretensdo

0~ 50Hz

Grupo P3: Parametros de controle vetorial

- NOME DA = = PADRAO DE
PARAMETRO FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) FABRICA ALTERAR

Frequéncia de

P3-00 - 0,00 ~ P3-02 5,00 Hz ¥
comutacgao P1

P3-02 Frequéncia de P3-00 ~ PO-14 10,00 Hz %
comutagao P2
Ganho KP em

P3-04 baixa Velocidade 0,1~10,0 4.0 *
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PARAMETRO

NOME DA
FUNCAO

DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO)

PADRAO DE
FABRICA

ALTERAR

P3-05

Tempo Tl em
baixa Velocidade

0,01s~ 10,00s

0.50s

P3-06

Ganho KP em
alta Velocidade

0,1~10,0

2.0

P3-07

Tempo Tl em alta
velocidade

0,01~ 10,00s

1.00s

P3-08

Atributo integral
do loop de
velocidade

selegdo

0: Os pontos tém efeito,
1: Separagao integral

P3-11

Ganho KP da
corrente de
torque

0~ 30000

2200

P3-12

Ganho Ki da
corrente de
torque

0~ 30000

1500

P3-13

Ganho KP da
corrente de
excitagao

0~ 30000

2200

P3-14

Ganho Ki da
corrente de
excitagao

0~ 30000

1500

P3-15

Fluxo de
frenagem
(ganho)

0~200

P3-16

Fator de corregdo
do
enfraquecimento
de torque do
campo

50% ~ 200%

100%

P3-17

Compensagdo de
escorregamento

50% ~ 200%

100%

P3-18

Filtro de
feedback da
malha fechada
de velocidade

0,000 ~ 1,000s

0.015s

P3-19

Filtro de saida da
malha fechada
de velocidade

0,000 ~ 1,000s

0.000s

P3-20

Fonte do limite
superior do
torque elétrico

0: P3-21,
1: All,
2:Al2,
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- NOME DA = = PADRAO DE
PARAMETRO FUNCI'-'\O DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) FABRICA ALTERAR
3: Comunicagao RS485,
4: Pulsos (A faixa analdgica, corresponde a P3-
21)
Limite superior
P3-21 do torque 0,0% ~ 200,0% 150.0% *
elétrico
0: P3-23,
Fonte do limite 1: All,
superior do 2:Al2,
P3-22
3 torque de 3: Comunicagdo RS485, 0 *
frenagem 4: Pulsos (A faixa analdgica, corresponde a P3-
23)
Limite superior
P3-23 do torque de 0,0~ 200,0% 150.0% *
frenagem
Corrente de
magnetizagao em
P3-24 baixa velocidade 0,0% ~ 50,0% 25.0% *
para motor
sincrono
Frequéncia de
P3-25 corte de 0% ~ 100% 10% *
magnetizagdo do
motor sincrono
P3-26 Tempo de pre- 0s ~5s 0.1s *
excitagdo
Selegdo da
habilitagdo da 0: Desativada,
P3-27 identificagdo da 1: Método de identificagdo 1, 1 *
posicdo inicial do 2: Método de identificagdo 2
motor sincrono
Valor da tensdo
P3-28 fornecida para 30% ~ 130% 80% *
Identificagdo da
posicdo inicial
Frequéncia
minima de
P3-29 chaveamento de 0,8 ~ P0-26 (Definir a frequéncia da portadora) 2.0 *
partida Syn
frequéncia
Filtragem passa-
P3-40 alta de VVC 0~ 65535 100 *
coeficiente
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PARAMETRO

NOME DA
FUNCAO

DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO)

PADRAO DE
FABRICA

ALTERAR

P3-41

Supressdo de
oscilagdo de VVC
fator de ganho

0~ 65535

100

P3-42

Coeficiente de
amortecimento
do VVC
supressao de
oscilagdo

0~500

100

Grupo P4: Primeiro parametro do motor

PARAMETRO ':3'&"&%‘“ DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) PADRAO ALTERAR
Auto sintonia 0: Sem fungdo,
P4-00 (Auto Tunning) 1: Auto sintonia (Auto Tunning) estética, 0 *
J 2: Auto sintonia (Auto Tunning) dindmica
Pa-01 Poténcia nominal 0,1kw ~ 1000,0kw Vide placa *
do motor 1 do motor
P4-02 Tensdo nominal 4y« 1500y 380V *
do motor 1
Pa-03 Numero de polos 2264 Vide placa °
do motor 1 do motor
pa-0a Corrente nominal 0,01A ~ 600,00A Vide placa %
do motor 1 do motor
Frequéncia )
P4-05 nominal do 0,01Hz ~ P0-14 Vide placa *
do motor
motor 1
Velocidade Vide placa
P4-06 nominal do Orpm ~ 60000rpm P *
do motor
motor 1
0,01A ~ P4-04 (Sugere-se ajustar este ,
Corrente sem R . O modelo é
P4-07 parametro com 40% da corrente nominal do . *
carga do motor 1 determinado
motor)
Resisténcia do 0 modelo &
P4-08 estator do motor 0.001Q ~ 65.535Q . *
1 determinado
PA-09 Resisténcia do 0,001Q ~ 65,5350 (o] mod.elo é *
rotor do motor 1 determinado
Pa-10 Indu:canua 0,1Mh ~ 6553 5Mh (o] mod.elo é *
mutua determinado
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PARAMETRO ':3';";? DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) PADRAO ALTERAR
pa-11 Indutdncia de 0,01Mh ~ 655,35Mh (o] mod_elo é
fuga do motor 1 determinado
Tempo de
aceleragdo para
P4-12 Auto sintonia 1,0s ~ 6000,0s 10.0s
(Auto Tunning)
dinamica
Tempo de
desaceleragao
P4-13 _apos Auto 1,0s ~ 6000,0s 10.0s
sintonia (Auto
Tunning)
dinamica
Resisténcia do 0 modelo &
P4-17 estator de Motor 0,001Q ~ 65,5350 .
. determinado
sincrono
Indutdncia do 0 modelo &
P4-18 eixo D Motor 0,01Mh ~ 655,35Mh .
. determinado
sincrono
Indutdncia do 0 modelo &
P4-19 eixo Q Motor 0,01Mh ~ 655,35Mh .
3 determinado
sincrono
Pa-20 Tensac? EMF 1V ~ 65535V (o] mod.elo é
Motor sincrono determinado
Corrente sem
P4-21 carga do motor 0,0% ~ 50,0% 10.0%
sincrono
Numero de
P4-28 pulsos do 1-65535 1024
encoder
P4-29 Seleg'ilo qa 0: Frente, 1: Reverso 0
sequéncia
0: Encoder ABZ,
1: Encoder UVW,
P4-30 Tipo de encoder 2: Encoder de linha, 0
3: Encoder rotativo,
4: Encoder Seno Coseno
Numero de pares
P4-31 de polos de 1-65535 1
encoder rotativo
Angulo de
P4-32 instalacdo do 0.0° - 359.9° 0.0°
Encoder
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Grupo P5: Terminal de entrada

NOME DA

PARAMETRO FUNCAO

DESCRIGAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO)

PADRAO

ALTERAR

Fungdo do

P5-00 terminal DI1

: Sem fungdo,

: Comando partida frente (FWD),

: Comando de partida reverso (REV),
Comando a trés fios,

: Jog frente,

:Jog reverso,

: Incremento de referéncia,

: Decremento de referéncia,

: Parada por inércia,

: RESET de falha,

10: Pausa no funcionamento,

11: Falha externa (normalmente aberto),
12: Terminal de comando multi speed 1,
13: Terminal de comando multi speed 2,
14: Terminal de comando multi speed 3,
15: Terminal de comando multi speed 4,
16: Terminal de seleg¢do de rampas
acel/desacel 1, PO-23 e P0-24.

17: Terminal de seleg¢do de rampas
acel/desacel 2, P7-03 e P7-04.

18: Comutacdo de referéncia frequéncia,
19: Reset de referéncia ajustada por terminais
UP/DOWN.

20: Executar comandos para alternar
terminais,

21: Aceleragdo e desaceleragdo proibidas,
22: Falha no PID (pausa),

23: Reset do PLC (status),

24: Pausa do péndulo,

25: Inicio do temporizador, P7-39 e P7-40.
26: Frenagem CC imediata, P1-16

27: Falha externa (normalmente fechada), P9-
23

28: Reset de diametro,

29: Entrada do contador, Pb-08

30: Reset do contador,

31: Entrada STO1,

32: Controle de torque desativado,

33: Entrada de pulso (HDI),

34: Bloqueio de alteragdo de frequéncia,
35: A diregdo da agdo do PID é invertida,
36: Parada externa 1,

37: Modo de controle Terminal para
comunicagao,

38: Pausa de integragdo PID,

39: Comutagdo da fonte referéncia de
frequéncia X para frequéncia predefinida,
40: Comutagdo da fonte referéncia de
frequéncia Y para frequéncia predefinida,
41: Terminal de sele¢do do motor,

42: Modo de incéndio é acionado,

43: Terminal de comutagdo de ajuste do PID,
44: Comutagdo entre controle de velocidade e
controle de torque,

45: Parada de emergeéncia,
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PARAMETRO '\éﬁxgi? DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) PADRAO ALTERAR
46: Parada externa pela rampa 2 (P7.04),
47: Parada externa com frenagem CC,
48: Reset do tempo de operagao,
49: Comutagdo entre modo dois fios e trés
fios,
50: Bloqueio de reversao,
51: Falha 1 definida pelo usuario,
52: Falha 2 definida pelo usuario,
53: Entrada em modo dorméncia (Sleep),
54: Sinal de emergéncia (elevador civil),
55: Sinal de manutengdo (elevador civil),
56: Diametro inicial terminal 1,
57: Diametro inicial terminal 2,
58: Interrupgado do célculo de diametro,
59: Entrada de contador de voltas (modo
controle de tensdo),
60: Comutagdo de controle de volume,
61: Entrada STO2,
62: Espessura do material de controle de
tensdo 1, 63: Espessura do material de
controle de tensdo 2 (Alguns terminais DI sdo
suportados pela placa de expansao)
67: Chave de nivel 1 (fotovoltaico)
68: Chave de nivel 2 (fotovoltaico)
69: Comutagdo de fonte de alimentagdo em
modo fotovoltaico
Fungdo do '
P5-01 terminal DI2 Vide P5-00 2 *
Fungdo do .
P5-02 terminal DI3 Vide P5-00 9 *
Fungdo do .
P5-03 terminal DI4 Vide P5-00 12 *
Fungdo do .
P5-04 terminal DIS Vide P5-00 13 *
Fungdo do .
P5-05 terminal DI6 Vide P5-00 13 *
Fungdo do .
P5-06 terminal DI7 Vide P5-00 13 *
P5-07 Reservado - - -
P5-08 Reservado - - -
P5-09 Reservado - - -
P5-10 Tempo de filtro 0,000s ~ 1,000s 0.010s *
do terminal DI
Comando 2 ou 3 0: Dois fios tipo 1,
P5-11 fios 1: Dois fios tipo 2, 0 *
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PARAMETRO ':3';";? DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) PADRAO ALTERAR
2: Trés fios tipo 1,
3: Tipo 2 com trés fios
Terminal UP/
P5-12 DOWN taxa de 0,01Hz/s ~ 100,00Hz/s 1,00 Hz/s *
alteragdo
0: Nivel alto (NPN),
1: Nivel baixo (PNP).
. Unidade: DI1;
P5-13 I-!’-l(\)llgDI((:aDII;I.ZND(I):) Dezena: DI2; 00000 *
Centena: DI3;
Milhar: DI4;
Dezena de milhar: DI5
P5-14 Reservado
Tensdo minima
P5-15 de entrada Al 0.00 ~ P5-17 0.00v hxe
Frequéncia
P5-16 correspondentea ;) 400 ~ 100,09 0.0% *
Tensdao minima
de entrada All
Tensdo maxima
P5-17 de entrada Al P5-15 ~ 10,00V 10.00v hxe
Frequéncia
P5-18 correspondente a0 ooc v 100 054 100.0% %
Tensdao maxima
de entrada All
P5-19 Filtro d/fli”trada 0,00s ~ 10,005 0.10s *
Tensdo minima
P5-20 de entrada Al2 0.00 ~ P5-22 0.00v ¥
Frequéncia
P5-21 correspondente a5 ooc v 100 g4 0.0% %
Tensao minima
de entrada Al2
Tensdo maxima
P5-22 de entrada Al2 P5-20 ~ 10,00V 10.00vV ¥
Frequéncia
P5-23 correspondente a -, o0~ 100 g 100.0% *
Tensdao maxima
de entrada Al2
P5-24 Filtro d:uentrada 0,00s ~ 10,00s 0.10s *
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PARAMETRO

NOME DA
FUNCAO

DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO)

PADRAO

ALTERAR

P5-25

Tensdo minima
de entrada Al3

0,00V ~ 10,00V

0.00v

P5-26

Frequéncia
correspondente a
Tensdo minima
de entrada AI3

-100,0% ~ 100,0%

0.0%

P5-27

Tensdo maxima
de entrada AI3

0,00V ~ 10,00V

10.00v

P5-28

Frequéncia
correspondente a
Tensdo maxima
de entrada Al3

-100,0% ~ 100,0%

100.0%

P5-29

Filtro de entrada
Al3

0,00s ~ 10,00s

0.10s

P5-30

Frequéncia
minima de
entrada de
Pulsos (HDI)

0,00KHz ~ P5-32

0,00KHz

P5-31

Frequéncia
correspondente a
Frequéncia
minima de
entrada de
Pulsos (HDI)

-100,0% ~ 100,0%

0.0%

P5-32

Frequéncia
maxima de
entrada de
Pulsos (HDI)

P5-30 ~ 50,00KHz

50,00KHz

P5-33

Frequencia
correspondente
a Frequéncia
maxima de
entrada de
Pulsos (HDI)

-100,0%"~ 100,0%

100.0%

P5-34

Filtro da entrada
Pulsos (HDI)

0,00s~10,00s

0.10s

P5-35

Tempo de atraso
de ativagdo de
DI1

0,0s~3600,0s

0.0s

P5-36

Tempo de atraso
de desligamento
de DI1

0,0s~3600,0s

0.0s

P5-37

Tempo de atraso
de ativagdo de

0,0s~3600,0s

0.0s
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PARAMETRO ':3';"&%’“ DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) PADRAO ALTERAR
DI2
Tempo de atraso
P5-38 de desligamento 0,0s~ 3600,0s 0.0s *
de DI2
Tempo de atraso
P5-39 de ativagdo de 0,0s~3600,0s 0.0s *
DI3
Tempo de atraso
P5-40 de desligamento 0,0s~ 3600,0s 0.0s *
de DI3
Selecdo de o s 4 -
P54l funcao Al como 1~ 69, a fungdo é a mesr’rja_ que o terminal DI 0 *
. comum (0 entrada analdgica)
entrada digital
Selecdo de 1~ 69, a fungdo é a mesma que ado terminal
P5-42 fungdo Al2 como ! ¢ ,q' 0 *
. DI comum (0 entrada analdgica)
entrada digital
P5-43 Reservado - -- -
Unidade
Logica NPN ou .
P5-44 PNP para All e Al1:ONPN, 1 PNP
Al2 Dezena 0x00 %
Al2: ONPN, 1 PNP;
Tempo de atraso 0.00s
P5-45 para partida 0.015~360.00s ’ e
automatica

Grupo P6: Terminal de saida

PARAMETRO

NOME DA

FUNCAO

DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO)

PADRAO

ALTERAR

P6-00

Selecdo da saida
RELE 1
(TA/TB/TC)

: sem saida,

: Inversor em funcionamento,

: Inversor em falha,

: Frequéncia Detectavel FDT1 (P7-22)

: Nivel de frequéncia atingida PAR1 (P7-43)
: Funcionamento em velocidade zero

: Pré-aviso de sobrecarga do motor (P9-00 a
P9-02)

7: Pré-aviso de sobrecarga no inversor

8: Ciclo completo do PLC

9: Tempo de execugdo acumulado atingido
10: Frequéncia limitada

11: Pronto para funcionar

12: Al1> AI2

13: Limite superior de frequéncia alcangada
(PO-16)

AU WNEO
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PARAMETRO

NOME DA
FUNCAO

DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO)

PADRAO

ALTERAR

14: Limite inferior de frequéncia alcangada (PO-
18)

15: Status de Brown-out Saida

16: ConfiguragGes de comunicagdo

17: Saida do temporizador (P7-39 e P7-40)
18: Funcionamento em reverso

19: Reservado

20: Comprimento definido atingido

21: Limite de torque

22: Corrente 1 atingida (PA-45 e P7-46)

23: Frequéncia 1 atingida (valor absoluto) (P7-
43 e P7-44)

24: Temperatura do médulo atingida (P7-32 e
P7-69)

25: Download

26: O tempo acumulado de ativagdo atingido
(P7-33 e P7-51)

27: O tempo de operagdo atingido (P7-36 e P-
38)

28: Reservado

29: Valor de contagem definido atingido (Pb-
08)

30: O valor de contagem especificado é
atingido (Pb-09)

31: Motor 1, Motor 2 indicagdo do motor 2
(A0-00)

32: Saida de controle do freio (B5)

33: Funcionamento em velocidade zero
velocidade 2

34: Detecgdo de nivel de frequéncia FDT2 (P7-
55 e P7-56)

35: Estado atual de zero (P7-59 e P7-60)

36: Corrente de software Sobrecarga (P7-61 e
P7-62)

37: Limite inferior de frequéncia alcangada
mesmo parado (P0-18)

38: Saida de alarme (todas as falhas)

39: Reservado

40: Limite de entrada All excedido (P7-67 e
P7-68)

41: Reservado

42: Reservado

43: Frequéncia 2 alcangada (P7-57 e P7-58)
44: Corrente 2 alcangada (P7-63 e P7-64)

45: Falha na saida (exceto falha de sub
tens3o)

46: Reservado

47: Reservado

48: Fotovoltaico ou Rede, fonte de
alimentagdo selecionada quando em modo
fotovoltaico hibrido manual

49: Motor girando reverso

P6-01

Selecdo de saida
RELE 2
(RA/RB/RC)

Igual a descrig¢do acima
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PARAMETRO '\éﬁxgi? DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) PADRAO ALTERAR
P6-02 Selecaoyt;a saida Igual a descri¢do acima 0 *
Funcgdo de saida
Y2
P6-03 (fungdo entrada Igual a descrigdo acima 0 *
101 —acessdrio
opcional)
, 0: Saida de pulso (FMP),
P6-04 Modo d_e saida 1: Saida de interruptor de coletor aberto 0 *
do terminal FM
(FMR)
leca i R ~ .
P6-05 Selecdo da saida Igual a selegdo de saida Y1 0 *
FMR
0: Frequéncia de operagdo
1: Frequéncia ajustada
2: Corrente de saida (100% corresponde a
duas vezes a corrente nominal do motor)
3: Poténcia de saida (100% corresponde a
duas vezes a poténcia nominal do motor)
4: Tensdo de saida (100% correspondea 1,2
vezes a tensdao nominal do inversor
5: Valor da entrada analdgica All,
6: Valor da entrada analdgica Al2,
Selegdo da saida 7: Referéncia via RS485,
P6-09 analdgica AO1 8: Torque de saida, 0 *
9: Comprimento,
10: Valor de contagem,
11: Velocidade do motor,
12: Tensdo do barramento CC
13: Entrada de pulsos
14: Corrente de saida (100% corresponde a
1000,0A), 15: Tensédo de saida (100,0%
corresponde a 1000,0V), 16: Torque de saida
(valor real do torque - 2 vezes o valor nominal
a 2 vezes o valor nominal)
Selegdo da saida R - .
P6-10 analégica AO2 Igual a descri¢do acima 0 *
P6-11 Selegdo de saida Igual a descrigdo acima 0 *
FMP
Frequéncia
P6-12 Maéxima de saida 0,01KHz ~ 100,00KHz 50.00 Y
FMP
Limite inferior
P6-13 correspondente a -100,0% ~ P6-15 0.0% *
saida AO1
Tensdo minima
P6-14 da saida AO1 0,00V ~ 10,00V 0.00v Y
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PARAMETRO

NOME DA
FUNCAO

DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO)

PADRAO

ALTERAR

P6-15

Limite superior
correspondente a
saida AO1

P6-13 ~100,0%

100.0%

P6-16

Tensdo maxima
da saida AO1

0,00 ~ 10,00V

10.00Vv

P6-17

Limite inferior
correspondente a
saida AO2

-100,0% ~ P6-19

0.0%

P6-18

Tensdo minima
da saida AO2

0,00V ~ 10,00V

0.00v

P6-19

Limite superior
correspondente a
saida AO2

P6-17 ~ 100,0%

100.0%

P6-20

Tensdo maxima
da saida AO2

0,00V ~ 10,00V

10.00v

P6-21

Atraso de
acionamento do
relé 1

0,0s~3600,0s

0.0s

P6-22

Atraso de
acionamento do
relé 2

0,0s~3600,0s

0.0s

P6-23

Atraso de
acionamento da
saida Y1 (nivel
alto)

0,0s~3600,0s

0.0s

P6-24

Atraso de
acionamento da
saida Y2 (nivel
alto)

0,0s~3600,0s

0.0s

P6-25

Atraso de
acionamento da
saida FM (P6-
04=1)

0,0s~3600,0s

0.0s

P6-26

Atraso de
desligamento do
relé 1

0,0s~3600,0s

0.0s

P6-27

Atraso de
desligamento do
relé 2

0,0s~3600,0s

0.0s

P6-28

Atraso de
desligamento da
saida Y1 (nivel

0,0s~3600,0s

0.0s
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PARAMETRO

NOME DA
FUNCAO

DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO)

PADRAO

ALTERAR

baixo)

P6-29

Atraso de
desligamento da
saida Y2 (nivel
baixo)

0,0s~3600,0s

0.0s

Grupo P7: Parametros do sistema

PARAMETRO ':3';"&%’“ DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) PADRAO ALTERAR
P7-00 Frequéncia JOG 0,00Hz~ Frequéncia maxima 6,00Hz *
P7-01 Tempo de 0,0s~ 3000,0s 10.0s *

aceleragdo JOG
Tempo de
P7-02 desaceleragdo 0,0s~3000,0s 10.0s *
JOG
P7-03 Tempo de 0,0s~ 3000,0s 10.0s *
aceleragdo 2
P7-04 Tempo de 0,0s~ 3000,0s 10.0s *
desaceleragdo 2
P7-05 Tempo de 0,0s~ 3000,0s 10.0s *
aceleragdo 3
P7-06 Tempo de 0,0s~ 3000,0s 10.0s *
desaceleragdo 3
P7-07 Tempo de 0,0s~ 3000,0s 10.0s *
aceleragdo 4
Tempo de
P7-08 N 0,0s~3000,0s 10.0s *
desaceleragdo 4
Frequéncia de
P7-09 salto 1 0,00Hz~ Frequéncia maxima 0,00Hz *
Amplitude da
P7-10 frequéncia de 0,00Hz™ Frequéncia maxima 0,00Hz *
salto 1
P7-11 Frequéncia de 0,00Hz™ Frequéncia maxima 0,00Hz *
salto 2
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PARAMETRO '\éﬁxgi? DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) PADRAO ALTERAR
Amplitude da
P7-12 frequéncia de 0,00Hz™ Frequéncia maxima 0,00Hz %
salto 2
T rt
P7-15 €mpo morto 0,0s~ 3000,0s 0.0s *
para reversao
0: modo padrdo
1:0,1Hz
2:0,5Hz
3:1Hz
Taxa de altergdo 4: 2Hz
P7-16 do botdo do 5: 4Hz 2 *
teclado 6: 5Hz
7: 8Hz
8: 10Hz
9:0,01Hz
10:0,05Hz
Acgdo quando a . o .
. 0: Funcionamento no limite inferior de
frequencia de frequéncia
P7-17 saida é menor d . 0 *
ue o limite L: Desliga
q . . 2: Funcionamento em velocidade zero
inferior
P7-18 Taxa de queda 0,0%~ 100,0% 0.0% *
Tempo de atraso
para frequéncia
P7-19 menor que 0,05~ 600,0s 0.0s *
desligamento do
limite inferior
Definir tempo de
P7-20 operagdo 0Oh~ 65000h Oh *
cumulativo
0: Invalido
1: Modo de prioridade de jog 1
Quando o usuario falha ou o PID é perdido, o
P7-21 Prioridade de jog jog ainda é valido 1 *
2: Modo de prioridade de jog 2
O modo de parada e a frenagem CC podem ser
definidos
Nivel de
P7-22 .freguenu’a 0,00Hz~ Frequéncia maxima 50,00Hz A
atingido (nivel
FDT1)
Histerese do
. It 0,
P7-23 nivel de' 0,0%~ 100,0% 5.0% *
frequencia
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PARAMETRO 'ig'ng%A DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) PADRAO ALTERAR
atingido (nivel
FDT1)
Offset do nivel de
P7-24 frequencia 0,0%"~ 100,0% 0.0% %
atingido (nivel
FDT1)
P7-25 Reserva 0 (]
0: Sempre ligado
Controle do 1: Liga com o inversor em funcionamento
P7-26 . (Quando a temperatura for superior a 40°, o 1 *
ventilador . . . .
ventilador também funcionara no modo de
“Sempre Ligado”)
Funcio 0: Valido somente no controle do teclado
P7-27 1: A fungdo de parada ou reset é valida em 1 *
STOP/RESET
todos os modos de controle
0:JOG Frente
. 1: Comutagao entre Frente e Reverso
Selecdo da 2:JOG Reverso
P7-28 fungdo da tecla ) ) 3 *
ME-K 3: Alternar Lintre o paineleo conAtro_Ie remo’Fo
4: Comutagdo da fonte de frequéncia do painel
(pressione atecla M F - K para alterar)
0000~ OxPFPF (nimero hexadecimal) 0000 a
OxPFPF
Bit0O0: Frequéncia de operagao 0001
BitO1:
Frequéncia definida 0002
Bit02: Tensdo do barramento 0004
Bit03: Tensao de saida 0008
Bit04: Corrente de saida 0010
Tela de LED em Bit05: Poténcia de saida 0020
P7-29 funcionamento Bit06: Status da entrada DI 0040 H.441F Y
Bit07: Status da saida DO 0080
Bit08: Tensdao All 0100
Bit09: Tensdo Al2 0200
Bit10: Valor de configuragdo do PID 0400
Bit11: Valor de feedback do PID 0800
Bit12: Valor de contagem 1000
Bit13: Valor de comprimento 2000
Bit14: Exibi¢do da velocidade de carga 4000
Bit15: Estagio do PLC 8000
1~ Ox1PPF (nimero hexadecimal)
Bit00: Definir frequéncia 0001
Bit01: Tensdo do barramento 0002
Bit02: Status da entrada DI 0004
Telade LEDem Bit03: Status da saida DO 0008
P7-30 espera Bit04: Tensdo Al1 0010 H.0043 *
Bit05: Tensao Al2 0020
Bit06: Valor de configuragao do PID 0040
Bit07: Valor de feedback do PID 0080
Bit08: Valor de contagem 0100
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PARAMETRO ':3';";? DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) PADRAO ALTERAR
Bit09: Valor do comprimento 0200
Bit10: Exibi¢do da velocidade de carga 0400
Bit11: Estagio do PLC 0800
Bit12: Frequéncia de pulso de entrada 1000
Bit13~ Bit15: Reservado
Fator de exibi¢cdo
P7-31 da velocidade de 0,001~ 655,00 1.000 *
carga
p7-32 Tem'pe_ratura do 12°C~ 100°C Valor medido o
dissipador valor
Tempo
P7-33 acumulado 0Oh~ 65535h Valor medido °
energizado
Tempo
P7-34 acumulado em Oh~ 65535h Valf)r °
. medido
funcionamento
0: Desativar
Temporizador de 1: Ativar, quando o tempo acabar, uma falha
P7-36 fungonamento serd relatada 0 *
2: Ativar, quando o tempo acabar, uma falha
ndo serd relatada
de?éfndiﬁiZZtsr 0: Ajuste digital P7-38
P7-37 ze 1AL 0 *
. 2: Al2 (Al assume P7-38 como 100%)
funcionamento
Ajuste digital do
P7-38 temporizador de 0,0min~ 6500,0min 0,0min *
funcionamento
Tempo maximo
P7-39 do temszr'zador 0,05~ 6000,0s 2.0s %
funcionamento
Tempo minimo
P7-40 do temszr'zadm 0,05~ 6000,0s 2.0s %
funcionamento
Partida ands 0: Valido (o comando do terminal de partida é
P7-41 energiza péo vélido e inicia diretamente) 1 *
gizac 1: Invélido
P7-43 Frequencia 0,00Hz™ PO-14 50,00Hz *
atingida 1
Offset de
P7-44 frequencia 0,0%"~ 100,0% 0.0% bAe
atingida 1
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PARAMETRO

NOME DA
FUNCAO

DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO)

PADRAO

ALTERAR

P7-45

Corrente atingida
1

0,0%"~ 300,0%

100.0%

P7-46

Offset de
corrente atingida
1

0,0%"~ 300,0%

0.0%

P7-49

Senha do usuario

0~ 65535

P7-50

Fungdo salta

frequéncia na
aceleragdo e
desaceleragao

0: invalido
1: valida

P7-51

Tempo
energizado
atingido

Oh~ 65530h

Oh

P7-53

Frequéncia de
comutagao entre
Rampa de
Aceleragdo 1 e 2

0,00Hz~ Frequéncia maxima (P0-14)

0,00Hz

P7-54

Frequéncia de
comutagao entre
Rampa de
Desaceleragdo 1 e
2

0,00Hz~ Frequéncia maxima (P0-14)

0,00Hz

P7-55

Nivel de
frequencia
atingido (nivel
FDT2)

0,00Hz~ Frequéncia maxima (P0-14)

50,00Hz

P7-56

Histerese do
nivel de
frequencia
atingido (nivel
FDT2)

0,0%~ 100,0%

5.0%

P7-57

Frequencia
atingida 2

0,00Hz~ Frequéncia maxima (P0-14)

50,00Hz

P7-58

Offset de
frequencia
atingida 2

0,0%~ 100,0%

0.0%

P7-59

Detecgdo de
corrente zero

0,0%"~ 300,0%

10.0%

P7-60

Atraso para
detecgdo de
corrente zero

0,01s~300,00s

1.00s

P7-61

Nivel de

20,0%~ 400,0%

200.0%
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PARAMETRO '\éﬁxgi? DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) PADRAO ALTERAR
detecgdo de
sobrecorrente na
saida
Atraso para
detecgdo de
P7-62 0s~6500.0s (0 *
Sobrecorrente do
software
P7-63 C°"e"tezat'”g'da 20,0%~ 300,0% 100.0% %
Offset de
P7-64 corrente atingida 0,0%~ 300,0% 0.0% *
2
0x0 Ox1PF~
Bit00: Torque alvo% 0001
Bit01: Torque de saida% 0002
Bit02: Frequéncia de pulso de entrada de
pulso (KHz) 0004
Bit03: Pulso de alta velocidade DI5
velocidade linear de amostragem (m/min)
0008 Bit04: Velocidade do motor (rmp) 0010
P7-65 Tfeulicziodnea:-::nfcr)n Bit05: Corrente de linha de entrada CA
(A) 0020
Bit06: Tempo acumulado de operagdo
(h) 0040
Bit07: Tempo de operagdo atual (min) 0080
Bit08: Consumo de energia cumulativo (kWh)
0100
Bit09~ Bit15: Reservado
Limite inferior da
P7-67 tensdo de 0,00V ~ P7-68 2.00Vv *
entrada All
Limite superior
P7-68 da tensdo de P7-67 ~ 11,00V 8.00V *
entrada All
Limite de
P7-69 Temperatura do 0°C ~90°C 70°C *
maodulo
Fator de corregao
P7-70 de exibicdo da 0,001 ~ 3,000 1.000 Y
poténcia de saida
Fator de corregao . . N
L Velocidade linear=P7-71 * Namero de pulsos
P7-71 de exibi¢do da 1.000 *
J , HDI amostrados por segundo / PB-07
poténcia de saida
Consumo de Valor
p7-72 energia (kWh) 0765535 medido *
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PARAMETRO ':3';"&%’“ DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) PADRAO ALTERAR
Versdo do . ,
P7-73 . Versdo do software de desempenho nimero ## °
Firmware
Versdo do
P7-74 software Versdo do software da fungdo nimero HH °
funcional
Selegdo de N ~
. 0: Oculta o grupo de parametros de fungdo
exibicdo de .
R aprimorada: A0 ~ A3, BO ~ B5,
P7-75 parametro de L A o 0 *
funcies 1: Exibir o grupo de parametros de fungao
§ aprimorada: A0 ~ A3, BO ~ B5
avangadas
Fator de corregdo
P7-76 da exibicdo da 0,0010 ~ 3,0000 1.0000 *
velocidade do
motor
p7.77 Valor de ajuste 0~100 0 %
de temperatura
0: Desabilitado
P7-80 Modo incéndio 1: Habilita a fungado 0 *
(quando habilitado ele ndo para mais)
P7-81 Frequéncia no OHz~ P0-14 50,00Hz *
modo de incéndio

Grupo P8: Comunicagao

PARAMETRO ':3';";&%‘“ DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) PADRAO ALTERAR
0: 1200BPS,
1: 2400BPS,
Taxa de 2: 48008BPS,
P8-00 comunicagao 3: 9600BPS, 4 *
4:19200BPS,
5:38400BPS
0: Sem paridade <8,N,2>,
Formato de 1: Paridade par <8,E,1>,
P8-01 dados 2: Paridade impar <8,0,1>, 0 *
3: Sem paridade 1<8,N,1>
E . P
P8-02 ndere'go cle 0~ 247 (0 é o enderego de difusdo) 1 R e
comunicagdo
P8-03 Tempo de Oms ~ 30ms 2ms *
resposta
P8-04 Atraso limite de || 30 0.0 *
comunicagdo
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PARAMETRO ':3';"&%’“ DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) PADRAO ALTERAR
P8-05 Formato de 0: Protocolo ModbusRTU padrao, 0 %
comunicagdo 1: Protocolo ModBusRTU ndo padrdo
0: Desativado, fungdo de comunicagdo 485
Fungdo de padrdo,
monitoramento 1: Ativado, a fungdo de monitoramento de
P8-06 < 0 *
de software em software em segundo plano, a fungdo de
segundo plano comunicag¢do 485 ndo pode ser usada no
momento
P8-07~8-10 Reservado - -- --
Selegdo do )
P8-11 protocolo de O Protgcolo MOdbuf’ N 0 *
L 1: Cartdo de expansdo de comunicagdo
comunicagdo
Grupo P9: Falha e protegao
~ NOME DA = - =
PARAMETRO FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) PADRAO ALTERAR
Protecdo de
P9-00 sobrecarga do 0: Desativada, 1: Ativada 1 *
motor
Offset de
P9-01 protegdo de 0.10~10.00 1.00 *
sobrecarga do
motor
Coeficiente de
P9-02 aviso de 050% ~ 100% 080% *
sobrecarga do
motor (%)
Ganho de
P9-03 protegdo contra 000 ~ 100 030 hie
sobretensdo
Tensdo de
P9-04 protegao contra 200,0~ 1200,0V 760.0V *
sobretensao
Ganho de
P9-05 protegdo de 0~ 100 20 *
sobrecorrente
P9-06 Protegdo de 50% ~ 200% 150% *
sobrecorrente VF
P9-07 Protegdo de 50% ~ 200% 100% *
sobrecorrente no
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PARAMETRO '\éﬁxgi? DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) PADRAO ALTERAR
enfraquecimento
de campo VF
Offset no limite
de sobretensdo
P9-08 quando em 0,0% ~ 50,0% 10.0% *
alteragdo de
velocidade
P9-11 Reset automatico 0~20 0 %
de falhas
Selegdo da agdo
do relé de falha 0: sem acio
P9-12 durante o reset 1: Acio sao 0 *
automatico de FAe
falha
Tempo de espera
para
P9-13 reinicializagdo 0,1s ~ 100,0s 1.0s *
automatica de
falha
Monitoramento .
P9-14 de falta de fase na O De:satlvado, 1 Y
1: Ativo
entrada
Monitoramento .
P9-15 de falta de fase na o De_satlvado, 1 e
, 1: Ativo
saida
Selegdo de
: Desati
P9-16 protecdo contra 0 e'sa vado, 1 *
- 1: Ativo
curto-circuito
. 0: A reinicializagdo manual é necessdria apds
Selegdo de reset .
automatico de a falha de subtensao,
P9-17 falha de 1: Apés a falha de subtensdo, a falha serd 0 *
~ resetada automaticamente de acordo com a
subtensdo ~
tensdo do barramento
Modo de 0: Inativo,
P9-18 supressao de 1: Modo de supressdo de sobretensdo 1, 0 *
sobretensao 2: Modo de supressao de sobretensdo 2
0: Inativo
Ativagdo modo de 1: Somente no processo de desaceleragao é
P9-19 supressao de ativo 2 *
sobretensdo 2: Ativo em velocidade constante e no
processo de desaceleragdo
Valor limite do
P9-20 modo de 1,0% ~ 150,0% 10.0% *
supressao de
sobretensdo 2
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PARAMETRO '\éﬁxgﬁ? DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) PADRAO ALTERAR
0~22202;
Unidade: Sobrecarga do motor - Errl4
0: parada por inércia
1: parar de acordo com o modo de parada
P9-22 Agdo de protegdo 2: continuar em funcionamento 00000 %
contra falhas 1 Dezena: reservado
Centena: perda de fase de entrada - Err23
Milhar: perda de fase de saida - Err24
Dezena de milhar: excegdo de leitura e
gravagao de parametros - Err25
0~22222;
Unidade: Falha de comunicagdo - Err27,
0: parada por inércia,
1: parar de acordo com o modo de parada,
Acio de protecio 2: continuar em funcionamento, Dezena:
P9-23 contra falhas 2 Falha externa - Err28, 00000 *
Centena: falha de desvio de velocidade
excessiva - Err29,
Milhar: Falha definida pelo usuario 1-Err30,
Dezena de milhar: falha definida pelo usudrio
2-Err31
0~ 22222;
Unidade: Perda de feedback do PID durante o
tempo de execugdo
-Err32
0: parada por inércia
Acio de protecio 1: parar de acordo com o modo de parada
P9-24 contra falhas 3 2: continuar em funcionamento 00000 bie
Dezena: falha de perda de carga - Err34
Centena: sobrecorrente de software - Errl6
Milhar: O tempo de funcionamento continuo
atual atinge -Err39
Dezena de milhar mil: o tempo de
funcionamento atinge - Err40
0: Operar na frequéncia de operagdo atual
Frequéncia de 1: Operagao na frequéncia definida
continuagdo de 2: O peragdo na frequéncia limite superior
P9-26 - . L N 1 Y
operagao em caso 3: Funciona no limite inferior de frequéncia
de falha 4: Funciona no valor de configuragdo da
frequéncia de espera P9-27
Referéncia de
P9-27 frequéncia 0,0%"~ 100,0% 100% *
anormal em
parada
Opgdo de .
P9-28 protecdo contra O: m,v _alldo 0 ¥
1: Valido
perda de carga
P9-29 Nivel de deteccdo || o0 g1 0o 20.0% *
de perda de carga
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PARAMETRO

NOME DA
FUNCAO

DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO)

PADRAO

ALTERAR

P9-30

Tempo de
detecgdo de perda
de carga

0,0s~100,0s

5.0s

P9-31

Desvio excessivo
de velocidade

0,0%~ 100,0%

20.0%

P9-32

Tempo de
detec¢do de
desvio de
velocidade

0,0s~100,0s

0.0s

P9-33

Desvio excessivo
de sobre
velocidade

0,0%~ 100,0%

20.0%

P9-34

Tempo de
detecgdo de
desvio de sobre
velocidade

0,0s~100,0s

2.0s

P9-35

Protegao contra
sobrecarga do
motor

100%™~ 200%

100%

P9-36

Pré-alarme de
superaquecimento
do motor

0~200°C

80°C

P9-37

Valor de protegdo
contra
superaquecimento
do motor

0~200°C

100°C

P9-38

Sele¢do do tipo de
sensor de
temperatura

0: Sem sensor de temperatura
1: PT100
2: PT1000

Grupo PA: Controle de torque

PARAMETRO

NOME DA
FUNCAO

DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO)

PADRAO

ALTERAR

PA-00

Referéncia do PID

0: Digital (PA.01)

1: Analdgico All

2: Analdgico A2

3: Analdgico AI3

4: Entrada de pulsos (HDI)

5: Configuragdo de comunicagdo RS485
6: Comando de vdrias velocidades
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PARAMETRO ':3';";? DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) PADRAO ALTERAR
Configuragao
PA-01 digital de 0.0~100.0% 50.0% Y
referéncia do PID
Tempo de
PA-02 mudanga de 0,00s~ 650,00s 0.00s *
dados do PID
0: All
1: Al2
PA-03 Feedback do PID 2: AlI1-AI2 0 *
3: Comunicagdo RS485
4: Entrada de pulsos (HDI)
Diregdo da agdo 0: Agdo positiva
PA-04 do PID 1: Ac3o negativa 0 *
Faixa de feedback
PA-05 de configuragao 0~65535 1000 *
do PID
PA-06 Ganho 0.0~100.0 20.0 *
proporcional P
PA-07 Tempo integral | 0,01s~10,00s 2.00s *
PA-08 Tempo dl')fere"c'a' 0,0005~10,000s 0.000s %
Frequéncia de
PA-09 corte para 0,00~Frequéncia maxima (P0-14) 0,00Hz *
reversdo do PID
Tolerancia entre
Ajuste e Feedback
PA-10 para 0.0%~100.0% 0.0% Y
desligamento do
PID
Faixa de
PA-11 funcionamento 0.00%~100.00% 0.0% *
do controle
diferencial
Tempo de filtro
PA-12 de feedback do 0.00~60.00s 0.00s *
PID
Valor de
deteccdo perda o o
PA-13 de feedback do 0.00%~100.00% 0.00s *
PID
PA-14 Tempo de 0,05~ 3600,0s 0s *
detecgdo para
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PARAMETRO ':3';";? DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) PADRAO ALTERAR
perda de
feedback do PID
PA-18 Ganho 0,0~100,0 20.0 *
proporcional P2
T
PA-19 _Tempo de 0,015~ 10,00s 2.00s *
integragao 12
T if ial
PA-20 empo g'zere“c'a 0,000s~ 10,000s 0.000s *
:Na t
CondigGes de 0: Ndo cc_)mu ar
= 1: Terminal DI
PA-21 comutagao do - . 0
R 2: Comutagdo automatica de acordo com o *
parametro PID .
desvio
Nivel de
PA-22 frequencia para 0,0%"~ PA-23 20.0% %
comutagdo de
parametro PID 1
Nivel de
PA-23 frequéncia para PA-22~ 100,0% 80.0% %
comutacgdo de
parametro PID 2
PA-24 valor ::::;'a' do 0,0% 100,0% 0.0% *
Tempo de
PA-25 retengdo do valor 0,00s~ 650,00s 0.00s *
inicial do PID
Valor maximo de
diferencga entre
PA-26 0s 2 Controles o 4506~ 100,00% 1.00% %
PIDs - positivo
(no momento da
comutagdo)
Valor maximo de
diferencga entre
PA-27 0s 2 controles 0,00%" 100,00% 1.00% %
PIDs - negativo
(no momento da
comutagdo)
Unidade: Separagdo integral
0: invalido;
Propriedades L: valida
PA-28 . P . Dezena: saida para o valor limite, se a 00 *
integrais do PID . - . .
integragdo deve ser interrompida
0: Continuar pontos;
1: Parar a integragdo
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PARAMETRO ':3';"&%’“ DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) PADRAO ALTERAR
Desligamento do 0: Ao parar e ndo operar
PA29 PID 1: Operagdo continua 0 *
Grupo PB: Frequéncia de oscilagdo, comprimento fixo e contagem
2 NOME DA = - =
PARAMETRO FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) PADRAO ALTERAR
M.etodowde 0: Relativo a frequéncia central
Pb-00 configuracdo de N N 0 *
L 1: Relativo a frequéncia maxima
oscilagdo
Amplitude da
Pb-01 frequéncia de 0.0%~100.0% 0.0% *
oscilagdo
Amplitude da
Pb-02 frequéncia de 0.0%~50.0% 0.0% *
salto
Ciclo de
Pb-03 frequéncia de 0,1s~3000,0s 10.0s *
oscilagdo
Tempo de subida
Pb-04 da onda 0.19%~100.0% 50.0% %
triangular
Coeficiente
Pb-05 Comprimento 0m~65535m 1000m *
total
Comprimento
Pb-06 0m~65535m Om Y
atual
Pb-07 Numero de 0.176553.5 100.0 %
pulsos por metro
Pb-08 valorabsolutode 4 ~gq55 1000 %
contagem
Valor de
Pb-09 contagem 1~65535 1000 *
especifico

Grupo PC: Multispeed e fungao CLP simplificado

PARAMETRO NOME DA FUNCAO DESCRIGAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) PADRAO ALTERAR

PC-00

Multi speed 0

-100.0%~100.0%

0.0%
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PARAMETRO NOME DA FUNGCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) PADRAO ALTERAR

PC-01 Multi speed 1 -100.0%~100.0% 0.0%
PC-02 Multi speed 2 -100.0%~100.0% 0.0%
PC-03 Multi speed 3 -100.0%~100.0% 0.0%
PC-04 Multi speed 4 -100.0%~100.0% 0.0%
PC-05 Multi speed 5 -100.0%~100.0% 0.0%
PC-06 Multi speed 6 -100.0%~100.0% 0.0%
PC-07 Multi speed 7 -100.0%~100.0% 0.0%
PC-08 Multi speed 8 -100.0%~100.0% 0.0%
PC-09 Multi speed 9 -100.0%~100.0% 0.0%
PC-10 Multi speed 10 -100.0%~100.0% 0.0%
PC-11 Multi speed 11 -100.0%~100.0% 0.0%
PC-12 Multi speed 12 -100.0%~100.0% 0.0%
PC-13 Multi speed 13 -100.0%~100.0% 0.0%
PC-14 Multi speed 14 -100.0%~100.0% 0.0%
PC-15 Multi speed 15 -100.0%~100.0% 0.0%
0: Parar no final de uma Unica operagdo
Modo de operagdo do 1: Manter o valor final para uma Unica
PC-16 - 0
PLC execugao
2: Funcionamento ciclico
0: Ndo salva ao desligar e ndo salva ao
Backup de medria no parar
PC-17 desligamento do 1: Salva ao desligar e ndo salva ao parar 0
PLC 2: Nao salva ao desligar e salva ao parar
3: Salva ao desligar e salva ao parar
PC-18 Tempo de execugdo do 0,0s(h)~6500,0s(h) 0,0s(h)
CLP passo 0 ! ! ’
0 : Rampa de aceleragdo desaceleragdo 1
P0.23 e P0.24
Rampa de 1: Rampa de aceleragdo desaceleragdo 2
~ ~ P7.03 e P7.04
PC-19 acelera¢3o/desaceleracdo . . 0
2550 0 2: Rampa de aceleragdo desaceleragdo 3
P P7.05 e P7.06
3: Rampa de aceleragdo desaceleragdo 4
P7.07 e P7.08
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PARAMETRO NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) PADRAO ALTERAR

PC-20

Tempo de execug¢do do
PLC passo 1

0,0s(h)~6500,0s(h)

0,0s(h)

*

PC-21

Rampa de
acelera¢3o/desaceleracdo
passo 1

0~3

PC-22

Tempo de execugdo do
PLC passo 2

0,0s(h)~6500,0s(h)

0,0s(h)

PC-23

Rampa de
aceleragdo/desaceleragdo
passo 2

0~3

PC-24

Tempo de execug¢do do
PLC passo 3

0,0s(h)~6500,0s(h)

0,0s(h)

PC-25

Rampa de
acelera¢3o/desaceleracdo
passo 3

0~3

PC-26

Tempo de execug¢do do
PLC passo 4

0,0s(h)~6500,0s(h)

0,0s(h)

PC-27

Rampa de
aceleragdo/desaceleragdo
passo 4

0~3

PC-28

Tempo de execugdo do
PLC passo 5

0,0s(h)~6500,0s(h)

0,0s(h)

PC-29

Rampa de
acelera¢io/desaceleracdo
passo 5

0~3

PC-30

Tempo de execug¢do do
PLC passo 6

0,0s(h)~6500,0s(h)

0,0s(h)

PC-31

Rampa de
aceleragdo/desaceleragdo
passo 6

0~3

PC-32

Tempo de execugdo do
PLC passo 7

0,0s(h)~6500,0s(h)

0,0s(h)

PC-33

Rampa de
acelera¢3o/desaceleracdo
passo 7

0~3

PC-34

Tempo de execug¢do do
PLC passo 8

0,0s(h)~6500,0s(h)

0,0s(h)

PC-35

Rampa de
aceleragdo/desaceleragdo
passo 8

0~3
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PARAMETRO NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) PADRAO ALTERAR

Tempo de execug¢do do -
PC-36 PLC passo 9 0,0s(h)~6500,0s(h) 0,0s(h) Y
Rampa de
PC-37 acelera¢3o/desaceleracdo 0~3
0 *
passo 9
PC-38 Tempo de execugdo do 0,0s(h)~6500,0s(h) 0,0s(h) *
PLC passo 10 ! ’ !
Rampa de
PC-39 aceleragdo/desaceleragdo 0~3
0 *
passo 10
PC-40 Tempo de execugdo do 0,0s(h)~6500,0s(h) 0,0s(h) *
PLC passo 11 ! ! ’
Rampa de
PC-41 acelera¢3o/desaceleracdo 0~3
0 e
passo 11
PC-42 Tempo de execugdo do 0,0s(h)~6500,0s(h) 0,0s(h) *
PLC passo 12 ! ’ ’
Rampa de
PC-43 aceleragdo/desaceleragdo 0~3
0 *
passo 12
PC-44 Tempo de execugdo do 0,0s(h)~6500,0s(h) *
PLC passo 13 ! ! 0,0s(h)
Rampa de 0~3 (representando respectivamente o
PC-45 acelera¢io/desaceleracdo tempo de aceleragdo e desaceleragao 0,0s(h) %
passo 13 1~4)
Tempo de execug¢do do -
PC-46 PLC passo 14 0,0s(h)~6500,0s(h) 0,0s(h) %
Rampa de
PC-47 aceleragdo/desaceleragdo 0~3
0 *
passo 14
PC-48 Tempo de execugdo do 0,0s(h)~6500,0s(h) 0,0s(h)
PLC passo 15 ! ’ ’ *
Rampa de
PC-49 aceleragdo/desaceleragdo 0~3
0 e
passo 15
Unidade de tempo de 0: s (segundo)
PC-50 execugdo do PLC 1:h (hora) 0 *
Selegdo do modo de 0: A velocidade multi speed ndo tem
PC-51 prioridade de multi prioridade 1 %
speed 1: Prioridade de multi speed
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PARAMETRO NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) PADRAO ALTERAR
0: Tempo de aceleragdo e desaceleragao
1
Rampa de o o
. - 1: Tempo de aceleragdo e desaceleragdo
aceleragdo/desaceleragdo
PC-52 para multi speed quando 2
em modo prioridade (PC- 2: Tempo de aceleragdo e desaceleragao
51=1) 3 *
3: Tempo de aceleragdo e desaceleragao 0
4
Unidade de configuragdo 0:%
PC-53 Multi speed PC-00~PC-15 1: Hz 0 *
0: Valor fornecido PC-00
1: All
- 2: Al2
PC.55 Canalﬂilz?sfe(rezr;cga para 3: Pulso
P 4:PID
5: Frequéncia predefinida fornecida (PO- 0 *
11), pode ser modificado UP/DOWN
Grupo PD: Controle de torque
o NOME DA = - =
PARAMETRO FUNC A0 DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) PADRAO ALTERAR
0: Configuragédo digital (PD-01),
1: All,
2: Al2
Selegdo da fonte e
PD-00 de comando de 3 Comgnlcagfo RS485, - 0 *
toraue 4: Configuragdo da frequéncia de pulso HDI,
a 5: MINIMO (A1, Al2),
6: MAXIMO (Al1, Al2). (1-6 opgdo de escala
total corresponde a PD-01)
PD-01 Configuracdo -200,0% ~ 200,0% 150.0% *
digital de Torque
Frequéncia
maxima de
PD-03 comando de 0,00Hz ~ Frequéncia maxima (P0-14) 50,00Hz *
torque diregdo
positiva
Frequéncia
maxima de
PD-04 comando de 0,00Hz ~ Frequéncia maxima (P0-14) 50,00Hz *
torque diregdo
reversa
Tempo de filtro do
PD-06 comando de 0,00s ~ 10,00s 0.00s *
torque
PD-07 Tempo de 0,0s ~ 1000,0s 10.0s *
aceleragdo do
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PARAMETRO

NOME DA
FUNCAO

DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO)

PADRAO

ALTERAR

modo de
comando torque

PD-08

Tempo de
desaceleragdo do
modo de
comando torque

0,0s ~1000,0s

10.0s

PD-10

Selegdo do modo
de
velocidade/torque

0: Modo de velocidade,
1: Modo de torque

Grupo PE: Configuragao de curva multiponto Al

PARAMETRO

NOME DA
FUNCAO

DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO)

PADRAO

ALTERAR

PE-00

Tensdo minima
curva l

-10,00V ~ PE-02

0.00v

PE-01

Referéncia
correspondente
a tensdo minima

curva 1l

-100,0% ~ PE-03

0.0%

PE-02

Tensdo do ponto
ldacurval

PE-00 ~ PE-04

3.00v

PE-03

Referéncia
correspondente
a tensdo do
ponto 1 da curva
1

-100,0% ~ 100,0%

30.0%

PE-04

Tensdo do ponto
2dacurval

PE-02 ~ PE-06

6.00V

PE-05

Referéncia
correspondente
a tesdo do ponto

2dacurval

-100,0% ~ 100,0%

60.0%

PE-06

Tensdo maxima
curva 1l

PE-04 ~ 10,00V

10.00Vv

PE-07

Referéncia
correspondente
a tensdo maxima

curva 1l

-100,0% ~ 100,0%

100.0%

PE-08

Tensdo minima
curva 2

-10,00 ~ PE-10

0.00v
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PARAMETRO

NOME DA
FUNCAO

DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO)

PADRAO

ALTERAR

PE-09

Referéncia
correspondente
a tensdo minima

curva 2

-100,0% ~ 100,0%

0,0%

PE-10

Tensdo do ponto
1dacurva?2

PE-08 ~ PE-12

3.00v

PE-11

Referéncia
correspondente
a tensdo do
ponto 1 da curva
2

-100,0% ~ 100,0%

30.0%

PE-12

Tensdo do ponto
2 dacurva 2

PE-10 ~ PE-14

6.00V

PE-13

Referéncia
correspondente
a tensdo do
ponto 2 da curva
2

-100.0% ~ 100,0%

60.0%

PE-14

Tensdo maxima
da curva 2

PE-12 ~ 10,00V

10.00V

PE-15

Referéncia
correspondente
a tensdo maxima

dacurva 2

-100,0% ~ 100,0%

100.0%

PE-24

Ponto de inibigdo
da referéncia All

-100,0% ~ 100,0

100.0%

PE-25

Offset do ponto
de inibigdo da
referéncia da All

0,0% ~ 100,0%

0.5%

PE-26

Ponto de inibigdo
da referéncia Al2

-100,0% ~ 100,0%

0.0%

PE-27

Offset do ponto
de inibigdo da
referéncia Al2

0,0% ~ 100,0%

0.5%

Grupo PF: Parametros do fabricante

Grupo de parametros do fabricante, que ndo pode ser alterado pelo usudrio.

Grupo AO: Configuragao do segundo parametro do motor
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PARAMETRO 'iﬁx'gA%A DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) PADRAO ALTERAR
N 1: Motor No. 1
A0-00 Selegdo do motor 2: Motor No. 2 1 *
O segundo modo 1: Controle vetorial de malha aberta (vetorial
A0-01 de controle do sem sensor de velocidade) 2 *
motor 2: Controle VF
Rampa de 0: Consistente com o primeiro motor
aceleragdo e 1: Tempo de aceleragdo e desaceleragdo 1
A0-02 desaceleragdo 2: Tempo de aceleragdo e desaceleragdo 2 0 *
para o segundo 3: Tempo de aceleragao e desaceleragao 3
motor 4: Tempo de aceleragdo e desaceleragdo 4

Grupo Al: Parametros do segundo motor

PARAMETRO ':3:"'&? DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) PADRAO ALTERAR
Auto sintonia 0: Sem funcdo,
A1-00 (Auto Tunning) 1: Auto sintonia (Auto Tunning) estatica, 0 *
€ 2: Auto sintonia (Auto Tunning) dindmica
ALO1 Poténcia nominal 0,1Kw™ 1000,0kw Vide placa *
do motor 2 do motor
AL02 Tensdo nominal 1V~ 1500V Vide placa *
do motor 2 do motor
AL03 Numero de polos 2264 Vide placa o
do motor 2 do motor
AL04 Corrente nominal 0,01A~ 600,00A Vide placa *
do motor 2 do motor
Frequéncia Vide placa
A1-05 nominal do 0,01Hz~ Frequéncia maxima (P0-14) P *
do motor
motor 2
Velocidade Vide placa
A1-06 nominal do 1rpm~ 65535rpm P *
do motor
motor 2
AL-07 Corrente sem 0,01A~ A1-04 (0] mod.elo é *
carga do motor 2 determinado
Resisténcia do 0 modelo &
A1-08 estator do motor 0,0010hm™ 65,5350hm . *
) determinado
A1-09 Resisténcia do 0,0010hm™ 65,5350hm O modelo & *
rotor do motor 2 determinado
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PARAMETRO “;3"::'&%’* DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) PADRAO ALTERAR
A1-10 Indutancia mutua 0,1mH~ 6553 5mH o mod.elo é *
do motor 2 determinado
Indutdncia de O modelo é
Al-1l fuga do motor 2 0,01mH™655,35mH determinado *
AL-12 Aceleracdo em 1,0s™ 6000,0s 10.0s *
ajuste dinamico
Desaceleragao
Al-13 em ajuste 1,0s~ 6000,0s 10.0s *
dindmico
Grupo A2: Configuragdo do parametro VF do segundo motor
> NOME DA - - -
PARAMETRO FUNCAO DESCRIGAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) PADRAO ALTERAR
A2-00 Torque Boost 0,0%" 30,0% 0.0% %
motor 2
Ganho de O modelo é
A2-01 supressao de 0~ 100 . *
- determinado
oscilagdo
Grupo A3: Parametros de controle vetorial do segundo motor
= NOME DA - - -
PARAMETRO FUNCAO DESCRIGAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) PADRAO ALTERAR
A3-00 Frequéncia de 0,00Hz~ A3-02 5,00Hz e
comutagdo P1
A3-02 Frequéncia de A3-00~ P0-14 10,00Hz %
comutacgdo P2
Ganho KP em
A304 baixa Velocidade 0,1~10,0 40 ad
A3-05 Tempo Tl em 0,015~ 10,00s 0.50s *
baixa Velocidade
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PARAMETRO ':3?\:'&%’* DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) PADRAO ALTERAR
Ganho KP em
A3-06 alta Velocidade 0,1710,0 2.0 ¥
A3-07 TempoTlemalta || ) .16 00s 1.00s %
velocidade
Atributo integral
A3-08 do Iogp de 0:Os ponto~s e_ntram em vigor 0 *
velocidade 1: Separagdo integral
selegdo
Ganho KP da
A3-11 corrente de 0~ 30000 2000 *
torque
Ganho Ki da
A3-12 corrente de 0~ 30000 1300 Y
torque
Ganho KP da
A3-13 corrente de 0~ 30000 2000 Y
excitagdo
Ganho Ki da
A3-14 corrente de 0~ 30000 1300 *
excitagdo
A3-15 Fluxo de 0200 0 *
frenagem (ganho)
Fator de
corregdo do
A3-16 enfraquecimento 50%~200% 100% Y
de torque do
campo
A3-17 Compensagdode || g0 o000 100% *
escorregamento
Filtro de
feedback do loop
A3-18 de velocidade 0,000s~ 1,000s 0.015s *
Constante de
tempo
Tempo do filtro
A3-19 de saida do loop 0,000s~ 1,000s 0.000s %
de velocidade
constante
0: P3-21
Fonte do limite 1: All (a faixa analdgica corresponde a P3-
A3-20 superior do 21) 0
torque elétrico 2: Al2 %
3: Comunicagdo RS485
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PARAMETRO “;3"::'&%’* DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) PADRAO ALTERAR
4: Pulsos
Limite superior
A3-21 do torque 0,0%"~ 200,0% 150.0% R e
elétrico
0: P3-23
Fonte do limite 1: Al1 (a faixa analdgica corresponde a P3-
superior do 23)
A3-22 torque de 2: AI2 0
frenagem 3: Comunicagao RSS485 *
4: Pulsos
Limite superior
A3-23 do torque de 0,0%~ 200,0% 150% *
frenagem
Grupo B0: Parametros do sistema
2 NOME DA = - =
PARAMETRO FUNC A0 DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) PADRAO ALTERAR
B0-00 AItefagao de 0:Lere altera_r, 0 %
parametros 1: Somente leitura
B0-01 Reservado - - -
B0-02 Reservado - - -
B0-03 Reservado - - -
Exibicdo da
B0-04 frequen::la de 0: frequ?nc!a em.t(?mpo real, 0 %
operagao do 1: frequéncia definida
vetorial
Selegdo de
BO-05 exnblgac? durante 0: Ex!b!r o valor definido, 5 0 %
o ajuste 1: Exibir o valor atual da variavel
UP/DOWN

Grupo B1: Personalizagao do Parametro do usuario

PARAMETRO

NOME DA
FUNCAO

DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO)

PADRAO

ALTERAR

B1-00

Reset dos
parametros do
grupo B1

0: Sem fungao,
1: Reset
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PARAMETRO ':3?\:'&%’* DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) PADRAO ALTERAR
Parametro
B1-01 . uP0-00 ~ uU1-xx uP0-03 Y
personalizado 1
Parametro
B1-02 . uP0-00 ~ uU1-xx uP0-04 Y
personalizado 2
Parametro
B1-03 . uP0-00 ~ uU1-xx uP0-06 Y
personalizado 3
Parametro
B1-04 . uP0-00 ~ uU1-xx uP0-07 Y
personalizado 4
Parametro
B1-05 . uP0-00 ~ uU1-xx uP0-13 *
personalizado 5
Parametro
B1-06 . uP0-00 ~ uU1-xx uP0-14 *
personalizado 6
Parametro
B1-07 . uP0-00 ~ uU1-xx uP4-01 *
personalizado 7
Parametro
B1-08 . uP0-00 ~ uU1-xx uP4-02 *
personalizado 8
B1-09 Parametro uP0-00 ~ uU1-xx uP4-04 *
personalizado 9
B1-10 Parametro uP0-00 ~ uU1-xx uP4-05 *
personalizado 10
B1-11 Parametro uP0-00 ~ UU1-xx uP4-06 *
personalizado 11
B1-12 Parametro UP0-00 ~ UU1-xx uP4-12 *
personalizado 12
B1-13 Parametro UP0-00 ~ UU1-xx uP4-13 *
personalizado 13
B1-14 Parametro UP0-00 ~ UU1-xx uP5-00 *
personalizado 14
B1-15 Parametro UP0-00 ~ UU1-xx uP5-01 *
personalizado 15
B1-16 Parametro UP0-00 ~ UU1-xx uP5-02 #
personalizado 16
B1-17 Parametro UP0-00 ~ UU1-xx uP6-00 *
personalizado 17
B1-18 Parametro UP0-00 ~ UU1-xx uP6-01 #
personalizado 18
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PARAMETRO ﬁﬁ'ﬂ&%’* DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) PADRAO ALTERAR
Parametro
B1-19 . uP0-00 ~ uU1-xx uP0-00 Y
personalizado 19
Parametro
B1-20 . uP0-00 ~ uU1-xx uP0-00 Y
personalizado 20
Parametro
B1-21 . uP0-00 ~ uU1-xx uP0-00 Y
personalizado 21
Parametro
B1-22 . uP0-00 ~ uU1-xx uP0-00 Y
personalizado 22
Parametro
B1-23 . uP0-00~ uU1-xx uP0-00 Y
personalizada 23
Parametro
B1-24 . uP0-00~ uU1-xx uP0-00 Y
personalizada 24
Parametro
B1-25 . uP0-00~ uU1-xx uP0-00 Y
personalizada 25
Parametro
B1-26 . uP0-00~ uU1-xx uP0-00 Y
personalizada 26
B1-27 Parametro UP0-00~ UU1-X uP0-00 #
personalizada 27
B1-28 Parametro UP0-00~ UU1-Xx uP0-00 *
personalizada 28
B1-29 Parametro UP0-00~ UU1-X uP0-00 *
personalizada 29
B1-30 Parametro UP0-00~ uU1-xx uP0-00 %
personalizada 30
B1-31 Parametro UP0-00~ UU1-xx uP0-00 %
personalizada 31
Grupo B2: Otimizagdao parametros de controle
~ NOME DA - - =
PARAMETRO FUNC A0 DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) PADRAO ALTERAR
B2-00 Compensagdo de 0: sem compe[\sagao 1 %
tempo morto 1: Compensagdo
B2-01 Método PWM 0: Modulaczi\o a,ssmcrona 0 %
1: Modulagao sincrona
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PARAMETRO 'iﬁ'ng%A DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) PADRAO ALTERAR
S?';ffﬁ(:;é;t:o 0: 7 segmentos em todo o processo
B2-02 & 1: Comutagdo automatica de sete 0
segmentos de segmentos/cinco segmentos
PWM & &
Ativaca
_va'cao do 0: Desativado
B2-03 limite de 1: Ativado 1
corrente CBC ’
Tensdo de
acionamento do 360.0V
B2-04 circuito de 330,0Vcce™ 1200,0Vcc 690.0V
frenagem PB
Nivel de protecdo . 200.0vV
B2-05 de subtens3o 150,0Vcc™ 500,0Vcc 350.0V
Configuragdo de -
B2-:06 PWM aleatério 076 0
. 0: Sem saida de corrente;
Sele¢do do modo ~
B2-07 de operagdo em 1: Operagdo normal; 0
perag 2: Saida com corrente de freio CC de parada
OHz
P1-16;
SeIe(,jao. do~modo 0: modo de limite 0
de limitagdo da .
B2-08 frequéncia de 1: Modo restrito 1 0
9 2: Illimitado (a portadora de todas as bandas
chaveamento de .
. . de frequéncia é a mesma)
baixa frequéncia

Grupo B3: Parametros de calibragao

PARAMETRO ':3':“"&%’* DESCRIGAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) PADRAO ALTERAR
B3-00 Valor mostrado -9,999V~ 10,000V 3.000V
All tensao 1
B3-01 Valormedido AIL || ¢ 596\ 10 000V 3.000V
tensdao 1
B3-02 Valor mostrado -9,999V~ 10.000V 8.000V
All tensao 2
B3-03 Valormedido AIL || g g5/~ 10,000V 8.000V
tensao 2
B3-04 Valor mostrado -9,999V~ 10.000V 3.000V
Al2 tensao 1
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PARAMETRO ﬁﬁ'ﬂ&%’* DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) PADRAO ALTERAR
B3-05 Valormedido A2l g 999\~ 10,000V 3.000V *
tensdao 1
B3-06 Valor mostrado -9,999V~ 10,000V 8.000V %
Al2 tensao 2
B3-07 Valormedido A2 | g 999\, ~ 10,000V 8.000V *
tensdo 2
B3-12 Tensdo al'VO AOL -9,999V ~ 10.000V 3.000V *
B3-13 Tensdo medida -9,999V ~ 10,000V 3.000V *
AO11 ’ ’ :
B3-14 Tensdo ;'VO AOL -9,999V ~ 10,000V 8.000V *
B3-15 Tensdo medida -9,999V ~ 10,000V 8.000V *
AO12 ’ ’ :
B3-16 Tensdo al'VO AO2 -9,999V ~ 10.000V 3.000V *
Tensdo medida
B3-17 202 1 -9,999V ~ 10,000V 3.000V Y
B3-18 Tensdo ;'VO AO2 -9,999V ~ 10,000V 8.000V *
Tensdo medida
B3-19 2022 -9,999V ~ 10.000V 8.000V Yo
Grupo B4: Parametros de controle mestre-escravo
> NOME DA - - -
PARAMETRO FUNCAO DESCRIGAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) PADRAO ALTERAR
Habilitagdo do .
0: Desativado,
B4-00 controle mestre- 1: Ativado 0 *
escravo
B4-01 . Este 0: Mestre, 0 *
equipamento 1: Escravo
Referéncia de
B4-02 frequenaa 0: Frequtfnc!a d.e funcionamento, 0 *
fornecida para o 1: Frequéncia ajustada
escravo
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PARAMETRO

NOME DA
FUNCAO

DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO)

PADRAO

ALTERAR

B4-03

Escravo segue o
comando do
mestre

0: Nao segue,
1: Segue

B4-04

Offset da
referéncia de
frequéncia
recebida pelo
escravo

0,00% ~ 600,00%

100.00%

B4-05

Coeficiente de
torque recebido
pelo escravo

-10,00 ~ 10,00

1.00

B4-06

O escravo recebe
a polarizagdo de
torque

-50,00% ~ 50,00%

0.00%

B4-07

Offset de
variagdo de
frequéncia

0,20% ~ 10,00%

0.50%

B4-08

Tempo de
detecgdo de
queda
comunicagao
mestre-escravo

0,00s ~ 10,0s

0.1s

Grupo B5: Parametros da fungao de freio (Elevadores)

PARAMETRO

NOME DA
FUNGCAO

DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO)

PADRAO

ALTERAR

B5-00

Ativagdo do
controle do freio
(P6.00=32)

0: Desativado,
1: Ativado

B5-01

Atraso antes do
freio abrir

0~20.0s

Os

B5-02

Atraso antes do
freio fechar

0~20.0s

0.3

B5-03

Frequéncia de
abertura do freio
comando frente

0,00Hz ~ 20,00Hz

2,50 Hz

B5-04

Frequéncia de

fechamento do

freio comando
frente

0,00Hz ~ 20,00Hz

1,50Hz
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PARAMETRO

NOME DA
FUNCAO

DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO)

PADRAO

ALTERAR

B5-05

Frequéncia de
abertura do freio
comando reverso

0,00Hz ~ 20,00Hz

2,50Hz

B5-06

Frequéncia de

fechamento do

freio comando
reverso

0,00Hz ~ 20,00Hz

1,50Hz

B5-07

Limite de
corrente para
ativacdo do freio

0~100,0

40.0

B5-08

Tempo de
retengdo da

frequéncia
depois que o
freio é aberto

0~ 20,0s

0.5s

B5-09

Tempo de
retengdo do freio
depois de
acionado
(parada)

0~ 20,0s

0.5s

B5-10

Limite de
corrente durante
o travamento

50,0%~ 200,0%

120.0%

B5-11

Modo de
desligamento
com a trava
fechada

0: Parada por inercia
1: Parada por rampa

B5-12

Modo de
abertura do freio

0: Abrir de acordo com a frequéncia
1: Abrir de acordo com a frequéncia e a
corrente

B5-13

Funcgdes
especiais para
elevadores civis
elevadores civis
foram ativadas

0: Desativadas
1: Ativar

B5-14

Frequéncia de
operagao em
modo
emergéncia do
elevador (no-
break)

0,00Hz™~ P0-14 Hz

20,00Hz

B5-15

Frequéncia de
operagao em
Manutengdo do
elevador

0,00Hz™~ P0-14 Hz

20,00Hz
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PARAMETRO 'iﬁ'ng%A DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) PADRAO ALTERAR
Operagao em
B5-16 modo 0: Elevador parado
emergéncia (no- 1: Elevador em funcionamento (no break) 1 *
break)
Corregao
B5-17 frequéncia de 0,00Hz™ 5,00Hz 0 *
subida do
elevador
Corregdo da
B5-18 frequéncia de 0,00Hz~ 5,00Hz 0 *
descida do
elevador
Tempo efetivo do
B5-19 sinal de 0~3600.0 0 %
emergéncia do
elevador
Tempo efetivo do
sinal de saida de
B5-20 . 0~ 3600.0 0 bAS
emergéncia do
elevador
Grupo B6: Parametros da fungao Hibernar (Sleep)
= NOME DA = - =
PARAMETRO FUNC A0 DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) PADRAO ALTERAR
0: A fungdo de hibernar é invalida
1: O terminal de entrada digital DI controla a
fungdo de hibernar
B6-00 Selegdo de 2: Afungdo de hibernar é controlada pelo valor 0 %
Hibernar de configuragdo do PID e pelo valor do
feedback
3: Controle a fung¢do de hibernar de acordo
com a frequéncia de operagao
Frequéncia de
B6-01 Hibernar (B6- 0,00Hz~ P0.14 0.00Hz *
00=3)
Atraso para
B6-02 acionamento de 0,0s~ 3600,0s 20.0s *
Hibernar
Referéncia para 0,0%"~ 100,0%
B6-03 despertar (B6- Quando B6-00=3, a unidade passa a ser Hz, 10,0% *
00=2) limite PO-14
Atraso para
B6-04 0,0s™ 3600,0s 0.5s e
despertar
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PARAMETRO 'iﬁ'ng%A DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) PADRAO ALTERAR
Modo de
B6-05 controle de~sa|da 0: AJusteAautcomatlf:o do PID 0 %
de fungdo 1: Frequéncia de hibernar B6-01
hibernar
Frequéncia para
B6-07 despertar (B6- 0,0s~ P0O-14 0 *
00=3)
Grupo C1: Parametros da fungao de controle de tensao
o NOME DA = - =
PARAMETRO FUNC A0 DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) PADRAO ALTERAR
Modo de 0: Invalido,
C1-00 controle de 1: Controle de torque em malha aberta, 0 *
tensdo 2: Controle de velocidade em malha fechada,
c1-01 Direcdo de 0: Frente 0 %
enrolamento 1: Reverso
Frequéncia
C1-02 maxima de 0,00Hz até a frequéncia maxima 30 *
enrolamento
Frequéncia limite
C1-03 superior para 0,00Hz até a frequéncia maxima 10 *
desenrolamento
Relagdo de
C1-04 transmissao 0,01~ 600,00 1.85 *
mecanica
0: Configuragdo de cddigo de fungdo (C1-06)
Fonte de ; 2:;
C1-05 referéncia da ) - N 0 *
tensio 3: Al3 (cartdo de expansdo)
4: HDI pulsos
5: Comunicagdo RS485
C1-06 Configuracgo de 0~ 30000N 1200 *
tensao
c1-07 Configuracdo de || 5. 30000N 2100 *
tensao maxima
0: Configuragdo do cddigo de fungdo (C1-10)
1: Calculo da velocidade linear
Método de 2: Célculo de espessura cumulativa
C1-08 calculo para o 3:All 1 *
diametro do rolo 4: AlI2
5: Al3 (cartdo de expansdo)
6: HDI Pulsos
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PARAMETRO ':3?\:'&%’* DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) PADRAO ALTERAR
€1-09 Dametro 1~10000mm 1100 *
maximo do rolo
C1-10 Diametro do rolo 1~10000mm 320 *
0: Configuragdo do terminal DI
Diametro inicial 1: All
111 do rolo 2: A2 0 *
3: Al3 (cartdo de expansdo)
Diametro inicial
C1-12 1~ 10000mm 600 *
de rolo 1
€113 Digmetro inicial | 1.1 0000mm 50 %
do rolo 2
c1-14 Digmetro inicial | 1.1 0000mm 50 o
do rolo 3
c115 Digmetro inicial || 41 000mm 50 *
dorolo 4
Tempo do ciclo
C1-16 de verificagdo do 0.1~60.0s 1 *
didmetro do rolo
Limite 1 de
C1-17 variagdo do 1~10000mm 0 o
diametro do rolo
Limite 2 de
C1-18 variagdo do 1~10000mm 0 o
diametro do rolo
0: Durante a operagao, é proibido redefinir o
C1-19 Selejg'floNde dlametr'o do rolo' o - 0 %
redefini¢do do 1: Permite a redefinigdo do didametro do rolo
diametro do rolo durante a operagdo
C1-20 valor absoluto 1~10000mm 0 *
de didmetro
0: Configuragdo do terminal DI
Selegdo da 1:Ail
C1-21 espessura do 2: Ai2 0 Y
material 3: AI3 (cartdo de expansdo)
4: Comunicagdo RS485
c1-22 Espessura 0,01~100,00mm 0 *
maxima
c1-23 Espessura do 0,01~100,00mm 0.01 *
material 1
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PARAMETRO ':3?\:'&%’* DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) PADRAO ALTERAR
Espessura do
C1-24 ) 0,01~100,00mm 0.01
material 2
Espessura do
C1-25 ) 0,01~100,00mm 0.01
material 3
Espessura do
C1-26 ) 0,01~100,00mm 0.01
material 4
- 0: Frequéncia
C1-27 Ref(_erenua do 1: Quantidade de voltas 0
didmetro
2: Encoder
c1-28 Namero de 110000 1
pulsos por ciclo
€129 Numero de voltas 1~10000 1
por camada
0: Frequéncia definica (C1-31)
1: All
2: Al2
€1-30 Controle da 3: AI3 (cartdo de expansdo) 0
velocidade linear 4: HDI Pulsos
5: Comunicagao RS485
c1-31 Velocidade inear || 4 1.+6000,0m/min 1000
maxima
C1-32 VaI_or real_da Leitura atual 0
velocidade linear
Frequéncia
minima durante
C1-33 o célculo do 0,00Hz~frequéncia maxima 1.5
diametro da
bobina
Atraso no calculo
C1-34 do diametro da 0.0~100.0s 6
bobina
Identificacdo do 0: Sern operacio
C1-35 coeficiente de ) . 'p NC » 0
s . 1: Identificagdo automadtica
inércia mecanica
Coeficiente de
cl-se torque dAe inercia 0~50,0% (torque nominal do motor) >0
mecanica
Coeficiente de
C1-37 compensagao da 0-10000 124
inércia mecanica
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PARAMETRO ':3?\:'&%’* DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) PADRAO ALTERAR
c1-38 Densidade do 0~60000kg/m"3 0 *
material
C1-39 Largura do 0~60000m 0 %
material
O Compensagao
C1-40 de torque 0.0~50.0% 5 #
quando em
inércia
Coeficiente de
Cl-41 compensagdo de 0.0~50.0% 0 *
atrito estatico
Coeficiente de
C1-42 compensagao de 0.0~50.0% 0 Y
atrito dinamico
C1-43 L|r.'n|te de 0,00Hz até a frequéncia maxima 1 *
velocidade zero
Compensagao de
Cl-44 torque 'em alta 0.0~50.0% 0 A
velocidade
Base de
compensacgdo do 0: Frequéncia
Cl4
> torque de alta 1: Velocidade linear 0 d
velocidade
Limite de
velocidade de
C1-46 compensagao de 10.0~100.0% 100 Y
torque de alta
velocidade
C1-47 Reserva Reserva - -
C1-48 Padrio do cone 0: Conl'u_dade e_m curva 0 *
1: Conicidade linear
Fonte de (1) Xfllor definido (C1-50)
C1-49 conflgcuorsgao do 2 A2 0 *
3: AI3 (cartdo de expansdo)
€150 Configuracdo de | 531 000 0 *
conicidade
Corregdo do cone
C1-51 ) 1~10000mm 100 bAS
quantidade
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PARAMETRO ':3?\:'&%’* DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) PADRAO ALTERAR
C1-52 Ponto de inflexdo |41 0000mm 100 %
conico 1
C1-53 Ajuste do cone 1 0.000~1.000 0 *
c1-54 Ponto de inflexdo || 1.1 5369mm 200 *
conico 2
C1-55 Ajuste do cone 2 0.000~1.000 0 *
Selegdo de 0: Invélido
C1-
> deteccdo 1: Efetivo 0 *
Frequencia limite
inferior da
C1-57 detecgdo de 0,00Hz até a frequéncia maxima 10 Y
rompimento do
fio
Rompimento do
C1-58 fio erro de 1~1000mm 10 *
detecgdo
Tempo de
C1-59 detecgo de 0.1~60.0s 1 *
rompimento do
fio
Ganho de
C1-60 velocidade no -50.0%~50.0% 0 Y
pré-acionamento
c161 leltsoderté(?rque 0: Configuragdo PD-02 1 %
. P 1: Definir limite de acordo com a tensdo
acionamento
Ganho de torque
C1-62 no pré- -50.0%~50.0% 0 *
acionamento
Calculo do
C1-63 diametro n’o rolo 0: Calculo )
de pré- 1: Parar o calculo 1 Y
acionamento
Atraso no calculo
do didametro do
Cl-64 rolo apos a 0,0s~10,0s 3 *
conclusao do
pré-acionamento
Torque 0: Desabilitado
€1-65 adaptativo 1: Habilitado 0 *
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PARAMETRO 'iﬁ'ng%A DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) PADRAO ALTERAR
0: Valor definido (C1-67)
Sele¢do da fonte ;AA:;
C1-66 de configuragdo ) - - 0 *
L 3: AI3 (cartdo de expansao)
do torque inicial
4: Pulsos
5: Comunicagao RS485
C1-67 Configuragdo do 0.0%~200.0% 0 *
torque inicial
Ativar detecgdo L
0: Desabilitado
C1-68 de perda de 1: Habilitado 0 *
pulso
Frequéncia inicial
da detecgdo de 0,00Hz até a frequéncia maxima 0 *
C1-69
quebra
Valor da
C1-70 frequéncia de 0,00Hz~600Hz 0 *
pulso quebrado
Tempo de
c171 deteccio de 0,05-60,05 0 %
rompimento do
fio
Grupo C3: Parametros funcionais fotovoltaicos
= NOME DA = - =
PARAMETRO FUNC A0 DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) PADRAO ALTERAR
Ativagdo do 0: Inativo
C3-00 modo L 0 *
. 1: Ativo
fotovoltaico
c3-01 VMPPT 0: Fornecido manualmer’\t.e 1 *
1: Rastreamento automatico
C3-02 Tensdo Vmppt 0.0~800.0V 600.0V e
Tensdo do string
C3-03 circuito aberto 0.0~800.0V 750.0vV *
PV
Modo de
fo?opv(:ﬁcgfc?) « 0: Comutagdo automatica
C3-04 . o 1: Fonte de alimentagdo fotovoltaica 1 *
alimentagdo da . ~ s
o 2: Fonte de alimentagdo da rede elétrica
rede elétrica
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PARAMETRO ':3?:: ADOA DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) PADRAO ALTERAR
Amostra de 0.07100.05
C3-05 Vimbot Ajusta automaticamente a tensdao Vmppt em 1.0s Y
4 intervalos de tempo definidos em A1-05
0.0~50.0V. Quando o valor do desvio for
306 Histerese de menor que esse valc?r, o Vn?ppt ndo serad mais 20V %
Vmppt ajustado para reduzir a oscilagdo da
frequéncia de saida.
0.0~100.0V
Tamanho do Ao ajustar automaticamente a tensdao Vmmpt,
C3-07 segmento de ajuste a amplitude das faixas superior e 10.0v Y
Vmppt inferior.
C3-08 Tensdo Vmppt 230.0~750.0V 650.0V %
Limite superior
C3-09 Tensdo Vmppt 230.0~750.0V 300.0V *
limite inferior
0.0~100.0
Ganho Coeficiente proporcional da frequéncia
C3-10 proporcional do definida 1. 1.0 Y
CVT Quanto maior o valor, maior o efeito e mais
rapido o ajuste
0.0~100.0
Tempo integral Coeficiente integral da frequéncia definida 1.
C3-11 . . . . 1.0 *
do CVT Quanto maior o valor, maior o efeito e mais
rapido o ajuste
0.0~100.0
Ganho Coeficiente proporcional da frequéncia
C3-12 proporcional do definida 2. 1.0 Y
CVT1 Quanto maior o valor, maior o efeito e mais
rapido o ajuste
0.0~100.0
313 Tempo integral Coeficiente integral da frequéncia definida 2. 1.0 %
do CVT 1 Quanto maior o valor, maior o efeito e mais ’
rapido o ajuste
0.0~1000.0V
Quando o valor absoluto da diferenca entre a
tensdo PV e a tensdo de referéncia for maior
Ponto de do que o valor definido em C1- 14, alterna
C3-14 comutacdo do 9 .. Y 2.0V ¥
CVT para CVT1 para C1-12 coeficiente proporcional 2 e C1-13
P tempo integral. Caso contrério, use C1-10
coeficiente proporcional 1 e C1-11 tempo
proporcional 1
Frequéncia de
tecca A ~
C3-15 de EZ?:: de 0~Definir a frequéncia de operagdo 20,00HZ A
luminosidade
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PARAMETRO

NOME DA
FUNCAO

PADRAO

DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO)

ALTERAR

C3-16

Atraso para
hibernar por
baixa
luminosidade

5.06553.5s 600.0s

C3-17

Atraso para
despertar apds
hibernar por
baixa
luminosidade

0.0~6553.5s 200.0s

C3-18

Atraso para
hibernar por
nivel alto do
reservatorio

0.0~6553.5s 60.0s

C3-19

Atraso para
despertar apds
hibernar por nivel
alto do
reservatorio

0.0~6553.5s 600.0s

C3-20

Atraso para

hibernar por
nivel baixo do
reservatorio

0.0~6553.5s 600.0s

C3-21

Atraso para
despertar apds
hibernar por nivel
baixo do
reservatorio

0.0~6553.5s 600.0s

C3-22

Tempo de
operagao com a
fonte de
alimentagdo da
rede elétrica no
modo de
comutagao
automatica

0~65535min 60.0

Grupo U0: Parametros de registro de falhas

PARAMETRO

NOME DA
FUNCAO

DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO)

U0-00

Ultima falha

Err01: Prote¢do do médulo do inversor

Err04: Sobrecorrente durante a aceleragdo

Err05: Sobrecorrente durante a desaceleragdo

Err06: Sobrecorrente durante a operagdo de velocidade constante
Err08: Sobretensdo durante a aceleragao

Err09: Sobretensdo durante a desaceleragdao

Err10: Sobretensdo durante a operagdo em velocidade constante
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o NOME DA = =
PARAMETRO FUNCI\O DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO)
Err12: Falha de subtensdo
Errl3: Falha de sobrecarga do acionamento
Errl4: Falha de sobrecarga do motor
Errl5: Inversor superaquecido
Errl7: Falha na detecgdo de corrente
Err20: Falha de curto-circuito ao terra
Err23: Falha de perda de fase de entrada
Err24: Falha de perda de fase de saida
Err25: Falha de operagdo do Eeprom
Err27: Falha de comunicagao
Err28: Falha externa
Err29: O desvio de velocidade é muito grande
Err30: Falha definida pelo usuario 1
Err31: Falha definida pelo usudrio 2 Err33: Limitagdo rapida de corrente
Err34: Falha de perda de carga
Err32: perda de feedback do PID em funcionamento
Err35: falha na alimentagdo de entrada
Err37: exce¢do de armazenamento de parametros
Err39: O tempo de operagao atingido
Errd0: Tempo de operagdo acumulado atingido
Err42: Troca do motor durante a operagdo
Errd6: Perda de comunicagdo de controle mestre-escravo
Uo-01 Pendltima falha
U0-02 Antepenultima
falha
Frequéncia da
v0-03 Gltima falha 0,01hz
Corrente na
vo-04 dltima falha 0.01A
Tensdo do
U0-05 barramento na 0.1v
ultima falha
Status do
U0-06 terminal de 1
entrada na
ultima falha
Status do
uo-07 terminal de saida 1
na ultima falha
Status do
U0-08 inversor da 1
ultima falha
Tempo de
funcionamento
U0-09 na ultima falha 1Imin
(tempo de inicio
apodsa
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PARAMETRO

NOME DA
FUNCAO

DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO)

energizagao,
minutos)

U0-10

Tempo de
operagao na
ultima falha

(tempo a partir
do tempo de
operagao,
minutos)

1 minuto

uU0-13

Frequéncia da
penultima falha

0,01Hz

uo-14

Corrente na
penultima falha

0.01A

U0-15

Tensdo do
barramento na
penultima falha

0.1v

Uo0-16

Status do
terminal de
entrada na

penultima falha

uo-17

Status do
terminal de saida
na pendultima
falha

U0-18

Status do
inversor na
penultima falha

uUo-19

O tempo de
funcionamento
da pendultima
falha (tempo de
inicio apos
energizacgao,
minutos)

1min

U0-20

Tempo de
operagao
penultima falha
(tempo a partir
do tempo de
operagao,
minutos)

1 minuto

uUo0-21

variavel
reservada
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PARAMETRO

NOME DA
FUNCAO

DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO)

u0-22

variavel
reservada

uU0-23

Frequéncia
antepenultima
falha

0,01Hz

uo-24

Corrente
antepenultima
falha

0.01A

U0-25

Tensdo do
barramento na
antepenultima

falha

0.1v

U0-26

Status do
terminal de
entrada na

antepenultima
falha

uo-27

Status do
terminal de saida
na
antepenultima
falha

U0-28

Status do
inversor na
antepenultima
falha

U0-29

O tempo de
execugao na
antepenultima
falha (tempo de
inicio apods a
energizagao,
minutos)

1min

U0-30

Tempo de
operagao
antepenultima
falha (tempo a
partir do tempo
de operagao,
minutos)

1 minuto

Grupo U1: Parametros de monitoramento
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~ NOME DA - =
PARAMETRO FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO)
U1-00 Frequel;lua de 0,01 Hz
operagdo (Hz)
Frequéncia
u1-01 ajustada (Hz) 0,01Hz
Tensdo do
u1-02 barramento (V) 0.1v
U1-03 Tensdo de saida v
(V)
Corrente de
U1-04 saida (A) 0.1A
Poténcia de
U1-05 saida (Kw) 0,1kw
Status da entrada
U1-06 DI, nimero 1
hexadecimal
Status da saida
u1-07 DO, nimero 1
hexadecimal
Tensdo apos a
u1-08 corregdo de All 0.01v
Tensdo apos a
u1-09 correc¢do de A2 0.01v
Valor de ajuste
do PID, valor de
U1-10 ajuste do PID 1
(percentual)*PA-
05
Feedback do PID,
valor de
U1-11 feedback do PID 1
(percentual)*PA-
05
U1-12 Valor de 1
contagem
U113 Valor do 1
comprimento
U114 Velocidade do rom
motor
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PARAMETRO

NOME DA
FUNCAO

DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO)

U1-15

Estagio do CLP, o
segmento atual

U1-16

Frequéncia de
pulsos e entrada

0,01kHz

U1-17

Velocidade de
realimentagado, a
frequéncia real
de operagdo do
motor

0,1 Hz

U1-18

Tempo restante
do temporizador
(P7-38)

0,1Min

U1-19

Tensdo All antes
da corregao

0.001Vv

U1-20

Tensao Al2 antes
da corregao

0.001Vv

uU1-21

Velocidade de
linha (pulsos
DI5), consulte P7-
71 parauso

1m/min

U1-22

Velocidade da
carga, consulte
P7-31 para uso

personalizar

U1-23

Tempo energizado

1Min

U1-24

Tempo em
funcionamento

0,1Min

U1-25

Frequéncia de
pulsos e entrada
(similar a U1-16,

mudando a
escala)

1Hz

U1-26

Referéncia de
frequéncia pela
comunicagao
RS485

0.01%

U1-27

Exibi¢do da
frequéncia
principal

0,01Hz

U1-28

Exibicdo de
frequéncia
auxiliar

0,01 Hz
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PARAMETRO

NOME DA
FUNCAO

DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO)

U1-29

Torque definido,
considere o
torque nominal
do motor como
100%

0.1%

U1-30

Torque de saida,
considere o
torque nominal
do motor como
100%

0.1%

U1-31

Torque de saida,
com a corrente
nominal do
inversor como
100%

0.1%

U1-32

Limite superior
de torque, a
corrente nominal
do inversor é de
100%

0.1%

U1-33

Tensdo definida
de separagao de
VF

v

U1-34

Tensdo de saida
de divisao de VF

v

U1-35

Reserva

U1-36

Motor atual em
uso

U1-37

Tensdo de AO1

0.01v

U1-38

Tensdo de AO2

0.01v

U1-39

Status de
Funcionamento
do inversor

0: Parado
1: Avancgar,
2: Reverso,
3: Falha

U1-40

Atual falha no
inversor

u1-41

Tempo restante
do temporizador

1h

U1-42

Corrente de
entrada CA

0.1A
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PARAMETRO

NOME DA
FUNCAO

DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO)

U143

Tempo restante
do passo atual do
CLP

0.1

u1-47

Tempo de
funcionamento
acumulado 1
(tempo de
funcionamento
acumulado= U1-
47+U1-48)

1h

U1-48

Tempo de
execucgao
acumulado 2
(tempo de
execugao
acumulado= U1-
47+ U1-48)

1 minuto

U1-50

Temperatura do
motor

1°C
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4. DESCRICAO DETALHADA DOS PARAMETROS

Grupo PO: Fungao basica group

PADRAO DE
FABRICA

CODIGO DA

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) ALTERAR

FUNGAO

Modelo do produto: Visor de 5 digitos, 2 casas

L 60#.H# °
decimais

P0-00 Numero do produto

Sé pode ser visualizado pelo usudrio e ndo pode ser modificado.

PADRAO DE
FABRICA

cODIGO DA

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) ALTERAR

FUNGAO

P0-01 Tipo de carga 0~1 0 *

0: Tipo G, adequado para carga de torque constante com parametros nominais especificados.

1: Tipo P, adequado para cargas de torque varidvel (ventiladores, bombas, etc.) com parametros

nominais especificados.

cODIGO DA - - PADRAO DE
FUNCEO NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE AJUSTE) CABRICA ALTERAR
P0-02 Corrente nominal | 0,1A~ 3000,0A 0 modelo ¢ o

determinado

Ele serve apenas para que os usudrios verifiquem a corrente nominal do inversor e nao pode ser
modificado.

PADRAO DE
FABRICA

CODIGO DA

FUNCAO ALTERAR

NOME DA FUNCAO DESCRIGAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO)

P0-03 Mett?do de controle 00~13 02 *
e tipo do motor

Unidade: selegao do modo de controle do motor
1: Controle vetorial de loop aberto (vetor sem sensor de velocidade)
2: Controle VF

3: Vetor de loop fechado (com vetor de sensor de velocidade)

Dezena: sele¢do do tipo de motor
0: Motor assincrono

1: Motor sincrono (Ima permanente)
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cODIGO DA = = = PADRAO DE
FUNCI\O NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) FABRICA ALTERAR
Método de
P0-04 comando de 0”2 (] *
operagao

Selecione o canal de entrada do comando de controle do inversor.
Os comandos de controle do inversor incluem: partida, parada, avanco, retrocesso, jog, etc.

— 0: Teclado IHM (LED apagado);
O comando de operacgdo é controlado pelos botdes RUN, STOP/RES no painel de operagdo.
— 1: Terminais de controle (LED aceso);

O comando de operacdo é controlado pelos terminais de entrada multifuncionais FWD, REV,

JOGF, JOGR, etc.

— 2: Comunicagao RS485 (LED pisca)

O comando de funcionamento é dado pelo computador superior por meio de comunicagao.

CcODIGO DA - o o PADRAO DE
FUNCZ\O NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) FABRICA ALTERAR
Ajuste de
P0-05 velocidade pelas 0~1 1 *

teclas quando em
funionamento

0: frequéncia de operagao

1: frequéncia ajustada

Esse parametro sé é vdlido quando a fonte de frequéncia é definida digitalmente. Ele é usado
para determinar se a frequéncia definida ou a frequéncia de operagdao deve ser modificada
quando a agdo de tecla para cima/para baixo ou de terminal para cima/para baixo for executada.
A maior diferenca é refletida principalmente no processo de aceleracdo e desaceleracgao.

PADRAO DE
FABRICA

CODIGO DA

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) ALTERAR

FUNGCAO

Referéncia de
|
P0-06 controlede | 4.q 1 *
frequéncia principal

X
Selecione o canal de entrada da frequéncia principal de referéncia do inversor. Ha 9 canais

principais de frequéncia de referéncia:
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0: Teclado (ndo salva apos desenergizacao)
O valor inicial é o valor de PO-11 "Frequéncia predefinida de configuragao digital".

O valor da frequéncia definida do inversor pode ser alterado por meio das teclas de aumento e
diminuicdo do teclado (ou UP e DOWN do terminal de entrada multifuncional). Sem meméria na
parada significa que, depois que o inversor parar, ele ndo se lembrard do valor de ajuste de
frequéncia alterado do inversor. Apds a parada do inversor, o valor da frequéncia definida retorna
ao valor de PO-11 "frequéncia predefinida de configuragdo digital".

1: Teclado (salva na desenergiza¢ao)
O valor inicial é o valor de PO-11 "Frequéncia predefinida de configuracdo digital".

O valor da frequéncia definida do inversor pode ser alterado por meio das teclas de aumento e
diminuicdo do teclado (ou das teclas UP e DOWN do terminal de entrada multifuncional).

Power-off significa que, quando o inversor é ligado novamente apds o desligamento, a frequéncia
definida é a frequéncia definida antes do ultimo desligamento.

2:All
3: Al2

Significa que a frequéncia é determinada pelo terminal de entrada analdgica. A placa de controle
do BD700 oferece 2 terminais de entrada analdgica (Al1, Al2)

Entre eles: All é uma entrada de tensdo de OV~10V, Al2 pode ser uma entrada de tensdo de
0V~10V ou uma entrada de corrente de OmA~20mA, que é selecionada pela chave seletora na
placa de controle.

O valor da tensao de entrada de All, Al2 e a curva de relagao correspondente da frequéncia alvo
podem ser escolhidos livremente pelo usuario por meio de P5-45,

O BD700 oferece 4 conjuntos de curvas de relagdo correspondentes, dos quais 2 conjuntos de
curvas sdo relacdes de linha reta (correspondéncia de 2 pontos) e 2 conjuntos de curvas sdo
curvas arbitrarias com correspondéncia de 4 pontos. Os usudarios podem usar os codigos de
fungdo P5-15~P5-24 e o cédigo de grupo PE para definir.

O cddigo de funcdo P5-45 é usado para definir as duas entradas analdgicas de AI1~AI2 e
selecionar qual grupo dos 4 grupos de curvas, respectivamente.

Quando Al é usado como uma determinada frequéncia, a entrada de tensdo/corrente
corresponde a 100,0% do valor definido, que se refere a porcentagem relativa a frequéncia
maxima de saida PO-14.

4: Multi speed

Selecione o modo de funcionamento de vérias velocidades. E necessdrio definir os parametros
do grupo P5 "terminal de entrada" e do grupo PC "multivelocidade e PLC" para determinar a
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relacdo correspondente entre o sinal dado e a frequéncia dada.
5: CLP simplificado

Selecione o modo PLC simples. Quando a fonte de frequéncia é um PLC simples, é necessario
definir os parametros do grupo PC "multivelocidade e PLC" para determinar a frequéncia
fornecida.

6: PID

Selecione Process PID Control (Controle PID do processo). Nesse momento, é necessario definir
o grupo PA "Fungado PID". A frequéncia de operagao do inversor é o valor da frequéncia apds a
acao do PID. Para saber o significado da fonte de referéncia PID, do valor de referéncia, da fonte
de feedback etc., consulte a introducdo da "fung¢do PID" no grupo PA.

7: Comunicagao RS485

Significa que a fonte de frequéncia principal é fornecida pelo computador host por meio de
comunicacdo (consulte o Apéndice A do Protocolo de Comunicacdo MODBUS do BD700 para
obter detalhes).

8: Pulsos de alta frequéncia. Terminal HDI

A frequéncia de pulso fornecida de PULSE é entrada do terminal HDI da placa de controle, e a
rampa de pulso fornecida pode ser determinada pelas configura¢des de P5-30~P5-34.

9: Terminais fung¢do Up/Down modifica a frequéncia, e a memdria é interrompida quando a
energia é desligada.

Referéncia de
P0-07 controle de 0~9 0 *
frequéncia auxiliar Y

Quando a fonte de frequéncia auxiliar é usada como um canal de referéncia de frequéncia

independente, seu uso é o mesmo que o da fonte de frequéncia principal X.

Quando a fonte de frequéncia auxiliar é usada como referéncia de superposicdo (o digito de PO-
10é1, 2, 3, 4), ela tem os seguintes recursos especiais:

1. Quando a fonte de frequéncia auxiliar € uma referéncia digital, a frequéncia predefinida
(P0-11) ndo funciona. Ela pode ser executada com base na frequéncia de referéncia
principal por meio das teclas de aumento e diminuicdo do teclado (ou UP e DOWN do

terminal de entrada multifuncional). Ajuste para cima e para baixo.

2. Quando a fonte de frequéncia auxiliar é fornecida pela entrada analdgica (Al1, Ai2), 100%
da configuragdo de entrada corresponde a faixa da fonte de frequéncia auxiliar (consulte

a descricdo de P0-08 e P0-09). Se vocé precisar ajustar para cima e para baixo com base
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na frequéncia principal fornecida, defina a faixa de configuragao correspondente da

entrada analdgica como -n% a +n% (consulte a descri¢cao de P5-15 a P5-24).

Dica: a selecdo da fonte de frequéncia auxiliar Y ndo pode ser a mesma que o valor de
configuragdao da fonte de frequéncia principal X, ou seja, as fontes de frequéncia principal e
auxiliar ndao podem usar o mesmo canal de frequéncia fornecido.

cODIGO DA PADRAO DE

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) T ALTERAR

FUNCAO

Valor de base
P0-08 frequéncia auxiliar | 0~2 0 *
quando sobreposta

P0-08 é usado para determinar o objeto relativo dessa faixa. Se for relativo a frequéncia maxima

(P0-14), sua faixa sera um valor fixo. Se for relativo a fonte de frequéncia principal X, sua faixa
mudara com a frequéncia principal X. e mudara.

— 0: relativo a frequéncia maxima;
— 1:relativo a fonte de frequéncia X;

— 2:Relativo a frequéncia maxima, mas a principal e a auxiliar ndo tém saida de frequéncia

negativa.

cODIGO DA PADRAO DE

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) T ALTERAR

FUNCAO

Limite de escala da
P0-09 frequéncia auxiliar | 0% a 100% 100% *
quando P0.08=1

Quando a fonte de frequéncia é selecionada como superposi¢dao de frequéncia dada (consulte o

ajuste d e P0-10), ela é usada para determinar a faixa de ajuste da fonte de frequéncia auxiliar.

PADRAO DE
FABRICA

CODIGO DA

FUNCAO ALTERAR

NOME DA FUNGAO DESCRIGCAO (FAIXA DE AJUSTE)

Referéncia de Unidade: 0~ 4

PO-10 frequ.enaa Dezena: 0~3 00 *
combinada

Use esse parametro para selecionar a frequéncia de determinado canal. A configuracao de

7

frequéncia é realizada pela combinacdo da fonte de frequéncia principal X e da fonte de
frequéncia auxiliar Y.
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Selegdo da fonte de I Fonte de frequéncia Fonte de sobreposi¢do Fonte de ' F}equéncia operacional alvo
frequéncia sobreposicio Selecdo de sobreposicido Configuragbes de
comutacio L
| |
FO-10 bits
x

" + -

1
-

frequéncia dada

)

Y -
P
FO-10 Lugar das tensbes
a 2

+ S

Freg ué_r|1_rcia “} p

alixliar
FO-08 FO- - 2
—
0
»- 4 i comutacdode frequéncia
e KIFTIHD =
Limite de T F5-00~F5-04
amplitude 3
M ° —18

Dl ~Dis

Figura — Diagrama esquematico da sobreposicdo de fontes de frequéncia

Unidade: Sele¢ao da fonte de frequéncia:
0: Fonte de frequéncia principal X
A frequéncia principal X é usada como a frequéncia de destino.

1: Resultados da operagdo entre a referéncia principal e auxiliar (a relacdo de operagdo é
determinada por dez digitos).

Os resultados das operacdes principal e auxiliar sdo usados comofrequéncia-alvo,eas
relagdes entre as operagdes principal e auxiliar sdo mostradas na descricao das "dezenas" desse
codigo de fungao.

2: Alternar entre a fonte de referéncia principal X e a fonte de referéncia auxiliar Y.

Quando a funcdo 18 do terminal de entrada multifuncional (comutacao de frequéncia) é invalida,
a frequéncia principal X é usada como a frequéncia de destino.

Quando a funcdo 18 do terminal de entrada multifuncional (chaveamento da fonte de frequéncia)
é valida, a frequéncia auxiliar Y é usada como a frequéncia de destino.

3: Alternar entre a fonte de referéncia principal X e os resultados da opera¢ao da referéncia
principal e auxiliar.
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Quando a funcdo 18 do terminal de entrada multifuncional (comutacdo de frequéncia) é invélida,
a frequéncia principal X é usada como a frequéncia de destino.

Quando a fung¢do do terminal de entrada multifuncional 18 (comutacdo de frequéncia) é valida,
os resultados da operacdo principal e auxiliar sdo usados como frequéncia de destino.

4: Alternar entre a fonte de referéncia auxiliar Y e os resultados da operagdo da referéncia
principal e auxiliar.

Quando a fungdo 18 do terminal d e entrada multifuncional (chaveamento de frequéncia) é
invalida, a frequéncia auxiliar Y é usada como a frequéncia de destino.

Quando a fungdo 18 (comutacdo de frequéncia) do terminal de entrada multifuncional é valida,
os resultados da operacdo principal e auxiliar sdo usados como frequéncia alvo.

Dezena: relagao de operagao principal e auxiliar da fonte de frequéncia:
0: principal + auxiliar

A soma da frequéncia principal X e da frequéncia auxiliar Y é usada como a frequéncia de destino.
Realize a funcdo dada de superposicdo de frequéncia.

1: Primaria - Secundaria
A frequéncia principal X menos a frequéncia auxiliar Y é a frequéncia de destino.
2: a maior referéncia

Considere o valor absoluto maximo da frequéncia principal X e da frequéncia auxiliar Y como a
frequéncia de destino.

3: a menor referéncia

Considera o menor valor absoluto da frequéncia principal X e da frequéncia auxiliar Y como a
frequéncia de destino.

Valor de frequéncia

PO-11 inicial 0,00Hz" Frequéncia maxima P0-14 50,00Hz *

'Quando a fonte de frequéncia principal é selecionada como "configuragao digital" ou "terminal
UP/DOWN", o valor do cddigo de funcdo é a frequéncia predefinida da configuragdo de frequéncia
do inversor.
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cODIGO DA - - PADRAO DE
FUNCAO NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE AJUSTE) " ALTERAR
PO-13 Selegdo do sentido 0”2 0 %
do motor
0: Frente
1: Reverso

2: Reversao proibida, quando houver um comando de rotagao reversa, o inversor desacelerara
para OHz e entrara no estado de parada

Ao alterar esse cddigo de funcdo, a direcao de rotagdao do motor pode ser alterada sem alterar
nenhum outro parametro, o que equivale a conversao da diregao de rotagdo do motor ajustando
quaisquer duas linhas do motor (U, V, W). Para obter detalhes.

Dica: Depois que os parametros forem inicializados, o sentido de rotagdo do motor voltara ao
estado original. Use com cuidado em situagdes em que seja estritamente proibido alterar a
direcdao do motor depois que o sistema for depurado.

cODIGO DA PADRAO DE

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) T ALTERAR

FUNCAO

Frequéncia maxima

. 50,00Hz~ 1200,0Hz <1> 60,00Hz *
de saida

PO-14

<1> é a faixa de frequéncia do ponto decimal P0-20=2, quando P0-20=1, a faixa é: 50,0Hz"
1200,0Hz.

PADRAO DE
FABRICA

CODIGO DA

FUNCAO ALTERAR

NOME DA FUNCAO DESCRIGAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO)

Fonte do limite
P0-15 superior de 0 4 0 *
frequéncia

Esse cédigo de fungdo é usado para definir a fonte da frequéncia do limite superior.

0: Configuragao digital PO-16

1: Al1, 100% da configuragao de entrada corresponde a P0-14

2: Al2, 100% da configuragao de entrada corresponde a P0-14

3: Comunicagao RS485

(consulte o Apéndice A do Protocolo de Comunicagao MODBUS do BD700 para obter detalhes)
4: Pulsos, pode ser definido por P5-30~P5-34
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Para evitar a "aceleracdo" da desconexdo do material, a frequéncia limite superior pode ser
definida pela quantidade analdgica. Quando o inversor atinge o valor da frequéncia limite
superior, o controle de torque é invalido e o inversor continua a funcionar na frequéncia limite
superior.

PADRAO DE
FABRICA

cODIGO DA
FUNCAO

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO)

ALTERAR

PO-16 Limite superior P0-18" PO-14 50,00Hz *

Offset do Limite
PO-17 superior de 0,00Hz" P0O-14 0,00Hz *
frequéncia

Quando a frequéncia do limite superior é fornecida por analdgico ou pulso, esse parametro é

usado como o deslocamento do analdgico. A fungdo é adicionar a frequéncia de polarizacdo ao
valor definido da frequéncia de limite superior analédgica como o valor definido da frequéncia de
limite superior final.

PADRAO DE
FABRICA

cODIGO DA

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) ALTERAR

FUNGCAO

PO-18 frequéncia minima | 0,00Hz" P0-16 0,00Hz *

Quando o inversor comega a funcionar, ele parte da frequéncia inicial. Se a frequéncia fornecida
for menor do que a frequéncia limite inferior durante o processo de funcionamento, o inversor
sempre funcionard na frequéncia limite inferior até que o inversor pare ou a frequéncia fornecida
seja maior do que a frequéncia limite inferior.

PADRAO DE
FABRICA

cODIGO DA
FUNGCAO

NOME DA FUNCAO DESCRIGAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO)

ALTERAR

Selegdo de
vinculagdo da
PO-19 referéncia de 000 ~ 888 000 *
frequéncia pelo
método de
comando

Defina a combinagado de ligagdo entre 3 canais de comando em execugdo e 9 canais de frequéncia

fornecidos para facilitar a troca de fontes de frequéncia.
0: sem vinculagao
1: frequéncia de configuracao digital
2: Ail
3: Ai2
4: Multi speed
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5: CLP simplificado

6: PID

7: Comunicagao RS485

8: Pulsos de alta frequéncia. Terminal HDI.

Unidade: sele¢ao da fonte de frequéncia vinculada pelo comando do painel de operagao
Dezena: Selecao da fonte de frequéncia vinculada ao comando do terminal

Centena: Selecdo da fonte de frequéncia vinculada ao comando de comunicagao

Milhar: reservado

O significado do canal de frequéncia fornecido acima é o mesmo da sele¢do da frequéncia
principal X P0-06. Consulte a descricdo do cédigo de funcao de P0O-06.

Diferentes canais de comando em execuc¢do podem ser agrupados com o mesmo canal de
frequéncia fornecida. Quando a fonte de comando tiver uma fonte de frequéncia agrupada, a
fonte de frequéncia definida por P0-06~P0-10 nao funcionara mais quando a fonte de comando

for valida.

CcODIGO DA - = - PADRAO DE
FUNCAO NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) FABRICA ALTERAR
PO-20 Numero de casas 172 2 *

Decimais na leitura

Esse parametro é usado para determinar a resolugao de todos os cddigos de fungdo relacionados
a frequéncia.

1: 1 casa decimal;

2: 2 casas decimais.

PADRAO DE
FABRICA

cODIGO DA

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) ALTERAR

FUNGCAO

Unidade de tempo
P0-21 de aceleragdo e 0 2 1 *
desaceleragao

Para atender as necessidades de varios campos, o BD700 oferece 3 tipos de unidades de tempo

de aceleragdo desaceleragdo, a saber, 1 segundo, 0,1 segundo e 0,01 segundo.
0: 1 segundo

1: 0,1 segundo

2: 0,01 segundo
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Observagao: ao modificar esse parametro de funcdo, o nimero de pontos decimais exibidos pelos
4 grupos de tempo de aceleracdo e desaceleracdo serd alterado, e o tempo de aceleracdo e
desaceleragdo correspondente também sera alterado. Deve-se prestar atengdo especial durante
o processo de aplicagado.

PADRAO DE
FABRICA

CcODIGO DA

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) ALTERAR

FUNCAO

Frequéncia de
referéncia das
P0-22 rampas de 0 2 0 *
aceleragdo e
desaceleragao

Esse parametro é usado para definir a frequéncia de referéncia do tempo de aceleragdo e

desaceleracdo, e seu significado é mostrado na Figura 5-2:
0: frequéncia maxima (P0-14);
1: frequéncia predefinida (P0-11);

2: frequéncia nominal do motor (P4-05 ou A1-05).

PADRAO DE

CODIGO DA

FUNCAO NOME DA FUNCAO DESCRICAO (INTERVALO DE CONFIGURAGCAO) FABRICA ALTERAR
Tempo de ~
P0-23 N 0,0s 3000,0s<1> 10.0s *
aceleragdo 1
PO-24 Tempo de 0,0s” 3000,0s<1> 10.0s %
desaceleragao 1

<1> é a faixa da unidade de tempo de aceleragdo/desaceleragdo P0-21=1, quando P0-21=0:
0s"~30000s; quando P0O-21=2: 0,00s " 300,00s;

O tempo de aceleracdo refere-se ao tempo necessario para que o inversor acelere da frequéncia
zero até a frequéncia de referéncia de aceleracdo e desaceleracdo (determinada por P0-22), veja
t1l na Figura 13-2.

O tempo de desaceleragdo refere-se ao tempo necessdrio para o inversor desacelerar da
frequéncia de referéncia de aceleracdo e desaceleracdo (determinada por P0-22) para a
frequéncia zero, conforme mostrado em t2 na Figura 13-2.

O BD600 oferece 4 grupos de tempo de aceleracao e desaceleracdo, os usuarios podem usar o
terminal de entrada digital DI para alternar e selecionar, e os quatro grupos de tempo de
aceleragao e desaceleragdao podem ser definidos pelos seguintes cédigos de fungao:

— Grupo 1: P0-23, P0-24;
— Grupo 2: P7-03, P7-04;

— Grupo 3: P7-05, P7-06;
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— Grupo 4: P7-07, P7-08.

A
Frequéncia de saida (Hz)
Frequéncia base de
aceleragio/desaceleragio
Frequéncia definida
Iy A
/’ RS
&
» Time (t)
Tempo de aceleragio real Tempo de desaceleracdo real
N ! t1 t
Tempo de aceleragao definido Definir tempa de desaceleragio
= -— .

Figura — Diagrama esquematico do tempo de acelera¢ao e desaceleragdo

PADRAO DE
FABRICA

CODIGO DA

FUNCAO ALTERAR

NOME DA FUNGAO DESCRICAO (INTERVALO DE CONFIGURAGAO)

Sobre modulagao
PO-25 Valor de aumento | 0%"~ 10% 3% *
de tensdo

Esse parametro é usado para melhorar a capacidade da tensao de saida do inversor na area de

poténcia constante, e a tensdao nominal do motor é 100%. Quanto maior for o valor, maior serd a
capacidade de aumento da tensdo, mas maior sera o conteludo de ondulagdo da corrente,
portanto, deve-se prestar atencao durante o uso. Normalmente, nenhuma modificagdao é

necessaria.

CcODIGO DA . = = PADRAO DE
FUNCI\O NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) FABRICA ALTERAR
PO-26 Frequéncia de 0,5kHz" 16,0kHz O modelo é %

chaveamento determinado

Essa funcdo ajusta a frequéncia portadora do inversor. Ao ajustar a frequéncia portadora, o ruido
do motor pode ser reduzido, o ponto de ressonancia do sistema mecanico pode ser evitado, a
corrente de fuga da linha para o solo pode ser reduzida e a interferéncia gerada pelo inversor
pode ser reduzida.

Quando a frequéncia da portadora é baixa, os componentes harmdnicos mais altos da corrente
de saida aumentam, a perda do motor aumenta e o aumento da temperatura do motor aumenta.
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Quando a frequéncia da portadora é alta, a perda do motor diminui e 0 aumento da temperatura
do motor diminui, mas a perda do inversor aumenta, o aumento da temperatura do inversor
aumenta e a interferéncia aumenta.

O ajuste da frequéncia da portadora afeta o desempenho a seguir:

RUIDO DO MOTOR CORRENTE DE FUGA

Frequéncia da portadora Baixa—> Alta
Ruido do motor Grande-> Pequeno
Forma de onda da corrente de saida Ruim-> Bom
Aumento da temperatura do motor Alta-> Baixa
Aumento da temperatura do inversor Baixa—> Alta
Corrente de fuga Pequena-> Grande
Interferéncia de radiagdo externa Pequeno-> Grande

A configuragdo de fabrica da frequéncia portadora é diferente para inversores de diferentes
poténcias. Embora o usudrio possa modifica-la de acordo com as necessidades, deve-se observar
que, se a frequéncia portadora for definida como mais alta do que o valor de fabrica, o aumento
da temperatura do radiador do inversor aumentara. Nesse momento, o usuario precisa reduzir a
poténcia do inversor, caso contrario, o inversor correrd o risco de receber um alarme de

superaquecimento.

. FAIXA DE FREQUENCIA DA e X
POTENCIA DO INVERSOR FREQUENCIA PORTADORA PADRAO DE
PORTADORA FABRICA
0,75kW~5,5kW 0,5kHz~16,0kHz 6,0 kHz
7,5KW~75kW 0,5 kHz~16,0 kHz 4,0 kHz
90kW~450kW 0,5 kHz~16,0 kHz 2,0 kHz

PADRAO DE
FABRICA

cODIGO DA
FUNGCAO

NOME DA FUNCAO DESCRIGAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO)

ALTERAR

A frequéncia
P0-27 chaveamento é 0”1 1 %
austada com

tempetura
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0: invalido
1: valido

O inversor pode ajustar automaticamente a frequéncia portadora de acordo com sua prépria
temperatura, o que pode reduzir a possibilidade de alarme de superaquecimento do inversor.

PADRAO DE
FABRICA

CcODIGO DA
FUNCAO

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO)

ALTERAR

Inicializagdo de ~

P0-28 a
parametros

0: Sem funcgao;

1: Restaurar os parametros de fabrica, excluindo os parametros de motor, P8.00, P8-05,
informacdes de coordenadas e ponto decimal de frequéncia P0-20,

2: Limpar log de falhas, incluindo o grupo U0 de registro de falhas, tempo de ligacdo acumulado
P7-33, tempo de funcionamento acumulado P7-34 e consumo de energia P7-72;

3: Fazer backup dos parametros atuais do usuario;
4: Restaurar os parametros de backup do usuario;

5: Restaurar todos os parametros.

PADRAO DE
FABRICA

cODIGO DA
FUNGCAO

NOME DA FUNCAO DESCRIGAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO)

ALTERAR

Download/Upload
P0-29 de parametros via 0 7 0 *
IHM LCD

Download significa que o inversor armazena o valor do parametro do cddigo de fungdo no LCD.

Upload significa que o LCD grava os valores de parametro do inversor armazenados no inversor,
portanto, o LCD precisa fazer o download dos parametros antes de fazer o upload dos parametros.

: Sem fungdo,

: Upload de parametros,

: Download parametros dos grupos P4/A1,

: Download parametros, exceto dos grupos P4/A1,

: Download de todos os parametros,

: Download parametros modificados dos grupos P4/A1,

: Download parametros modificados, exceto dos grupos P4/A1,

N oo i AW N =B O

: Download de todos os parametros modificados
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Grupo P1: Controle de partida e parada

PADRAO DE
FABRICA

CODIGO DA

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) ALTERAR

FUNCAO

P1-00 Método de partida | 0~2 0 *

0: Partida direta

Quando o tempo de frenagem CC inicial ndo é definido como 0, a frenagem CC é realizada
primeiro antes da partida. E adequado para ocasides em que pequenas cargas de inércia podem
se inverter durante a partida.

1: Rastreamento de velocidade

O inversor primeiro avalia a velocidade e a dire¢do do motor e, em seguida, dd a partida na
frequéncia correspondente a velocidade rastreada do motor, implementando uma partida suave
e sem choques para o motor rotativo, o que é adequado para falhas de energia instantaneas de
grandes cargas inerciais.

2: Freio CC antes de partir

Usado para estabelecer um campo magnético antes da opera¢dao do motor assincrono para

reduzir o impacto da corrente durante a partida rapida.

cODIGO DA = = = PADRAO DE
FUNCZ\O NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) FABRICA ALTERAR
Modo de
P1-01 rastreamento de 172 0 *
velocidade

Para concluir o processo de controle de velocidade no menor tempo possivel, selecione o modo
como o inversor controla a velocidade do motor:

0: Iniciar a partir da frequéncia minima no momento da falha de energia, esse método é
normalmente selecionado;

1: Iniciar a partir da frequéncia ajustada e usa-lo quando o tempo de falha de energia for maior
e reiniciar;

2: Iniciar a partir da frequéncia maxima, geralmente usado para cargas de geracao de energia.

cODIGO DA = = = PADRAO DE
FUNCZ\O NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) FABRICA ALTERAR
Corrente maxima

P1-02 para o rastreamento | 30% ~ 150% 100% *
de velocidade
Velocidade do

P1-03 rastreamento de 17100 20 *

velocidade
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No modo de rastreamento de velocidade, selecione a corrente e a velocidade do rastreamento
de velocidade. Quanto maior o parametro, mais rdpida sera a velocidade de rastreamento. Mas
um valor muito grande pode causar rastreamento ndo confiavel.

PADRAO DE
FABRICA

cODIGO DA

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) ALTERAR

FUNGCAO

P1-04 Frequéncia inicial 0,00Hz ~ 10,00Hz 0,00Hz *

Tempo de retengdo

P1-05 . .. .| 00s"100,0s 0.0s *
da frequéncia inicial
Corrente de
P1-06 frenagem CC de 0% ~ 100% 0% *
partida
P1-07 Tempo de frenagem |~ ) 00,0 0.0s *

CC de partida

A frenagem CC de partida é geralmente usada para segurar o motor primeiro e depois dar partida.

Se o modo de partida for partida direta, o inversor primeiro executara a frenagem CC de acordo
com a corrente de frenagem CC inicial definida na partida e, em seguida, comegara a funcionar
apo6s o tempo de frenagem CCinicial definido. Quanto maior for a corrente de frenagem CC, maior
serd a forgca de frenagem.

A corrente de frenagem CC inicial refere-se a porcentagem relativa a corrente nominal do
inversor.

PADRAO DE
FABRICA

cODIGO DA
FUNCAO

NOME DA FUNGAO DESCRICAO (INTERVALO DE CONFIGURAGAO)

ALTERAR

Sele¢do do modo de

curva de frequéncia ~
de aceleragdo e
desaceleragdo

P1-08

0: V/F Linear,

1: Curva S (A), (porcentagem %)

2: Curva S (B), (para P1-09 ~ P1-12 a unidade é 0,01s)

cODIGO DA = = = PADRAO DE
FUNCf\O NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) FABRICA ALTERAR
Tempo de inicio da

P1-09 aceleragdo da curva | 0,0%" 100,0% 20.0% *

S
Tempo final da

P1-10 aceleragdo da curva 0,0%" 100,0% 20.0% *

S
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cODIGO DA PADRAO DE

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) T ALTERAR

FUNCAO

Tempo de inicio da

P1-11 desaceleragioda | 0,0%" 100,0% 20.0% *
curva S
Tempo final de
P1-12 desaceleragioda | 0,0%" 100,0% 20.0% *
curva S

Os parametros acima podem ser usados para definir a partida lenta sem impacto quando o
inversor comeca a acelerar, e as curvas de aceleracdo e desaceleracdo sdo ajustadas para
diferentes graus de curvas de aceleracdao e desaceleracdo S pelo valor definido. Ao iniciar a
aceleragao e a desaceleragdo da curva S, o inversor fara curvas de aceleragao e desaceleragdao em
taxas diferentes, d e acordo com o tempo original de aceleracao e desaceleragdo.

Observagao: Tempo de aceleragao e desaceleragdao= 0, a fungdo de curva S é invalida.

Fmax A

e e S
e o

o e s

P1-09 P1-10 P1-11 P1-12

Figura — Diagrama de aceleragao e desaceleragao da curva S

cODIGO DA PADRAO DE

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) T ALTERAR

FUNCAO

P1-13 Modo de parada 0~1 0 *

0: Desacelerar por rampa, depois que o comando de parada é vdlido, o inversor reduz a
frequéncia de saida de acordo com o modo de desaceleracdo e o tempo de aceleracdo e
desaceleracao definidos, e para depois que a frequéncia cai para 0.

1: Parada por inércia, depois que o comando de parada é valido, o inversor interrompe
imediatamente a saida. A carga é parada de acordo com a inércia mecanica.
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cODIGO DA PADRAO DE

NOME DA FUNGAO DESCRICAO (FAIXA DE AJUSTE) FABRICA ALTERAR

FUNCAO

Frequéncia de inicio
P1-14 da frenagem CC na 0,00Hz~ P0-14 0,00Hz *
parada

No processo de desaceleragdao e parada, quando essa frequéncia é atingida, o processo de

frenagem CC de parada é iniciado. Definir esse valor muito alto pode causar sobretensao.

PADRAO DE
FABRICA

CODIGO DA

FUNCAO ALTERAR

NOME DA FUNGAO DESCRIGCAO (FAIXA DE AJUSTE)

Tempo de espera da
P1-15 frenagem CC na 0,0s” 100,0s 0.0s *
parada

Depois que a frequéncia de operacdo é reduzida para a frequéncia inicial de frenagem CC na

parada, o inversor para de produzir por um periodo de tempo e, em seguida, inicia o processo de
frenagem CC. E usado para evitar falhas, como sobrecorrente, que podem ser causadas pelo inicio
da frenagem CC em velocidades mais altas.

cODIGO DA PADRAO DE

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) T ALTERAR

FUNCAO

P1-16 Corrente CC de 0% 100% 0% %
frenagem na parada

Esse parametro é usado para definir a porcentagem da corrente de frenagem CC, e a corrente
nominal do inversor é 100%. Quanto maior for a corrente de frenagem, mais dbvio serd o efeito
de frenagem, mas quando a corrente de frenagem for muito grande, o tempo de frenagem P1-
17 ndo deve ser definido como muito grande.

PADRAO DE
FABRICA

CODIGO DA

NOME DA FUNGAO DESCRIGCAO (FAIXA DE AJUSTE) ALTERAR

FUNCAO

Tempo de frenagem

CC na parada 0,0s 36,0s 0.0s *

P1-17

Esse parametro é usado para definir o tempo de retencdo da frenagem CC. Quando é 0, ndo ha

processo de frenagem CC.

cODIGO DA = - PADRAO DE
FUNCAO NOME DA FUNCAO DESCRIGAO (FAIXA DE AJUSTE) ST ALTERAR
P1-21 Tempode | 013,008 0.50s *
desmagnetizacdo

Esse parametro é usado para definir o tempo de espera do inversor entre a desaceleragao e a
reinicializa¢cdo, de modo a reduzir a influéncia do magnetismo residual do motor na inicializagao.
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cODIGO DA PADRAO DE

NOME DA FUNGAO DESCRICAO (FAIXA DE AJUSTE) FABRICA ALTERAR

FUNCAO

Sele¢do do modo de
parada instantanea ~
e parada
ininterrupta

Esse parametro é usado para definir o método para evitar o desligamento devido a subtensdo da

P1-23

tensdo do barramento causada pela queda de tensdo da rede, e é frequentemente usado em
ventiladores e outras ocasides.

0: invdlido, ele ainda funcionara na frequéncia determinada quando a tensdo da rede for
momentaneamente cortada. Nesse momento, pode ocorrer uma falha de subtensdo e a maquina
serd desligada;

1: ajustar automaticamente a taxa de desaceleragdo quando a tensdao da rede for
momentaneamente cortada para manter o inversor em funcionamento. Depois que a tensao da
rede se recuperar, ele acelerard automaticamente até a frequéncia desejada. Se a rede elétrica
ficar sem energia por um longo periodo, ainda assim ocorrerd uma falha de subtensdao e o
desligamento;

2: Desacelerar até parar. Em caso de falha instantanea de energia ou queda repentina de tensao,
o inversor desacelerard e parara de acordo com P1-24. Se precisar dar a partida novamente apds
a parada, serd necessario dar o sinal de partida novamente.

PADRAO DE
FABRICA

CcODIGO DA
FUNGCAO

NOME DA FUNCAO DESCRIGAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO)

ALTERAR

O tempo de
desaceleragdo da
parada
momentanea e da
parada ininterrupta

Parada de desaceleragio ininterrupta: 0,0s”

P1-24 100,0s 10.0s

Falha de energia
P1-25 instantanea e 60%" 85% 80% *
tensdo efetiva sem

parada

Esse parametro é usado para avaliar se a tensdao da rede é o limite para a falha de energia
instantanea. Quando a tensdao de barramento for menor que P1-25, o inversor desacelerara de
acordo com o método definido por P1-23 para manter a tensdo de barramento constante. 100%
corresponde ao nivel de tensdo do inversor.

PADRAO DE
FABRICA

CODIGO DA

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) ALTERAR

FUNGCAO

Falha de energia
instantanea e
P1-26 recuperacio 85%" 100% 90% *
ininterrupta da
tensao

116




Manual Técnico — Inversor de frequéncia BD700

Esse parametro é usado para avaliar se a tensdo da rede retorna ao limite normal. Quando a
tensdo do barramento for maior que P1-26, o inversor nao desacelerard mais. Quando a duracado
for maior que P1-27, o inversor acelerard até atingir a frequéncia definida. 100% corresponde ao
nivel de tensdo do inversor.

PADRAO DE
FABRICA

cODIGO DA
FUNCAO

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO)

ALTERAR

Tempo de amostra
de falha de energia
P1-27 instantanea e de 0,0s ~ 300,0s 0.3s *
recuperagao
ininterrupta tensao

Esse parametro é usado para o julgamento do tempo de recuperag¢do da tensdo da rede. Quando

a tensdo da rede é maior do que P1-26, o tempo comega, caso contrario, ele é apagado para 0.

PADRAO DE

cODIGO DA

FUNCIT\O NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) FABRICA ALTERAR
Ajuste de ganho
P1-28 automatico de 0"~ 100 40 %

parada instantanea
e sem parada
Ajuste automatico
de parada
instantanea e sem
parada de integral

Entra em vigor somente quando P1-23=1 é selecionado para o modo de parada instantanea e

P1-29 17 100 20 *

sem parada. E usado para ajustar a velocidade de desaceleracdo e geralmente nio precisa ser
modificado.

Grupo P2: Controle V/F parametros

Esse grupo de cddigos de fungdo sé é valido para o controle V/F (P0-03=2) e n3o é vélido para o
controle vetorial.

O controle V/F é adequado para cargas gerais, como ventiladores e bombas d'agua, ou aplicacées
em que um inversor tem varios motores, ou em que a poténcia do inversor é um nivel menor que

a do motor ou mais de dois niveis maior.

CcODIGO DA = = = PADRAO DE
FUNCf\O NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) FABRICA ALTERAR
P2-00 Configuragdo da 0”7 0 %
curva V/F

Para cargas de ventilador e bomba d'agua, o controle V/F quadrado pode ser selecionado:

0: Curva V/F linear. Adequado para cargas comuns de torque constante;
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1: Curva V/F multiponto. Adequado para cargas especiais, como desidratadores e centrifugas;
2: Curva V/F quadratica. Adequado para cargas centrifugas, como ventiladores e bombas;

3 a 5: Correspondem as curvas V/F de atenuagdo 1,3, 1,5 e 1,7, que estdo entre a linharetaea
curva quadrada.

6: V independente de F. Nesse momento, a frequéncia de saida e a tensdo de saida do inversor
sao independentes uma da outra, a frequéncia de saida é determinada pela fonte de frequéncia
e a tensdo de saida é determinada por P2-15 (fonte de tensao de separagdo VP).

O modo de separacdo completa VP é geralmente usado em aquecimento por indugdo, fonte de
alimentacdo do inversor, controle do motor de torque e outras ocasides.

7: V parcialmente independente de F.

Nesse caso, V e P sdo proporcionais, mas a relacdo proporcional pode ser definida pela fonte de
tensao P2-15, e a relagdao entre V e P também esta relacionada a tensao nominal e a frequéncia
nominal do motor no grupo P1.

Supondo que a entrada da fonte de tensdo seja X (X € um valor entre 0 e 100%), a relacdo entre
a tensdo de saida V do inversor e a frequéncia P é:

V/F =2 % X x (tensdo nominal do motor) /(frequéncia nominal do motor)

P2-01 Torque boost 0,0%" 30,0% 0.0% *

Frequéncia de corte | 0,00Hz” Frequéncia maxima

P2-02 e
do torque boost maxima

25,00Hz *

Para compensar a caracteristica de torque de baixa frequéncia do controle V/F, é feita uma
compensacdo de reforco na tensdo de saida do inversor em baixa frequéncia.

Se a configuracdo de aumento de torque for muito grande, o motor serd facilmente
superaquecido e o inversor estard sujeito a sobrecorrente. Em geral, o aumento de torque nao
deve exceder 8,0%.

O ajuste eficaz desse parametro pode evitar efetivamente a sobrecorrente durante a inicializacao.
Para cargas maiores, recomenda-se aumentar esse parametro e, quando a carga for leve, a
configuracdo desse parametro pode ser reduzida. Quando o aumento de torque é definido como
0,0, o inversor tem aumento de torque automatico.

Frequéncia de corte de torque de reforco de torque: Abaixo dessa frequéncia, o torque de
aumento de torque é valido e, se exceder essa frequéncia definida, o aumento de torque se torna
invalido. Consulte a Figura 5-4 para obter detalhes.
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Tensdc desaida ‘

V’:
V,: Tensdo maxima de
""""""""" saida
Vi
|
|
\ Frequéncia de
§ caida
] h
V,: Tensao de reforco de torque manual fi Vi fT, ensdo maxima de saida
fi: Frequéncia de corte do aumento manual de torque f.. Frequéncia nominal de operacao
Figura — Reforgo de torque
cODIGO DA = = PADRAO DE
FUNCAO NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE AJUSTE) FABRICA ALTERAR
Ponto de frequéncia ~
P2-03 V/E P1 (P2-00=1) 0,00Hz P2-05 1,30 Hz *
Ponto de tensdo V/F o~ o .
P2-04 V1 (P2-00=1) 0,0%" 100,0% 5.2% *
Ponto de frequéncia ~
P2-05 V/E P2 (P2-00=1) P2-03 P2-07 2,50 Hz *
Ponto de tensdo V/F o~ .
P2-06 V2 (P2-00=1) 0,0% 100,0% 8.8% *
Ponto de frequéncia ~
P2-07 V/F P3 (P2-00=1) 0,00Hz 50,00 Hz 15,00 Hz *
Ponto de tenséo V/F o~ . .
P2-08 V3 (P2-00=1) 0,0% 100,0% 35.0% *

Esses seis parametros sdo usados para definir a curva V/F multiponto.

A curva V/F multiponto é definida com base na caracteristica de carga do motor. A relagdo entre
as tensdes e as frequéncias é:

V1i<V2<V3, P1<P2<P3

Em baixa frequéncia, uma tensdo mais alta pode causar superaguecimento ou até mesmo a
queima do motor e a parada por sobrecorrente ou a prote¢ao contra sobrecorrente do inversor
de frequéncia.
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A Tensao%

Frequéncia %

V-V A porcentagem da tensdo-do 1° ao 3° estagio do V/F multivelocidade f-f.; Porcentagem da frequéncia do 1° ao 3° estagio do
V/F multivelocidade

V.: Tensdo nominal do motor

f.: Freguéncia nominal de fundonamento do motor

Figura — Diagrama de configuragdo da curva V/F

PADRAO DE
FABRICA

cODIGO DA
FUNGCAO

NOME DA FUNGAO DESCRIGCAO (FAIXA DE AJUSTE)

ALTERAR

Compensagao de

P2-09
escorregamento

0,0%" 200,0% 50.0% *

A configuracdo desse parametro pode compensar o escorregamento gerado pela carga durante
o controle V/F e reduzir a variagdo da velocidade do motor com a carga durante o controle V/F.
Geralmente, 100,0% corresponde ao escorregamento nominal do motor com carga nominal.

Quando a velocidade do motor com carga é menor do que a velocidade determinada, esse valor
pode ser aumentado adequadamente e vice- versa. Normalmente, nenhum ajuste é necessario.

PADRAO DE
FABRICA

CcODIGO DA
FUNCAO

NOME DA FUNGAO DESCRIGCAO (FAIXA DE AJUSTE)

ALTERAR

Fluxo de frenagem

(Ganho) 0 200 100 *

P2-10

Esse parametro pode suprimir o aumento da tensao do barramento durante o processo de
desaceleracao do inversor. Quanto maior o valor, melhor o efeito de supressao.

A frenagem por fluxo magnético aumenta a corrente do terminal do motor por meio do aumento
da tensdo de saida do inversor, melhorando assim a capacidade de consumo da energia de
feedback e suprimindo o aumento da tensdao do barramento. Quanto maior foroganh o, maior
serd a corrente do motor, portanto, preste atencdo na aplicacdo. Recomenda-se definir esse valor
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como 0 quando houver um resistor de frenagem ao mesmo tempo; caso contrario, podera

ocorrer uma anormalidade devido a grande corrente de desaceleracdo durante a desaceleracgao.

CcODIGO DA - - PADRAO DE
FUNCZ\O NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE AJUSTE) FABRICA ALTERAR
Supressdo de ~ O modelo é
P2-11 oscilagdo (Ganho) 0 100 determinado *

Esse parametro é usado para suprimir a vibragdao do motor. Quando o motor oscilar, aumente o
valor adequadamente, mas tente defini-lo o menor possivel quando o motor nao oscilar, para nao
ter muita influéncia na operagdo V/F. Em circunstancias normais, nenhuma modificagdo é
necessaria.

PADRAO DE
FABRICA

CODIGO DA

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) ALTERAR

FUNCAO

Tempo de
compensagao de
escorregamento VF
linear

Esse parametro é usado para definir a constante de tempo de compensacdo de escorregamento.

P2-13 0,02s” 1,00s 0.30s *

Diminuir esse valor pode melhorar a velocidade de resposta, mas a flutuacado da velocidade pode
aumentar. Aumentar esse valor aumenta a estabilidade da velocidade, mas reduz a capacidade
de resposta. Em circunstancias normais, nenhuma modificagao é necessaria.

PADRAO DE
FABRICA

cODIGO DA

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) ALTERAR

FUNCAO

Selecdo da fonte de
P2-15 tensdo de sal’da 0~7 0 %
quando V é

independente de F

0: Configuracgdo digital (P2-16);

1: All;

2: Al2;

3: Instrugdo de varios segmentos; 4: CLP Simplificado;
5: PID;

6: Comunicagao RS485;

7: Configuragdo de pulso HDI (Di5);

100,0% corresponde a tensao nominal do motor.

PADRAO DE
FABRICA

CODIGO DA

FUNCAO NOME DA FUNGCAO DESCRICAO (FAIXA DE AJUSTE)

ALTERAR
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Valor da tensdo de
P2-16 saidaV 0V~ Tensdo nominal do motor nominal do motor ov *
independente de F

Este parametro é usado para definir o valor de saida de tensdo quando a tensdo de separac¢do V/F

é definida e a fonte de tensdo é o valor de configuragao digital.

CODIGO DA PADRAO DE

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) RTTER ALTERAR

FUNCAO

Tempo de
aceleragdo da
tensdo de saida V
independente de F

Esse parametro é usado para definir o tempo de aceleragdo da saida de tensdao de 0 a tensao

P2-17 0,0” 3000,0s 1.0s *

nominal quando V/F é separado.

CODIGO DA PADRAO DE

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) T ALTERAR

FUNCAO

Tempo de
desaceleragdo da
tensdo de saida V

independente de F

Esse parametro é usado para definir o tempo de desaceleragao da saida de tensdo da tensao
nominal para 0 quando V/F é separado.

P2-18 0,0” 3000,0s 1.0s *

CcODIGO DA PADRAO DE

NOME DA FUNGAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) FABRICA ALTERAR

FUNCAO

Sele¢do do modo de
P2-19 paradaeseparagdao | 0 1 0 *
V/F

0: A frequéncia e o tempo de desaceleragao da tensdo de saida sdo independentes

1: Depois que a tensdo é reduzida a 0, a frequéncia é reduzida novamente.

CcODIGO DA PADRAO DE

NOME DA FUNGAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) FABRICA ALTERAR

FUNCAO

Ativagdo de
protegdo de
sobrecorrente em
VF

O ganho padrdo de perda de sobrecorrente é valido, e o ganho de protecdo de perda de

P2-20 0~1 1 *

sobrecorrente do VF P9-05 é de 0-100, com um valor de fabrica de 20; a corrente de protecdo de
perda de sobrecorrente do VF P9-06 é de 50% a 200%, com valor de fabrica de 150%.

CODIGO DA PADRAO DE

NOME DA FUNGAO DESCRICAO (FAIXA DE AJUSTE) FABRICA ALTERAR

FUNCAO
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Ativagao de
P2-21 protegdo de 0~1 1 *
sobretensdao em VF

O ganho de protecdo contra estol de sobretensdo padrao é valido, o ganho de protec¢do contra

estol de sobretensdo de P9-03 é 0-100, o valor de fabrica é 30; a tensao de protegao contra estol
de sobretensdo de P9-04 é 200~850V, com um valor de fabrica de 760V.

PADRAO DE
FABRICA

cODIGO DA

FUNCAO ALTERAR

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO)

Ganho da protec¢do
P2-22 de sobretensdoem | 0~ 100 30 *
VF

O aumento do ganho de frequéncia de supressdao de estol de sobretensdo de VF (P2-22)

melhorara o efeito de controle da tensao do barramento, mas a frequéncia de saida flutuara. Se
a frequéncia de saida flutuar muito, P2-22 pode ser adequadamente reduzido. O papel funcional
de P2-22 é equivalente ao de P9-03.

PADRAO DE
FABRICA

cODIGO DA

FUNCAO ALTERAR

NOME DA FUNGAO DESCRIGCAO (FAIXA DE AJUSTE)

Frequéncia limite
p2-23 maxima de al{mento 0~ 50Hz 5 %
para protegao de

sobretensao
Limite mdximo de frequéncia de aumento para supressdo de sobretensao.

Grupo P3: Controle vetorial parameters

O cdédigo de fungao do grupo P3 sé é valido para o controle vetorial, ou seja, P0-03=1 é valido e
P0-03=2 é invalido.

CODIGO DA PADRAO DE

FUNCI\O NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE AJUSTE) FABRICA ALTERAR
Frequéncia de ~
P3-00 - 0,00 P3-02 5,00 Hz b g
comutagdo P1
P3-02 Frequéncia de P3-00" PO-14 10,00 Hz %*
comutagao P2
P3-04 Ganho KP.em baixa 0,1 10,0 4.0 %
velocidade
P3-05 Tempo Tl em babxa | o )~ 10,00 0.50s *
velocidade
P3-06 Ganho KI.’ em alta 0,1% 10,0 2.0 %
velocidade
P3-07 TempoTlemalta | o)~ 1000 1.00s %
velocidade

123




Manual Técnico — Inversor de frequéncia BD700

PADRAO DE
FABRICA

cODIGO DA

NOME DA FUNGCAO DESCRICAO (FAIXA DE AJUSTE) ALTERAR

FUNCAO

Frequéncia de
comutagao P1

P3-00 frequéncia de comutac¢do 1 e P3-02 frequéncia de comutagdo 2, P3-04/P3-05, P3-06/P3-07
sdo os parametros do regulador Pl em baixa velocidade e alta velocidade, respectivamente, e a

P3-00 0,00 P3-02 5,00 Hz *

relacdo de comutacdo é mostrada na Figura 5-6. Ao definir o coeficiente proporcional e o tempo
integral do regulador de velocidade, as caracteristicas de resposta dindmica da velocidade do
controle vetorial podem ser ajustadas. O aumento do ganho proporcional e a diminuigdo do
tempo integral podem acelerar a resposta dinamica do loop de velocidade. Se o ganho
proporcional for muito grande ou o tempo integral for muito pequeno, o sistema podera oscilar.

Método de ajuste sugerido:

Se os parametros de fabrica ndo atenderem aos requisitos, faca o ajuste fino com base nos
parametros padrdao de fabrica, primeiro aumente o ganho proporcional para garantir que o
sistema ndo oscile e, em seguida, reduza o tempo integral para que o sistema tenha
caracteristicas de resposta mais rdpidas e menos ultrapassagem.

Observacdo: se o parametro Pl ndo for definido corretamente, ele podera fazer com que a
ultrapassagem da velocidade seja muito grande e até mesmo causar uma falha de sobretensao
quando a ultrapassagem for reduzida.

PARAMETROS PI ‘

parametros

(P304, PO3-05)
(P3-06, PO3-OT)
i Comando de
| i frequéncia
| | h‘

Figura — Diagrama esquematico da comutagdo de parametros Pl do circuito de velocidade

PADRAO DE
FABRICA

cODIGO DA
FUNCAO

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE AJUSTE)

ALTERAR
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Atributo integral do
P3-08 loop de velocidade | 0~1 0 *
selegdo

0: Os pontos tém efeito, a integral entra em vigor durante o processo de aceleracdo e

desaceleragdo, e a resposta é rapida no caso de aceleragdao rdpida, mas pode causar
ultrapassagem da velocidade;

1: Separagdo integral durante a aceleragdo e a desaceleragao, a aceleragdo rapida pode reduzir

efetivamente o excesso de velocidade, mas a velocidade de resposta sera mais lenta.

CODIGO DA = - - PADRAO DE
AT NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) FABRICA ALTERAR
P3-11 Ganho KP da 0" 30000 2200 *

corrente de torque

P3-12 Ganho Ki da 0~ 30000 1500 %
corrente de torque

Ganho KP da
P3-13 corrente de 0" 30000 2200 *
exicitagao
Ganho Ki da
P3-14 corrente de 0" 30000 1500 *
excitagao

O parametro de ajuste Pl do loop de corrente do controle vetorial sera obtido automaticamente

depois que a maquina assincrona estiver completamente ajustada e, em geral, ndo precisa ser
modificado. O regulador integral do loop de corrente ndo usa o tempo integral como dimensao,
mas define diretamente o ganho integral. Se o ganho Pl do loop de corrente for definido como
muito grande, isso pode fazer com que todo o loop de controle oscile. Portanto, quando a
oscilagdo da corrente ou a flutuagao do torque for grande, o ganho proporcional Pl ou o ganho
integral aqui pode ser reduzido manualmente.

CcODIGO DA
FUNCAO

PADRAO DE
FABRICA

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE AJUSTE)

ALTERAR

Fluxo de frenagem

P3-15 (ganho)

0~ 200 0 *

Esse parametro pode suprimir o aumento da tensdo do barramento durante o processo de
desaceleracao do inversor. Quanto maior for o valor, melhor sera o efeito de supressao.

A frenagem do fluxo magnético aumenta a corrente do terminal do motor por meio do aumento
da tensdo de saida do inversor, melhorando, assim, a capacidade de consumo da energia de
feedback e suprimindo o aumento da tensdao do barramento. Quanto maior for o ganho, maior
serd a corrente do motor, portanto, preste aten¢ao na aplicagdo. Recomenda-se definir esse valor
como 0 quando houver um resistor de frenagem ao mesmo tempo; caso contrdrio, podera
ocorrer uma anormalidade devido a grande corrente de desaceleracdo durante a desaceleracgao.
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PADRAO DE
FABRICA

CODIGO DA

FUNCAO ALTERAR

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE AJUSTE)

Fator de corregdo do
P3-16 enfraquecimento de | 50%  200% 100% *
torque de campo

Esse parametro é usado para corrigir o valor do torque do motor na area de poténcia constante

e, em geral, ndo precisa ser modificado.

CcODIGO DA PADRAO DE

NOME DA FUNCAO DESCRIGAO (FAIXA DE AJUSTE) FABRICA ALTERAR

FUNCAO

Compensagdo de

50% " 200% 100% *
escorrega mento

P3-17

Esse parametro é usado para ajustar a precisdo da velocidade constante do motor. Quando a
velocidade é muito alta, o parametro deve ser ajustado para um valor menor, e vice-versa.

CODIGODA 5\ pA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE AJUSTE) FABRACIDE

FABRICA ALTERAR

FUNCAO

Filtro de feedback
P3-18 da malha fechada 0,000" 1,000s 0.015s *
de velocidade

Esse parametro é usado para definir a constante de tempo do filtro do valor de feedback de
velocidade. Aumentar o valor pode melhorar a estabilidade da velocidade, mas reduzira a
velocidade de resposta do sistema; diminuir o valor pode melhorar a velocidade de resposta do

sistema, mas reduzird a estabilidade da velocidade. Normalmente, nenhuma modificacao é
necessaria.

CcODIGO DA PADRAO DE

FUNCAO FABRICA ARIERAR

NOME DA FUNGAO DESCRICAO (INTERVALO DE CONFIGURAGAO)

Filtro de saida da
P3-19 malha fechadade | 0,000” 1,000s 0.000s *
velocidade

Esse parametro é usado para definir a constante de tempo do filtro do valor de torque fornecido,
0 que é benéfico para melhorar a estabilidade da velocidade. Em geral, nenhuma configuracao é

necessaria.

PADRAO DE
FABRICA

CODIGO DA

FUNCAO ALTERAR

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE AJUSTE)

Fonte do limite
P3-20 superior do torque | 0~ 4 0 *
elétrico

0: P3-21

1: All, a configuragao linear de Al refere-se a P5-15~P5-19, a configura¢do de curva multiponto
refere-se a P5-45 e ao grupo PE;
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2: Al2, a configuracdo linear Al refere-se a P5-20~P5-24, a configuracdo da curva multiponto
refere-se a P5-45 e ao grupo PE;

3: Comunicagao RS485, escrita diretamente pelo computador host por meio do enderego de
comunicag¢do, 100% correspondente a P3-21, consulte o Apéndice A Protocolo de comunicagdo
Modbus do BD700 para obter detalhes;

4: Pulsos, consulte as instrugdes de configuracdo dos codigos de funcdo P5-30~P5-33. 100%
correspondente a P3-21.

PADRAO DE
FABRICA

CODIGO DA

FUNCAO ALTERAR

NOME DA FUNCAO DESCRIGAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO)

Limite superior do

P3-21 torque elétrico

0,0%" 200,0% 150.0% *

Esse parametro é usado para definir o valor limite superior do torque do motor do inversor.
Quando a direcao real do motor é a mesma que a diregao do torque, ele é elétrico, caso contrario,
é de frenagem.

Quando o torque elétrico e o torque de frenagem precisam de valores de configuragdo diferentes,
eles podem ser definidos separadamente por meio de P3-21 e P3-23.

Por exemplo, no caso da carga do came, devido a mudanca periddica dos estados elétrico e de
frenagem, nesse momento, ao reduzir adequadamente o limite superior do torque de frenagem
P3-23, o aumento da tensdo do barramento do inversor pode ser efetivamente reduzido sem
afetar a operagao normal da carga de acionamento.

PADRAO DE
FABRICA

CODIGO DA
FUNCAO

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE AJUSTE)

ALTERAR

Fonte do limite
P3-22 superior do torque | 0" 4 0 *
de frenagem

0: P3-23;

1: All, a configuracao linear de Al refere-se a P5-15~P5-19, a configura¢do de curva multiponto
refere-se a P5-45 e ao grupo PE;

2: Al2, a configuracdo linear Al refere-se a P5-20~P5-24, a configuracdo da curva multiponto
refere-se a P5-45 e ao grupo PE;

3: Comunicagao RS485, escrita diretamente pelo computador host por meio do enderego de
comunicacdo, 100% correspondente a P3-21, consulte o Apéndice A Protocolo de comunicacao
Modbus do BD700 para obter detalhes;

4: Pulsos, consulte as instrugdes de configuracdo dos codigos de fungdo P5-30~P5-33; 100%
correspondente a P3-23.
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PADRAO DE
FABRICA

cODIGO DA

FUNCAO ALTERAR

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO)

Limite superior do

0,0” 200,0% 150.0% *
torque de frenagem

P3-23

Esse parametro é usado para definir o limite superior do torque de frenagem do inversor. Quando
a direcdo real do motor é a mesma que a direcdo do torque, ele é elétrico; caso contrdrio, é de
frenagem.

Quando o torque elétrico e o torque de frenagem precisam de valores de configuracao diferentes,
eles podem ser definidos separadamente por meio de P3-21 e P3-23.

Por exemplo, no caso da carga do came, devido a mudancga periddica dos estados elétrico e de
frenagem, nesse momento, ao reduzir adequadamente o limite superior do torque de frenagem
P3-23, o aumento da tensao do barramento do inversor pode ser efetivamente reduzido sem
afetar a operacdo normal da carga de acionamento.

PADRAO DE
FABRICA

CODIGO DA

FUNCAO ALTERAR

NOME DA FUNCAO DESCRIGAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO)

Corrente de
magnetizagcdo em
baixa velocidade

para motor sincrono
Frequéncia de corte
P3-25 de magnetizagdodo | 0% ~ 100% 10% *
motor sincrono

P3-24 0,0% ~ 50,0% 25.0% *

Tempo de pré-

P3-26 o 0s "~ 5s 0.1s *
excitagdo
Selecdo da
habilitagdo da 0: Desativada,
P3-27 identificagdo da 1: Método de identificagdo 1, 1 *
posicdo inicial do 2: Método de identificagdo 2
motor sincrono
Valor da tensao
P3.28 fornecidapara | 300, ~ 130% 80% *
Identificagdo da
posicdo inicial
Frequéncia minima
P3-29 de chave.amento de 0,8~ P0-26 (Definir a frequéncia da portadora) 2.0 *
partida Syn
frequéncia
P3-40 Filtragem passa-alta 0" 65535 100 *

de VVC coeficiente

Supressdo de
P3-41 oscilagiode VVC | 0" 65535 100 *
fator de ganho

Coeficiente de
amortecimento do ~
P3-42 1
3 VVC supressao de 0 500 00 *

oscilagao

Grupo P4: Primeiro motor parametro
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cODIGO DA = = PADRAO DE
FUNCAO NOME DA FUNGCAO DESCRICAO (FAIXA DE AJUSTE) FABRICA ALTERAR
P4-00 Auto smto.nla (Auto 0~ 1 0 %
Tunning)

Dica: Antes de fazer o ajuste, vocé deve definir os parametros nominais corretos do motor (P4-
017P4-06) 0: Nenhuma operac3o, ou seja, 0 ajuste é proibido.

0: Sem funcgao.

1: Auto sintonia (Auto Tunning) estatica, adequada para ocasides em que o motor e a carga nao
sao facilmente desconectados e ndao podem ser girados para sintonia.

Descricdo da ac¢do: Defina o cddigo de funcdo como 1 e pressione a tecla RUN para confirmar; o
inversor executara a sintonia estatica.

2: Auto sintonia (Auto Tunning) dinamica
Para garantir o desempenho do controle dinamico do inversor, selecione a sintonia rotativa.
g. Durante o ajuste rotativo, o motor deve estar desconectado da carga (sem carga).

Depois de selecionar a sintonia rotativa, o inversor executara primeiro a sintonia estatica. Apds a
conclusdo do ajuste estatico, o motor seguird a aceleracao definida por P4-12.

Acelere até 80% da frequéncia nominal do motor, mantenha-a por um periodo de tempo e, em
seguida, desacelere até a velocidade zero, de acordo com a desaceleragdo definida por P4-13, e
o ajuste de rotag¢do esta concluido.

Descricdo da ac¢do: Defina o cddigo de funcdo como 2 e pressione a tecla RUN para confirmar; o
inversor executara a sintonia de rotacdo. Instrucées de operacdo de sintonia:

Quando P4-00 for definido como 1 ou 2 e, em seguida, pressionar a tecla ENTER, "TUNE" sera
exibido e estard piscando nesse momento; em seguida, pressione a tecla RUN para iniciar o ajuste
do parametro, e "TUNE" serd exibido e deixara de piscar. Quando o ajuste for concluido, o visor
retornard a interface de estado de parada. Durante o processo de sintonia, vocé pode pressionar
a tecla STOP para interromper a sintonia.

Quando o ajuste for concluido, o valor de P4-00 retornara automaticamente a 0.

CcODIGO DA - . . PADRAO DE
FUNCI':\O NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) FABRICA ALTERAR

Pa-01 Poténcia nominal do 0,1kw” 1000,0kw Vide placa do *

motor 1 motor
Tensdo nominal do ~

P4-02 1v 1500V 380V *
motor 1

P4-03 Numero de polos do 2264 Vide placa do o
motor 1 motor
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P4-04 Corrente nominal |, \~ £000,0a<1> P4-01 OK *
do motor 1

Frequéncia nominal

0,01Hz™ P0O-14 50,00 Hz *
do motor 1

P4-05

P4-06 Velocidade nominal | '~ ¢0600r0m P4-01 OK *
do motor 1

<1> Quando a poténcia nominal do motor P4-01<=30KW, P4-4 tem 2 casas decimais, e quando
P4-01>30KW, tem 1 casa decimal.

Os cédigos de funcdo acima sdo os parametros na placa de identificagdo do motor. Se for usado
o controle V/F ou vect-ou, os parametros relevantes precisam ser definidos com precisdo de
acordo com a placa de identificacao do motor.

Para obter melhor desempenho do controle V/F ou vetorial, é necessario ajustar os parametros
do motor, e a precisdao do resultado do ajuste estd intimamente relacionada a configuragao
correta dos parametros da placa de identificacdo do motor.

CODIGO DA - - PADRAO DE
FUNCAO NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE AJUSTE) FABRICA ALTERAR
pa-07 Corrente sem carga 0,01A P4-04<1>" (o] mod.elo é *
do motor 1 determinado
Resisténcia do ~ O modelo é
P4-08 estator do motor 1 0,0010°65,5350 determinado *
P4-09 Resisténcia do rotor 0,0010765,5350 (o] modfslo é *
do motor 1 determinado
P4-10 Indutancia mutua 0,1Mh" 6553,5Mh (o] modfslo é *
do motor 1 determinado
Pa-11 Indutancia de fuga 0,01Mh” 655,35Mh (o] mod.elo é *
do motor 1 determinado

<1> Quando a poténcia nominal do motor P4-01 for >30KW, P4-4 tem 1 casa decimal e, quando
P4-01<=30KW, tem 2 casas decimais

<2>Quando a poténcia nominal do motor P4-01 for >30KW, adicione 1 ponto decimal e, quando
P4-01< =30KW, o ponto decimal é mostrado na tabela

Os parametros do cédigo de fungao de P4-07 a P4-11 geralmente ndao constam da placa de
identificagdo do motor e precisam ser obtidos por meio do ajuste do inversor. Entre eles, o "ajuste
estatico" sé pode obter trés parametros de P4-07~P4-09, e o "ajuste rotativo" pode obter todos
os 5 parametros. valor de um cédigo de funcao.

Observagao:

Apds modificar P4-01, os valores dos parametros do motor P4-02~P4-11 serdo alterados de
acordo.
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CODIGO DA = = PADRAO DE
FUNCAO NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE AJUSTE) FABRICA ALTERAR
Tempo de
aceleragao para ~
P4-12 Auto sintonia (Auto 1,0s 6000,0s 10.0s *
Tunning) dinamica

Tempo de

P4-13 desaceleragdo apbs | | o~ ch06 ¢ 10.0s %*

Auto sintonia (Auto
Tunning) dindmica

O cddigo de funcdo acima é o tempo de aceleracdo e desaceleracdo quando o motor estd

totalmente ligado, e o usuario pode definir esse parametro de acordo com a situacdo real do

motor.
CODIGO DA = = PADRAO DE
FUNCAO NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE AJUSTE) FABRICA ALTERAR
Resisténcia do 0 modelo é
P4-17 estator do motor | 0,0010765,535Q . *
. c e . determinado
sincrono resisténcia
Pa-18 Indutanma’do eixo D 0,01Mh" 655,35Mh (o] mod.elo é *
Motor sincrono determinado
Pa-19 Indutanmaldo eixo D 0,01Mh" 655,35Mh (o] mod.elo é *
Motor sincrono determinado
P4-20 Tensdo FMF do 1V~ 65535V (o] mod.elo é *
motor sincrono determinado
Pa-21 Corrente sem carga | o~ 54 o 10.0% *
do motor sincrono

CODIGO DA . . PADRAO DE
fUNcAo  NOME DAFUNGAO DESCRICAO (FAIXA DE AJUSTE) CABRICA ALTERAR
P4-28 Nimero de pulsos |, gq535 1024 *
do encoder
P4-29 selegdo da 0”1 0 *
sequencia
0: Frente

1: Reverso

CODIGO DA
FUNCAO

P4-30

NOME DA FUNGAO

Tipo de encoder

DESCRICAO (FAIXA DE AJUSTE)

PADRAO DE
FABRICA

ALTERAR

0: Encoder ABZ,
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1: Encoder UVW,

2: Encoder de linha,

3: Encoder rotativo,

4: Encoder Seno Coseno

Um cartdo de encoder PG card é necessario para ligacao do equipamento ao inversor.

PADRAO DE
FABRICA

CODIGO DA

FUNCAO ALTERAR

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE AJUSTE)

Numero de pares de
P4-31 polos de encoder 1~65535 1 *
rotativo

Angulo de
P4-32 instalagdo do 0.0° - 359.9° 0.0° *
Encoder

Grupo P5: Terminal de entrada

Os inversores da série BD700 vém de fadbrica com 7 terminais de entrada digital multifuncional
(entre os quais o HDI pode ser usado como terminal de entrada de pulso de alta velocidade) e 2
terminais de entrada analdgica.

CODIGO DA - ~ ~ PADRAO DE
FUNCf\O NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) FABRICA ALTERAR

P5-00 Fungdo do terminal 0" 63 1 *
DI1

P5-01 Fungdo do terminal 0~ 63 2 *
DI2

P5-02 Fung¢do do terminal 0~ 63 9 *
DI3

P5-03 Fungdo do terminal 0~ 63 12 *
DI4

P5-04 Fungdo do terminal 0~ 63 13 *
DI5

P5-05 Fungdo do terminal 0~ 63 0 *
Dl6

P5-06 Fungdo (I:;clz;ermmal 0" 63 0 *

Esse parametro é usado para definir a fungdao correspondente ao terminal de entrada digital
multifuncional. A fungdo especifica € mostrada na tabela 13-1 anexa.
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VALOR

Tabela — Descri¢do da fungao do terminal DI

FUNCAO

Sem fungdo

DESCRICAO

Defina 0 para terminais sem uso, para
evitar mau funcionamento.

Comando partida frente (FWD)

Comando de partida reverso (REV)

O terminal é usado para controlar a
EXECUCAO para frente ou para tras do
inversor de frequéncia.

Comando a trés fios

O terminal determina o controle de trés
linhas do inversor de frequéncia. Para
obter detalhes, consulte a descrigdo de
F06.13.

Jog frente

Jog reverso

O jog para frente indica a execugao do
JOG para frente, enquanto o jog para tras
indica a execugdo do JOG para tras. A
frequéncia do JOG, o tempo de
aceleragdo e o tempo de desaceleragao
sdo descritos respectivamente em
F09.06, F09.07 e F09.08.

Incremento de referéncia

Decremento de referéncia

Quando essa fungdo entra em vigor, o
comando de aumento e o comando de
redugdo da frequéncia serdo modificados
quando a frequéncia for fornecida pelo
terminal externo. Quando a fonte de
frequéncia é definida como configuragao
digital, a frequéncia definida pode ser
ajustada para cima e para baixo. A taxa
de alteragdo para cima/para baixo é
definida por P5-12

Parada por inércia

O inversor bloqueia a saida, e o processo
de parada do motor ndo é controlado
pelo inversor. Geralmente é usado
quando ha uma grande carga de inércia e
ndo ha necessidade de tempo de parada.

RESET de falha

Fungdo de reset de falha externa. A
mesma fungdo que a tecla tecla RESET do
teclado.

10

Pausa no funcionamento

O inversor desacelera até parar, mas
todos os parametros de funcionamento
estdo no estado de meméria. Tais como
pardmetros PLC, pardametros de
frequéncia de oscilagdo, pardmetros PID.
Depois que esse sinal desaparece, o
inversor volta a funcionar no estado
anterior a parada.

11

Falha externa normalmente
(normalmente aberta)

Quando o sinal de falha externa é
enviado ao inversor, o inversor relata
uma falha e para.

12

Terminal de comando multi speed 1

133




Manual Técnico — Inversor de frequéncia BD700

VALOR

13

FUNCAO

Terminal de comando multi speed 2

14

Terminal de comando multi speed 3

15

Terminal de comando multi speed 4

DESCRICAO

Um total de 16 configuracGes de
segmentos pode ser obtido por meio d a
combinagao de estado digital dos quatro
terminais. A combinagdo detalhada é
mostrada na Tabela 5-2.

16

Terminal de selecdo de rampas
acel/desacel 1, P0-23 e P0-24

17

Terminal de selecdo de rampas
acel/desacel 2, P7-03 e P7-04

Quatro tipos de configuragGes de tempo
de aceleragdo e desaceleragdo podem ser|
selecionados por meio da combinagdo
dos estados digitais dos dois terminais. A
combinagao detalhada é mostrada na
Tabela 5-3.

18

Comutagdo de referéncia de frequéncia

A fonte de frequéncia principal X e a
fonte de frequéncia de comutagdo
definida por PO- 10 sdo alternadas por
meio desse terminal.

19

Reset de referéncia ajustada por
terminais UP/DOWN

Use esse terminal para limpar o valor de
frequéncia alterado por UP/DOWN e
restaurar a frequéncia fornecida para o
valor definido por PO-11.

20

Terminal de troca de comando de
execugao

Quando a fonte de comando ndo é o
teclado, o controle do terminal e o
controle do teclado podem ser
alternados por meio desse terminal.
Quando se trata de comunicagao, a
comunicagdo e o controle do teclado
podem ser realizados por meio desse
terminal.

21

Aceleragdo e desaceleragdo proibidas

Certifique-se de que o inversor ndo seja
afetado por sinais externos (exceto o
comando de parada) e mantenha a
frequéncia de saida atual.

22

Falha no PID (pausa)

Quando a fonte de frequéncia P0-06 for
PID, a falha do PID fard com que o
inversor mantenha a frequéncia atual de
saida.

23

Reset do PLC (status)

O CLP é suspenso durante o processo de
execugdo e pode ser restaurado ao
estado inicial do CLP simples por meio
desse terminal, que é valido quando ele
volta a funcionar.

24

Pausa do péndulo

Pausa a frequéncia de oscilagdo e as
saidas do inversor na frequéncia central.

25

Inicio do temporizador

Sinal de entrada do temporizador,
qguando o tempo valido desse sinal atinge
o tempo de fechamento e abertura
definido, a fungdo de saida de
temporizagdo é valida. Ele precisa ser
usado com a fungdo de saida Y1 No. 17 e
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VALOR

FUNCAO

DESCRICAO
P7-39, P7-40.

26

Frenagem CC imediata

Quando esse terminal for valido, o
inversor fara o freio CC imediatamente, e
a corrente de frenagem P1-16 sera
definida

27

Falha externa (normalmente fechada)

Quando o sinal de falha externa for
enviado ao inversor, o inversor relatara a
falha Err28 e parard de acordo com o
modo de parada definido por P9-23.

28

Reset ro diametro do rolo

Quando o controle de tensdo esta ativo,
este terminal é utilizado para redefinir o
valor inicial do diametro do rolo a
posicdo inicial.

29

Entrada do contador

O terminal de entrada de pulso de
contagem, coopera com Pb- 08 para
realizar a fungdo de configuragdo do
valor de contagem

30

Reset do contador

Esse terminal é usado para limpar o
status do contador.

31

STO1

Quando o terminal DI for usado para
definir o modo de incéndio, ele informara
a falha Err48 quando desconectado e
sera redefinido quando essa falha for
fechada

32

Controle de torque desativado

O inversor de frequéncia é proibido de
controlar o torque e entra no modo de
controle de velocidade.

33

Entrada de pulso (habilitada somente
para HDI)

E o terminal de entrada de pulso (valido
somente para HDI)

34

Bloqueio de alteragao de frequéncia

Quando o terminal estd ativo, o inversor
nao responde as alteragOes de
frequéncia.

35

A diregdo da agdo do PID é invertida

Quando esse terminal é vélido, a diregdo
da agdo do PID é oposta a diregdo
definida por PA-04.

36

Parada externa 1

Quando a fonte de comando P0-04 é o
painel de operagdo, esse terminal pode
ser usado para parar o inversor, o que é
equivalente a fungdo da tecla STOP no
teclado.

37

Modo de controle Terminal para
comunicagao

Usado para alternar entre o controle do
terminal e o controle de comunicagao.
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VALOR

38

FUNCAO

Pausa de integragdo do PID

DESCRICAO

Esse terminal é valido, o ajuste integral
do PID é suspenso, mas as fungdes de
ajuste proporcional e ajuste diferencial
do PID ainda sdo validas.

39

Comutagdo da fonte referéncia de
frequéncia X para frequéncia
predefinida

Se esse terminal for vélido, a fonte de
frequéncia X serd substituida pela
frequéncia predefinida (P0O-11).

40

Comutacgao da fonte referéncia de
frequéncia Y para frequéncia predefinida

Se esse terminal for valido, a fonte de
frequénciaYserasubstituidapela
frequéncia predefinida (P0O-11).

41

Terminal de selegcdo do motor

Realiza a comutagdo de dois conjuntos de
parametros do motor de motor 1 e
motor 2

42

Modo de incéndio é acionado

Com o modo de incéndio acionado, STO1
e STO2 serdo ativadas.

43

Terminal de comutagdo de ajuste do PID

Quando esse terminal é invalido, o
primeiro grupo de parametros PID é
usado e, quando é valido, o segundo
grupo de parametros PID é usado;
consulte a descrigdo do grupo PA para
obter detalhes.

44

Comutagdo entre controle de velocidade
e controle de torque

Alterna o inversor entre os modos de
controle de torque e de controle de
velocidade. Quando esse terminal é
invélido, o inversor funciona no modo
definido por Pd-10 (modo de controle de
velocidade/torque) e, quando esse
terminal é valido, ele alterna para

outro modo.

45

Parada de emergéncia

Quando esse terminal é valido, o inversor
para na velocidade mais rapida, e a
corrente esta no limite superior de
corrente definido durante o processo de
parada. Essa fungdo é usada para atender
ao requisito de que o inversor precisa
parar o mais rapido possivel quando o
sistema estd em um estado de
emergeéncia.

46

Parada externa pela rampa 2

Em qualquer modo de controle (controle
de painel, controle de terminal, controle
de comunicagdo), esse terminal pode ser
usado para desacelerar o inversor até a
parada, e o tempo de desaceleragdo é
fixado no tempo de desaceleragdo 2 (P7-
04).

47

Parada externa com frenagem CC

Quando esse terminal é vélido, o inversor
primeiro desacelera para a frequéncia
inicial da frenagem CC na parada e, em
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VALOR

FUNCAO

DESCRICAO

seguida, muda para o estado de
frenagem CC.

48

Reset do tempo de operagdo

Quando esse terminal for valido, o tempo
de sincronizagao do funcionamento atual
do inversor sera apagado. Essa fungdo
precisa ser usada em conjunto com a
temporizagdo de funcionamento (P7-36)
e o valor de configuragdo do tempo de
funcionamento atual (P7-38).

49

Comutagdo entre modo dois fios e trés
fios

Utilizada para alternar entre o modo de
controle de dois fios e 0 modo de trés
fios.

50

Bloqueio de reversao

Esse terminal é valido, e o inversor esta
proibido de fazer rotagdo reversa

51

Falha 1 definida pelo usuario

Quando o terminal de configuragdo de
falha é valido, o inversor emite a falha
Err30

52

Falha 2 definida pelo usuario

Quando o terminal de configuragdo de
falha é valido, o inversor emite Err31
falha

53

Entrada em modo dorméncia (Sleep)

A fungdo de suspensdo é controlada por
terminais externos para ser valida ou
invalida, ou seja, quando a chave esta
fechada, a fungdo de suspensdo é
forgada a ser valida e, quando a chave
esta aberta, o inversor é forgado a sair do
estado de suspensdo e entrar no estado
de operagdo de despertar (ndo
relacionado a operacgdo PID).

54

Sinal de emergéncia (elevador civil)

A parada de emergéncia do aplicativo do
elevador permite a seleg¢do do sinal
digital

55

Sinal de manutengdo (elevador civil)

O sinal de manutencdo da aplicagdo do
elevador permite a selegdo do sinal
digital, B5- 15=velocidade de
manuteng¢ado

56

Diametro inicial terminal 1

Quando a fonte do diametro inicial do
rolo do controle de tensdo é C1-11=0, o
terminal DI é definido

57

Diametro inicial terminal 2

Quando a fonte de controle de tensdo do
diametro inicial do rolo é C1-11=0, o
terminal DI é definido

58

Interrupgdo do calculo de diametro

Quando o valor do didametro da bobina
de controle de tensdo atinge C1-20, a
fungdo de alcance do didmetro da bobina
de configuragdo do terminal DO
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VALOR

FUNCAO

DESCRICAO

é ativada

59

Entrada de contador de voltas (modo
controle de tensdo)

O terminal DI de controle de tensdo deve
receber um sinal de entrada digital para
o numero de voltas no didmetro da
bobina.

60

Comutagdo de controle de volume

Controle de tensdo selegdo de status de
enrolamento e desenrolamento

61

Entrada STO2

Quando o terminal DI for usado para
definir o modo de incéndio, ele informara
a falha Err48 quando desconectado e
sera redefinido quando essa falha for
fechada

62

Espessura do material de controle de
tensdo 1

Quando o parametro 0 é selecionado
para C1-21, a espessura do material é
definida pelo terminal DI, e quatro
espessuras iniciais do material podem ser
definidas digitalmente paraC1-22~C1
-2 6, que sdo determinadas pela logica
do nivel do terminal DI

63

Espessura do material de controle de
tensdo 2 (alguns terminais DI sdo
suportados pela placa de expansdo)

Quando o parametro 0 é selecionado
para C1-21, a espessura do material é
definida pelo terminal DI, e quatro
espessuras iniciais de material podem ser
definidas digitalmente para C1-22~C1-
26, que sdo determinadas pela logica do
nivel do terminal DI

67

Chave de nivel 1

No modo fotovoltaico, este terminal
indicara nivel alto no reservatério.

68

Chave de nivel 2

No modo fotovoltaico, este terminal
indicara nivel baixo no reservatério.

69

Comutagdo de fonte de energia no
modo fotovoltaico

A comutagdo manual da fonte de
alimentagdo do inversor entre
fotovoltaico e rede é definida por este
terminal.

Tabela — Descri¢do da fungdo de instru¢do de varios segmentos

CONFIGURACAO DE FREQUENCIA - o::s::gﬂsg\lsﬁs
OFF DESLIGADO OFF OFF Velocidade multi speed 0 PC-00
DESLIGADO DESLIGADO OFF ON Velocidade multi speed 1 PC-01
DESLIGADO DESLIGADO ON DESLIGADO Velocidade multi speed 2 PC-02
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CONFIGURAGAO DE FREQUENCIA co:::fp'\gﬂsg\lsﬁs

DESLIGADO DESLIGADO ON ON Velocidade multi speed 3 PC-03
DESLIGADO ON DESLIGADO OFF Velocidade multi speed 4 PC-04
DESLIGADO LIGADO DESLIGADO ON Velocidade multi speed 5 PC-05
DESLIGADO LIGADO ON DESLIGADO Velocidade multi speed 6 PC-06
DESLIGADO LIGADO LIGADO ON Velocidade multi speed 7 PC-07
LIGADO DESLIGADO DESLIGADO OFF Velocidade multi speed 8 PC-08
LIGADO DESLIGADO DESLIGADO ON Velocidade multi speed 9 PC-09
ON DESLIGADO ON DESLIGADO Velocidade multi speed 10 PC-10
LIGADO DESLIGADO LIGADO ON Velocidade multi speed 11 PC-11
LIGADO LIGADO DESLIGADO DESLIGADO Velocidade multi speed 12 PC-12
LIGADO LIGADO DESLIGADO ON Velocidade multi speed 13 PC-13
LIGADO ON ON DESLIGADO Velocidade multi speed 14 PC-14
LIGADO LIGADO LIGADO LIGADO Velocidade multi speed 15 PC-15

Os 4 terminais de comando de multiplos segmentos podem ser combinados em 16 estados, cada
um dos quais corresponde a 16 valores de configuragdo de comando, conforme mostrado na
Tabela 13-2.

Tabela — Descri¢do da fungdo do terminal de selegdo do tempo de aceleragao e desaceleragdo

PARAMETROS
CORRESPONDENTES

SELECAO DO TEMPO DE

TERMINAL 2 TERMINAL 1 TERMINAL 2

ACELERACAO

DESLIGADO DESLIGADO Tempo de aceleragdo 1 P0-23, P0O-24 DESLIGADO
DESLIGADO LIGADO Tempo de aceleragdo 2 P7-03, P7-04 DESLIGADO
ON OFF Tempo de aceleragdo 3 P7-05, P7-06 ON
ON ON Tempo de aceleragdo 4 P7-07, P7-08 ON

CODIGO DA = = PADRAO DE
B NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE AJUSTE) FABRICA ALTERAR
P5-10 Tempo de filtrodo | 50~ 1 000s 0.010s *
terminal DI
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Defina a sensibilidade do terminal DI. Se o terminal de entrada digital for suscetivel a
interferéncias e causar mau funcionamento, esse parametro podera ser aumentado, a capacidade

anti-interferéncia sera aprimorada, mas a sensibilidade do terminal DI sera reduzida.

CcODIGO DA - = - PADRAO DE
FUN(;I':\O NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) FABRICA ALTERAR
Método de
P5-11 comando do 0”3 0 *
terminal

Esse parametro define quatro maneiras diferentes de controlar a operagdo do inversor por meio
de terminais externos.

0: Modo de operagao de dois fios tipo 1

Esse modo é o modo de dois fios mais comumente usado. A rotacdo para frente e paratrdsd o
motor é determinada pelos comandos dos terminais FWD e REV.

K1 K2 Comande RUN .
3
K 5
0 0 PARAR oo L PR 2
k2 g
1 o Avanco RUN c/c REV
o
0 1 Execucdo reversa COMp+2V
4
n
1 1 PARAR

Figura — Modo de operacao de dois fios 1

1: Modo de operagao de dois fios tipo 2

Nesse modo, FWD é o terminal de ativagdo. A direcao é determinada pelo estado de REV.

K1 K2 Comando RUN 5
i FWD s
o o}
0 0 PARAR & g
0 1 STOP L e R
1 0 Avancar RUM
~ COM/+24v
1 1 Marcha a ré

Figura — Modo de operagdo de dois fios 2

2: Modo de operagao com trés fios tipo 1
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Din é o terminal de habilitacdo nesse modo, e as dire¢cées sdao controladas por FWD e REV,
respectivamente. Mas o pulso é valido, o que deve ser feito desconectando o sinal do terminal

Din ao parar.

SB1: Botao de parada SBZ: SBt 'OIO & PWD
Botdo de avango SB3: Botdo de SB2
inversdo T2 Din E
Din é o terminal de entrada multifuncional de DI1~HDI; nesse @
momento, sua fun¢do de terminal correspondente deve ser SB3 T REV g
definida como a fungdo n® 3 "controle de operacdo com trés 50 d -
fios™.

) DCM

Figura — Modo de operagao com trés fios 1

3: Modo de operagao com trés fios tipo 2

O terminal de habilitagdo desse modo é Din, o comando de marcha é dado por FWD e a dire¢do
é determinada pelo estado de REV. O comando de parada é feito ao desconectar o sinal Din.

SB1: Botdo de parada SB2:
Botédo Run

Din é o terminal de entrada multifuncional de DI1~HD/I, e sua
fungdo de terminal correspondente deve ser definida como a
fungdo n® 3 "controle de operagdo com trés fios”.

SB2 |
a0 C 5 D
K Comando RUN SBi Din 5
B 5 2
0 Avangar RUN &Y g
ot h
1 RUN reverso o §
P COM/+24

Figura — Modo de operagdo 2 com trés fios

PADRAO DE
FABRICA

CcODIGO DA
FUNGCAO

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE AJUSTE)

ALTERAR

Taxa de alteragao do

P5-12 terminal UP/DOWN

0,01Hz/s” 100,00Hz/s 1,00 Hz/s *

Terminal UP/DOWN para ajustar a taxa de alteragdo da frequéncia definida.
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PADRAO DE
FABRICA

cODIGO DA

NOME DA FUNGAO DESCRICAO (FAIXA DE AJUSTE) ALTERAR

FUNCAO

Légica NPN ou PNP

(DI1 a DIS) 00000 11111 00000 *

P5-13

0: nivel alto

1: nivel baixo

Unidade: DI1

Dezena: DI2

Centena: DI3

Milhar: DI4

Dezena de milhar: DI5

Selecdo do nivel de validade do terminal DI1~DI5.

E usado para definir o modo de estado vélido do terminal de entrada digital.

Quando é selecionado para ser ativo em nivel alto, ele é valido quando o terminal DI
correspondente estd conectado ao COM e invalido quando desconectado.

Quando é selecionado para estar ativo em nivel baixo, o terminal DI correspondente é invalido
guando conectado ao COM e vélido quando desconectado.

PADRAO DE
FABRICA

CODIGO DA

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) ALTERAR

FUNCAO

P5-15 Tensdo minimade | ; \5pg 15 0.00V *
entrada All

Frequéncia
correspondente a
Tensdao minima de

entrada All

P5-16 -100,0%" 100,0% 0.0% *

P5-17 Tensdo maximade | oo ;c.p4 ooy 10.00V *
entrada All

Frequéncia
correspondente a
Tensdao maxima de

entrada All

P5-18 -100,0%" 100,0% 100.0% *

P5-19 Filtro de entrada Al1 | 0,00s™ 10,00s 0.10s b g

Os cddigos de fungao acima definem a relagdao entre a tensdao de entrada analdgica e o valor
definido representado pela entrada analdgica. Quando a tensdo de entrada analégica exceder a
entrada maxima definida ou a faixa de entrada minima, a outra parte serd calculada como a
entrada mdaxima ou a entrada minima.
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Quando a entrada analdgica é de corrente, a corrente de 1mA é equivalente a uma tensdo de

0,5V. (As configuracdes de Al2 sdo as mesmas de All). Em diferentes aplica¢des, o valor nominal

correspondente a 100% da configuragdo analdgica é diferente; consulte a descrigao de cada segdo

de aplicagdao para obter detalhes. As ilustragGes a seguir ilustram varias configuragdes:

Valor de ajuste correspondente

(frequéncia, torgue)

A

100.0%

oV (0oma)

Valor de ajuste correspondente (frequéncia, torque)

100.0% ‘

10V (20 ma)

0V (0 ma)

100.0%

oV (20

T

Al

Figura — Relagdo de corresponéncia entre valor fornecido e valor resultante

CcODIGO DA = - - PADRAO DE
S NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) EABRICA ALTERAR
P5-20 Tensdo minimade | o .o 55 0.00vV *
entrada Al2 ’ .
Frequéncia
P5-21 correspondentea |, 0 0.~ 100,0% 0.0% *
Tensdo minima de
entrada Al2
P5-22 Tensdo maximade | oo » 010 ooy 10.00V *
entrada Al2
Frequéncia
P5-23 correspondentea |, 0 b0~ 100,0% 100.0% *
Tensdo maxima de
entrada Al2
P5-24 Filtro de entrada AI2 | 0,00s™ 10,00s 0.10s *
P5-25 Tensdo minimade | o 0\~ 14 ooy 0.00V %
entrada Al2
Frequéncia
P5-26 correspondentea |, 0.~ 100,0% 0.0% *
Tensdo minima de
entrada Al2
P5-27 Tensdo maximade | o0~ 10 ooy 10.00V *
entrada Al2
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cODIGO DA PADRAO DE

FUNCI\O NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) FABRICA ALTERAR
Frequéncia
P5-28 correspondentea |, 0 5o~ 100,0% 100.0% *
Tensdo maxima de
entrada Al2
P5-29 Filtro de entrada Al2 | 0,00s™ 10,00s 0.10s b g

Mesmas fungbes ao All (P5-.15 a P5-19).

PADRAO DE
FABRICA

cODIGO DA
FUNCAO

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO)

ALTERAR

Frequéncia minima
P5-30 de entrada de 0,00KHz~P5-32 0,00KHz *
Pulsos (HDI)
Frequéncia
correspondente a
P5-31 Frequéncia minima | -100,0%" 100,0% 0.0% *
de entrada de
Pulsos (HDI)
Frequéncia maxima
P5-32 de entrada de P5-30~50,00KHz 50,00KHz *
Pulsos (HDI)
Frequencia
correspondente a
P5-33 Frequéncia maxima | -100,0%" 100,0% 100.0% *
de entrada de
Pulsos (HDI)

Filtro da entrada ~
P5-34 Pulsos (HDI) 0,00s 10,00s 0.10s *

A quantizacdo da entrada HDI é semelhante a quantizacdo da entrada analdgica (P5-.15 a P5-19).

cODIGO DA - - - PADRAO DE
e NOME DA FUNGAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) FABRICA ALTERAR
P5-35 Tempo de atrasode | )~ 3¢50 06 0.0s *
ativagdo da DI1
Tempo de atraso de ~
P5-36 desligamento da D1 | 0% 360005 0.0s *
P5-37 Tempo deatrasode | ~ 3500 0s 0.0s *
ativagdo da DI2
P5-38 Tempo de atrasode | o~ 5050 0.0s *
desligamentodaDI2 | ! :
P5-39 Tempo deatrasode | ~ 3004 s 0.0s %
ativagdo da DI3
P5-40 Tempo de atrasode | )~ 5000 66 0.0s *
desligamentodaDI3 | ’ ’
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PADRAO DE
FABRICA

cODIGO DA

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) ALTERAR

FUNCAO

Tempo de atraso de

ativagdo da DI1 0,0s 3600,0s 0.0s *

P5-35

E usado para definir o tempo de atraso para que o inversor altere o estado do terminal DI.
Atualmente, apenas DI1, DI2 e DI3 tém a funcdo de definir o tempo de atraso.

PADRAO DE
FABRICA

CcODIGO DA
FUNCAO

NOME DA FUNCAO DESCRIGAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO)

ALTERAR

Seleg¢do de fungao
P5-41 All comoentrada | 07 69 (] *
digital
Seleg¢do de fungao
P5-42 Al2 comoentrada | 07 69 0 *
digital
Esse parametro define se o Al deve ser usado como um terminal DI digital. Quando o Al é usado

como um terminal DI digital, sua funcao é exatamente a mesma que a do DI comum.

Atencao especial: a faixa de entrada do Al continua inalterada de 0 a 10V. Quando a tensdo do Al
é >6V, é um nivel alto, e quando é <4V, é um nivel baixo.

Ha uma histerese de 2V no meio. Ou seja, quando o Al aumenta de OV para >6V, ele é um nivel
alto, e é um nivel baixo quando diminui de >6V para 4V.

PADRAO DE
FABRICA

CODIGO DA

NOME DA FUNGAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) ALTERAR

FUNCAO

Logica NPN ou PNP

para All e Al2 0X00 0X11 0X00 *

P5-44

Esse parametro é usado para definir a selecdo de nivel quando o Al é usado como um terminal DI
digital.

0: nivel alto ativo (NPN), o Al é de nivel alto quando o Al aumenta de OV para >6V e é de nivel
baixo quando diminui de >6V para 4V.

1: nivel baixo ativo (PNP), o Al é de nivel baixo quando o Al aumenta de OV para <6V e é de nivel
baixo quando diminui de >6V para 4V.

Unidade: All
Dezena: Al2

PADRAO DE
FABRICA

cODIGO DA

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) ALTERAR

FUNCAO

Selegdo da curva

V/F por Al 00~ 22 00 ¥

P5-45
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Esse parametro é usado para a selecdo da curva de IA, 0 é uma linha reta, 1 e 2 sdo curvas de 4
pontos. E cada curva tem configuracdes de cddigo de funcdo correspondentes.

Unidade: All

0: Linear 2 pontos P5-15"P5-19

1: Multiplos pontos 1: PE-00" PE-07
2: Multiplos pontos 2: PE-08” PE-15
Dezena: Al2

0: Linear 2 pontos P5-20"P5-24

1: Multiplos pontos 1: PE-00" PE-07
2: Multi plis ponto 2: PE-08" PE-15

Centena: reservado

PADRAO DE
FABRICA

CODIGO DA

NOME DA FUNGAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) ALTERAR

FUNGCAO

Tempo de atraso
P5-48 para partida 0.01s"360.00s 0.00s *
automatica

Esse parametro é usado para definir o tempo de atraso para partida automatica apéds a

energizacao do inversor (P7-41=0), se o sinal de partida estiver acionado, o inversor ird partir
automaticamente apds o tempo determinado.

Grupo P6: terminal de saida

Os inversores da série BD700 vém de fabrica com 2 terminais de saida analdgica multifuncional,
1 terminal de saida digital multifuncional e 2 terminais de saida de relé multifuncional.

PADRAO DE
FABRICA

CODIGO DA

NOME DA FUNGAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) ALTERAR

FUNCAO

Relé da placa de
controle 1 ~
P6-00 Sele¢do da saida 049 2 *
(TA/TC)
Relé da placa de
controle 2 ~
P6-01 Sele¢do de saida 049 1 *

(RA/RB/RC)

P6-02 Selecdo da saidaYl | 0™ 49 1 *

A selegdo da func¢do do terminal de saida multifuncional é a seguinte:
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VALOR

FUNCAO

Sem saida

DESCRICAO

O terminal ndo tem fungao.

O inversor estd funcionando

Indica que o inversor estd funcionando e
que ha uma frequéncia de saida (que
pode ser zero), e o sinal ON esta sendo
emitido nesse momento.

Saida de falha (parada)

Quando o inversor falha, o sinal ON é
emitido.

Detecgdo de nivel de frequéncia Saida
FDT1

Consulte a descrigdo detalhada dos
codigos de fungdo P7-22 e P7-23.

Chegada da frequéncia FAR1

A frequéncia chega, consulte P7-43 para
obter detalhes.

Funcionamento em velocidade zero

Quando o inversor estiver funcionando e
a frequéncia de saida for zero, o sinal
ON é emitido.

Pré-aviso de sobrecarga do motor

A protec¢do contra sobrecarga do motor
é avaliada de acordo com o limite de
aviso antecipado, e o sinal ON é emitido
apos exceder o valor de configuragdo
previsto. Para obter detalhes, consulte
P9-00" P9-02.

Pré-aviso de sobrecarga no inversor

10 segundos antes da ocorréncia da
protecdo contra sobrecarga do inversor,
saida do sinal ON.

Ciclo completo do PLC

Quando o PLC simples completa um
ciclo, o terminal emite um sinal de pulso
com largura de 250 ms.

Tempo de execugdo acumulado atingido

Se o tempo de operagdo acumulado do
inversor de frequéncia exceder o tempo
definido em F09.16, o terminal se torna
LIGADO.

10

Frequéncia limitada

Quando a frequéncia definida excede os
limites superior e inferior de frequéncia
e a frequéncia de saida do inversor
atinge os limites superior e inferior de
frequéncia, o sinal ON é emitido.

11

Pronto para funcionar

A fonte de alimentagdo do circuito
principal e do circuito de controle é
estabelecida, a fungdo de protegao do
inversor ndo atua, o inversor esta em
estado de funcionamento e o sinal ON é
emitido.

12

Al1> A2

Quando o valor da entrada analdgica All
é maior do que a outra entrada Al2, o
sinal ON é emitido.

13

Limite superior de frequéncia alcangada

Quando a frequéncia de operagdo atinge
o limite superior frequéncia P0-16, o
sinal ON é emitido
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VALOR

14

FUNCAO

Limite inferior de frequéncia alcangada

DESCRICAO

Quando a frequéncia de operagao atingir
o limite inferior P0-18, o sinal ON é
emitido

15

Status de Brown-out Saida

Quando o inversor esta sob o estado de
tensdo, ele emite o sinal ON sinal

16

Perda de comunicagado

Para obter as configuragdes de
comunicagdo, consulte o Apéndice A
Protocolo de comunicagao

17

Saida do temporizador

Quando o temporizador pode realizar a
funcgdo de relé de tempo, quando o
tempo vélido do sinal de entrada do
temporizador atinge o tempo de
fechamento e abertura definido, a
fungdo de saida de temporizagdo é
vélida. Ela precisa ser usada em
conjunto com o numero 25 fung¢do da
entrada DI e P7-39 e P7-40.

18

Funcionamento em reverso

Quando o inversor esta funcionando em
sentido inverso, ele emite o sinal ON
sinal ON.

19

Reservado

Reservado

20

Comprimento definido atingido

Quando o comprimento real detectado
excede o comprimento definido, o sinal
ON é emitido

21

Limite de torque

Quando a fungdo de limite de torque é
usada, a fungdo de atuara
automaticamente

22

Corrente 1 atingida (valor absoluto)

Consulte a descrigdo dos cédigos de
fungdo P7-45 e P7-46.

23

Frequéncia 1 atingida (valor absoluto)

Consulte a descrigdo dos cédigos de
fungdo P7-43 e P7-44.

24

Temperatura do médulo atingida

Quando a temperatura do radiador do
mddulo do inversor (P7-32) atinge o
valor definido de alcance da
temperatura do médulo (P7-69), o sinal
ON é emitido

25

Download

Quando o inversor esta no estado de
descarga, o sinal ON é emitido.

26

O tempo acumulado de ativagao
atingido

Quando o tempo acumulado de ativagao
(P7-33) do inversor exceder o tempo de
chegada da ativacdo definido por P7-51,
ele emitird o sinal ON.

ele emitird o sinal ON.

27

O tempo de operagao atingido

Quando a sele¢do da fungdo de
temporizagdo (P7-36) for valida, o
inversor emitira o sinal ON depois que o
tempo de funcionamento atual corrente
atingir o tempo de temporizagdo definido
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VALOR FUNCAO DESCRICAO
(P7-38).
28 Reservado Reservado
Quando o valor da contagem atinge o
29 Valor de contagem definido atingido valor definido por Pb-08, o sinal ON é
emitido.
Quando o valor de contagem do
30 O valor de contagem especificado é comprimento real detectado atingir o
atingido valor de contagem de comprimento
definido por Pb-09, o sinal ON é emitido.
d t tual é t 22
31 Motor 1, Motor 2 indicagdo Quan N 9 mo _o_r atuateomotorn=s, o
sinal ON é emitido.
Quando o freio de retengao for valido, o
, . inal ON ] itido. P bt
32 Saida de controle do freio sina sera emitido ara! ° erN
detalhes, consulte as configuragdes no
GrupoB5.
Quando a frequéncia de saida do
33 Funcionamento em velocidade zero inversor é 0, o sinal ON é emitido. Esse
velocidade 2 sinal também é LIGADO no estado de
parada.
34 Detecgdo de nivel de frequéncia Saida | Consulte a descricao dos cédigos de
FDT2 fungdo P7-55 e P7-56.
Consulte a descrigdo dos codigos de
35 Estado atual de zero funcdo P7-59 e P7-60.
Consulte a descrigdo dos codigos de
36 Corrente de software Sobrecarga funcio P7-61 e P7-62.
Quando a frequéncia de operagdo atinge
Limite inferior de frequéncia alcancada | a frequéncia limite inferior (P0-18), o
37 ) o . .
mesmo parado sinal ON é emitido. Esse sinal também é
LIGADO mesmo no estado de parada.
Quando ocorrer uma falha no inversor e
38 Saida de alarme o modo de processamento da falha for
continuar a operagdo, o inversor emitira
um alarme.
39 Reservado Reservado
Quando o valor da entrada analdgica All
for menor que P7-67 (limite inferior de
40 Limite da entrada All excedido protecdo da entrada All) ou maior que
P7-68 (limite superior de protegdo da
entrada Al1), o sinal ON é emitido.
41 Reservado Reservado
42 Reservado Reservado
. . Consulte a descrigdo dos codigos de
4 F 2 ati | lut
3 requéncia 2 atingida (valor absoluto) funcio P7-57 e P7-58.
C It ica 5di
44 Corrente 2 atingida (valor absoluto) onsulte a descricdo dos cédigos de

fungdo P7-63 e P7-64.
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VALOR FUNCAO DESCRICAO

Quando o inversor falha e ndo se trata

Falha na saida (exceto falha de sub de uma falha de subtensdo, O sinal ON é

45

t a .
ensdo) emitido.
41 Reservado Reservado
42 Reservado Reservado

Fotovoltaico ou Rede, fonte de
48 alimentagdo selecionada quando em
modo fotovoltaico hibrido manual

Quando a fonte de alimentagdo atual é a
rede, o sinal ON é emitido.

Quando o sentido de giro é reverso no

49 Motor girando reverso . . o
g funcionamento, o sinal ON é emitido.

CcODIGO DA PADRAO DE

NOME DA FUNGAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) FABRICA ALTERAR

FUNCAO

P6-04 M0t.lo de saida d? o~1 0 %
terminal FM selegdo

Selecdo da saida

P6-05 FMR

0~49 (vide fungdes de P6-00) 0 *

O terminal FM pode ser usado como o terminal de pulso de alta velocidade FMP (P6-04=0) ou
como o terminal de saida do interruptor do coletor operacional FMR (P6-04=1). Quando o
terminal FM é usado como FMP, sua frequéncia maxima de saida é definida por P6-12, e sua saida
de funcdo correspondente é definida por P6-11.

CcODIGO DA PADRAO DE

FUNCAO NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE AJUSTE) EABRICA ALTERAR
P6-09 Selegﬁz c()i: saida 0 N
P6-10 Selegizc;i: saida 0~16 0 %
P6-11 Selegﬁ:“:li: saida 0 %

A faixa de saida das saidas analégicas AO1 e AO2 é de 0V~10V ou OmA~20mA.

A relagdo de escala entre a faixa da saida analdgica e a fungao correspondente é mostrada na
tabela a seguir:

FUNCAO DESCRICAO

0" Frequéncia maxima de saida, ou seja,
0 Frequéncia de operagdo 100% corresponde a a frequéncia
maxima
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VALOR FUNCAO DESCRICAO

0" A frequéncia maxima de saida, ou

1 Configuragdo da frequéncia seja, 100% corresponde a a frequéncia
maxima
0 a 2 vezes a corrente nominal do motor,

2 Corrente de saida ou seja, 100% corresponde a 2 vezes a
corrente nominal do motor.
0 a 2 vezes a poténcia nominal, ou seja,

3 Tensdo de saida 100% corresponde a 2 vezes a poténcia
nominal do motor
0a 1,2 vezes a tensao nominal do
. . o

a Poténcia de saida inversor, ou sejaN, 100A>.corresponde a
1,2 vezes a tensdao nominal do motor.

5 All 0V~10V (ou 0~20mA), ou seja, 100%
corresponde a 10V ou 20mA

6 Al2 0V~10V (ou 0~20mA), ou seja, 100%
corresponde a 10V ou 20mA
0,0% " 100,0%, consulte o Apéndice A

7 Configuracdes de Configuracdes "Protocolo de comunicagdo Modbus
Protocolo de comunicagdo Modbus" para
uso
0 a 2 vezes o torque nominal do motor,

8 Torque de saida (valor absoluto) ou seja, 100% corresponde a 2 vezes o
torque nominal do motor.
0 a 2 vezes o comprimento definido, ou

9 Comprimento seja, 100% corresponde a 2 vezes o
comprimento definido
0~2 vezes o valor de contagem definido,

10 Valor de contagem ou seja, 100% corresponde a 2 vezes o
valor de contagem definido
0 até a velocidade correspondente a

11 Velocidade do motor frequéncia maxima P0-14, ou seja, 100%
corresponde a velocidade
correspondente a PO-14

12 Tens3o do barramento CC 0V 1000V, ou seja, 100% corresponde a
1000V

13 Entrada de pulsos 0,01kHz" 100,00kHz

14 Corrente de saida 100% corresponde a 1000,0A

15 Atensdo de saida ov”~ 1000V

16 Torque de saida (valor real) -2 vezes o torque nominal do motor~ 2

vezes o torque nominal do motor

cODIGO DA

NOME DA FUNCAO

DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO)

PADRAO DE

FABRICA ALTERAR

FUNCAO

P6-12

Frequéncia maxima
de saida do FMP

0,01KHz"~ 100,00KHz

50.00 *
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CcODIGO DA - . - PADRAO DE
FUNCAO NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) FABRICA ALTERAR
Limite inferior
P6-13 correspondente a -100,0%" P6-15 0.0% *
saida AO1
Tensdo minima da ~
P6-14 saida AO1 0,00V 10,00V 0.00vV *
Limite superior
P6-15 correspondente a P6-13" 100,0% 100.0% *
saida AO1
Tensdo maxima da ~
P6-16 saida AO1 0,00 10,00V 10.00V *
Limite inferior
P6-17 correspondente a da | -100,0%" P6-19 0.0% *
saida AO2
Tensdo minima da ~
P6-18 saida AO2 0,00V 10,00V 0.00V b g
Limite superior
P6-19 correspondente a P6-17" 100,0% 100.0% b g
saida AO2
Tensdo maxima da ~
P6-20 saida AO2 0,00 10,00V 10.00V *

Os cddigos de funcdo acima definem a relagdo correspondente entre o valor de saida e a saida
analdgica. Quando o valor de saida excede a faixa de saida maxima ou minima definida, ele é
calculado pela saida de limite superior ou pela saida de limite inferior.

Quando a saida analdgica é do tipo corrente, a corrente de 1mA corresponde a tensao de 0,5V.
Em diferentes aplicagdes, a saida analdgica correspondente a 100% do valor de saida é diferente.
Conforme mostrado na Figura 13-12 abaixo, ha dois graficos lineares diferentes a e b.

FE-16=10V

Configuragdes correspondentes

>

FE-14=1V
FE-14=0V

b o — — ——

F6-13=0.0% F6-15=80,0% F&-15=100,0%

Figura — Relagdo correspondente entre os limites superior e inferior da saida analégica
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PADRAO DE
FABRICA

cODIGO DA

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) ALTERAR

FUNCAO

Atraso de
P6-21 acionamento do 0,0s” 3600,0s 0.0s *
relé 1

Atraso de
P6-22 acionamento do 0,0s” 3600,0s 0.0s *
relé 2

Atraso de
P6-23 acionamento da 0,0s” 3600,0s 0.0s *
saida Y1 (nivel alto)

Atraso de
P6-24 acionamento da 0,0s” 3600,0s 0.0s b g
saida Y2 (nivel alto)

Atraso de
P6-25 acionamento da 0,0s~ 3600,0s 0.0s *
saida FM (P6-04=1)
Atraso de
P6-26 desligamentodo | 0,0s" 3600,0s 0.0s *
relé 1

Atraso de
P6-27 desligamento do 0,0s” 3600,0s 0.0s *
relé 2

P6-28 Atraso dasaidade | ~ 3004 ¢ 0.0s *
nivel baixo Y1

P6-29 Atraso de saidade | )~ 3050 o 0.0s *
nivel baixo Y2

Sdo usados para definir o tempo de atraso do inversor para diferentes mudancas de estado de
saida quando o estado terminal Y muda ou o estado de saida do relé muda.

Grupo P7: Parametros do sistema

cODIGO DA - - - PADRAO DE
AT NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) FABRICA ALTERAR
P7-00 Frequéncia JOG 0,00Hz" Frequéncia maxima 6,00Hz *
P7-01 Tempo de 0,0s” 3000,0s 10.0s *

aceleragdo JOG

Tempo de

desaceleragdo JOG 0,0s3000,0s 10.0s *

P7-02

Define a frequéncia fornecida e o tempo de aceleragdo/desaceleragdo do inversor durante o
jogging. O processo de jog comeca e para de acordo com o modo de partida 0 (P1-00, partida
direta) e o modo de parada 0 (P1-13, parada de desaceleracdo).

O tempo de aceleragao do jog refere-se ao tempo necessario para que o inversor acelere de 0 Hz
até a frequéncia de saida maxima (P0-14).

O tempo de desaceleragdo do jog refere-se ao tempo necessario para o inversor desacelerar da

frequéncia de saida maxima (P0O-14) para 0 Hz.
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CcODIGO DA = = PADRAO DE
FUNCAO NOME DA FUNGAO DESCRICAO (FAIXA DE AJUSTE) FABRICA ALTERAR
P7-03 Tempo de 0,0s” 3000,0s 10.0s %
aceleragdo 2
P7-04 Tempo de 0,0s” 3000,0s 10.0s %
desaceleragao 2
P7-05 Tempo de 0,0s” 3000,0s 10.0s %
aceleragdo 3
P7-06 Tempo de 0,0s” 3000,0s 10.0s *
desaceleragao 3
P7-07 Tempo de 0,0s" 3000,0s 10.0s *
aceleragdo 4
P7-08 Tempo de 0,0s” 3000,0s 10.0s *
desaceleragdo 4

O tempo de aceleragao e desaceleragao pode ser selecionado entre P0-23 e P0-24 e os trés
tempos de aceleracdo e desaceleracdo acima. Seus significados sdo os mesmos; consulte as
descricOes relacionadas de P0O-23 e P0-24.

O tempo de aceleracdo e desaceleracdo de 1 a 4 durante a operacdo do inversor pode ser
selecionado por meio de diferentes combinag¢des dos terminais de entrada digital multifuncional
DI. Consulte os cédigos de funcdo P5-00"P5-04.

PADRAO DE

CODIGO DA

FUNCAO NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE AJUSTE) CABRICA ALTERAR
P7-03 Tempo de 0,0s” 3000,0s 10.0s *
aceleragdo 2
P7-04 Tempo de 0,0s” 3000,0s 10.0s %
desaceleragao 2
P7-05 Tempo de 0,0s” 3000,0s 10.0s *
aceleragdo 3
P7-06 Tempo de 0,0s” 3000,0s 10.0s *
desaceleragao 3
P7-07 Tempo de 0,0s” 3000,0s 10.0s *
aceleragdo 4
P7-08 Tempo de 0,0s” 3000,0s 10.0s *
desaceleragdo 4

O tempo de aceleracdo e desaceleracdo pode ser selecionado entre P0O-23 e P0O-24 e os trés
tempos de aceleracdo e desaceleracdo acima. Seus significados sdo os mesmos; consulte as
descricOes relacionadas de P0O-23 e P0-24.
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O tempo de aceleracdo e desaceleracdo de 1 a 4 durante a operacdo do inversor pode ser
selecionado por meio de diferentes combinacdes dos terminais de entrada digital multifuncional
DI. Consulte os codigos de fungdo P5-00" P5-04.

CODIGO DA = = = PADRAO DE
FUNCAO NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) FABRICA ALTERAR
Frequéncia de salto ~ A e ol
P7-09 1 0,00Hz Frequéncia maxima 0,00Hz b g
Amplitude da
P7-10 frequéncia de salto | 0,00Hz™ Frequéncia maxima 0,00Hz b g
1
Frequéncia de salto ~ . L.
P7-11 ) 0,00Hz Frequéncia maxima 0,00Hz *
Amplitude da
P7-12 frequéncia de salto | 0,00Hz™ Frequéncia maxima 0,00Hz *
2

Quando a frequéncia definida estiver dentro da faixa de frequéncia de salto, a frequéncia
operacional real serd executada no limite da frequéncia de salto mais préoximo da frequéncia
definida. Ao definir a frequéncia de salto, o inversor pode evitar o ponto de ressonancia mecanica
da carga. Esse inversor pode definir dois pontos de frequéncia de salto. Se duas frequéncias de
salto adjacentes forem definidas com o mesmo valor, essa funcdo ndo funcionard nessa
frequéncia.

A Frequéncia de saida (Hz)

proo | P7-10

P7- 1

Figura — Diagrama esquematico da frequéncia de salto
155




Manual Técnico — Inversor de frequéncia BD700

PADRAO DE
FABRICA

CODIGO DA

FUNCAO ALTERAR

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO)

Tempo morto para

- 0,0s” 3000,0s 0.0s F
reversao

P7-15

A Frequéncia de saida (Hz)

Tempo (t)

—>>

—_— ) —

Tempo de zona Rotagdo
morta reversa

Figura — Diagrama esquematico do tempo morto para reversao (t1)

PADRAO DE
FABRICA

cODIGO DA

NOME DA FUNGAO DESCRIGCAO (FAIXA DE AJUSTE) ALTERAR

FUNCAO

Taxa de alteragao do

botdo do teclado 0~10 2 *

P7-16

Esse parametro é usado para definir a resolucdo do teclado de operacdo para ajustar a frequéncia
definida no modo do menu de monitoramento. Quando o bot&o para cima/para baixo é operado,
a frequéncia é adicionada ou subtraida com a resolugao definida.

0: Modo padrao;
1: 0,1Hz;
:0,5Hz;

: 1Hz;

: 2Hz;

1 4Hz;

: 5Hz;

N oo o A WN

: 8Hz;
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8: 10Hz;
9:0,01Hz;
10: 0,05Hz.

cODIGO DA PADRAO DE

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (INTERVALO DE CONFIGURACAO) e ALTERAR

FUNGCAO

Agao quando a
frequéncia de saida
é menor que o
limite inferior

0: Funcionamento no limite inferior de frequéncia

P7-17 0~2 0 *

1: Desliga
2: Funcionamento em velocidade zero

Selecione o estado de funcionamento do inversor quando a frequéncia definida for menor que a
frequéncia limite inferior. Para evitar que o motor funcione em baixa velocidade por um longo
periodo, essa fungdo pode ser usada para selecionar a parada.

cODIGO DA PADRAO DE

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) e ALTERAR

FUNGCAO

P7-18 Taxa de queda 0,0%"~ 100,0% 0.0% *

Essa fungdo é geralmente usada para distribuicdo de carga quando varios motores acionam a
mesma carga. O controle Droop significa que, a medida que a carga aumenta, a frequéncia de
saida do inversor diminui, de modo que, quando varios motores acionam a mesma carga, a
frequéncia de saida do motor na carga cai mais, de modo que a carga do motor pode ser reduzida
e o multimotor pode ser usado para a distribuicdo de carga.

Quando varios motores acionam a mesma carga, a frequéncia de saida do motor na carga cai
mais, de modo que a carga do motor pode ser reduzida e o multimotor pode ser realizado.

realizado. Carga uniforme.

Esse parametro refere-se ao valor de queda da frequéncia de saida quando o inversor aciona a
carga nominal.

PADRAO DE
FABRICA

CODIGO DA

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) ALTERAR

FUNGCAO

Tempo de atraso
para frequéncia
P7-19 menor que 0,0s~ 600,0s 0.0s *
desligamento do
limite inferior
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Quando a frequéncia definida for menor do que a frequéncia do limite inferior e a acdo for
selecionada como parada, a acdo de P7-19 sera atrasada.

PADRAO DE
FABRICA

CODIGO DA

NOME DA FUNGAO DESCRIGCAO (FAIXA DE AJUSTE) ALTERAR

FUNCAO

Definir tempo de
P7-20 operagio 0h”~ 65000h Oh *
cumulativo

Predefine o tempo de operagdo do inversor. Quando definida como 0, essa fungao ndo tem efeito.

Quando o tempo de operagao acumulado (P7-34) atinge o tempo de operagao definido, o
terminal digital multifuncional do inversor emite o sinal de chegada do tempo de operagao (saida
multifuncional n2 26) ON e o inversor relata a falha de chegada do tempo acumulado Err40 ao

mesmo tempo.

CcODIGO DA - - - PADRAO DE
FUNCAO NOME DA FUNCAO DESCRIGAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) o ALTERAR
P7-21 Prioridade de jog 0~2 1 *
0: invalido

1: Modo de prioridade de jog 1 — Quando o usuario falha ou o PID é perdido, o jog ainda é valido

2: Modo de prioridade de jog 2 — Modo de parada e Frenagem CC de acordo com o ajustado no
grupo P1.

PADRAO DE
FABRICA

cODIGO DA

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) ALTERAR

FUNCAO

Nivel de frequéncia | 0,00Hz" Maxima

P7-22 . L.
atingido (nivel FDT1) | maxima

50,00Hz *

Histerese do nivel
P7-23 de frequéncia 0,0%"~ 100,0% 5.0% *
atingido (nivel FDT1)

Defina o valor de detec¢do da frequéncia de saida e o valor de histerese da liberagao da agao de

saida.
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Frequéncia de saida (Hz) A
Nivel de PDT &
\ Histerese de PDT
/ \ f-- =p722*P723
Tempo ()
Frequéncia atingida pelo : :
sinal de deteccio A H H
(Y1, relé) LIGA
DO
Tempo (f)

Figura — Diagrama de nivel PDT

PADRAO DE
FABRICA

CODIGO DA

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) ALTERAR

FUNGCAO

Offset do nivel de
P7-24 frequéncia atingido | 0,0%" 100,0% 0.0% *
(nivel FDT1)

Quando a frequéncia de saida do inversor atinge o valor de frequéncia definido, essa funcao pode

ajustar a amplitude de detec¢do. Conforme mostrado abaixo:

Frequéncia de saida (Hz) ‘

1 Faixa de detecgdo

Configuragdo da frequéncia
Tempo (t)
Frequéncia atingida
UG uGA
Sinal de detec¢do DO
» Tempo (t)

Figura — Diagrama esquematico da amplitude de detec¢do de chegada de frequéncia
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cODIGO DA - - - PADRAO DE
FUNCAO NOME DA FUNCAO DESCRIGCAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) " ALTERAR
P7-26 Controledo | gy 0 *
ventilador

0: Sempre ligado
1: Liga com o inversor em funcionamento

E usado para selecionar o modo de ac¢do do ventilador de resfriamento. Quando selecionado
como 1, o inversor acionard o ventilador no estado de funcionamento. Se a temperatura do
radiador for superior a 40 graus no estado de parada, a ventoinha funcionara. No estado de
parada, o ventilador nao funcionara quando o radiador estiver abaixo de 40 graus.

Quando 0 é selecionado, o ventilador continua funcionando depois de ligado.

PADRAO DE
FABRICA

CODIGO DA

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) ALTERAR

FUNCAO

P7-27 Fungdo STOP/RESET | 0~1 0 *

0: Valido somente no controle do teclado.

1: A fungdo de parada ou reinicializagao é valida em todos os modos de controle.

PADRAO DE
FABRICA

CODIGO DA

FUNCAO ALTERAR

NOME DA FUNGAO DESCRICAO (INTERVALO DE CONFIGURAGAO)

Selecdo da fungao

P7-28 da tecla MF-K

0~3 0 *

A tecla Quick/Jog é uma tecla multifuncional, e a funcdo da tecla Quick/Jog pode ser definida por
meio desse cédigo de funcio. Essa tecla pode ser usada para alternar entre parar e correr.

0: Jog frente
O deslocamento para frente (FJOG) é realizado por meio da tecla Quick/Jog do teclado.
1: Comutagdo entre Frente e Reverso

Use a tecla Quick/Jog para alternar a direcdo do comando de frequéncia. Essa fungdo so6 é valida
quando a fonte de comando é o canal de comando do painel de operagao.

2: Jog reverso
O deslocamento reverso (RJOG) é realizado por meio da tecla Quick/Jog do teclado.
3: Alternar entre o controle do painel e o controle remoto (terminal ou comunicagao)

Refere-se a alternancia da fonte de comando, ou seja, a alternancia entre a fonte de comando
atual e o controle do teclado (operacdo local). Se a fonte de comando atual for o controle do
teclado, a fungdo dessa tecla ndo sera valida.
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4: Comutagdo da fonte de frequéncia do painel (pressione a tecla MF-K para alterar)

LED .
P7-29 TeladeLEDem | ;000 oxPEPF H.441F *
funcionamento

Esse codigo de funcdo define os parametros exibidos pelo LED quando o inversor estd
funcionando. Quando o bit correspondente desse cddigo de funcdo é definido como 1, o
parametro de monitoramento correspondente a esse bit é exibido. Quando varios codigos de
funcdo sdo selecionados para exibicdo, eles podem ser alternados pelas teclas SHIFT no painel de
operagao.

Observagao:

Quando o cédigo de fungdo é definido como H.0000, a frequéncia de operacdo é exibida por
padrao.

Exemplo de configuragao:

O valor hexadecimal correspondente a cada quantidade a ser exibida foi calculado. Conforme
mostrado na Figura 5-7, as quantidades exibidas correspondem aos valores definidos, um a um.
Por exemplo, para exibir somente a tensdo do barramento, defina o 0004 correspondente em P7-
29 (H.0004). Se varios valores precisarem ser exibidos, adicione os valores correspondentes um
a um. Por exemplo, para exibir a tensdo do barramento e a corrente de saida, defina
0004+0010=0014 e defina 0014 para P7-29 (H.0014). Os numeros do resultado da adicdo que
excedem 10 sdo representados por A B C D E F, respectivamente, e os numeros representados
sao 1011121314 15.

Bit00: Frequéncia de execugdo 0001
Bit01: Definir frequéncia 0002
Bit02: Tensdo do barramento 0004
Bit03: Tensdo de saida 0008
Bit04: Corrente de saida 0010
Bit05: Poténcia de saida 0020
Bit06: Status da entrada DI 0040
Bit07: Status da saida DO 0080
Bit08: Tensdo All 0100
Bit09: Tensdo Al2 0200
Bit10: Valor de configuragao do PID 0400
Bit11: Valor de feedback do PID 0800
Bit12: Valor de contagem 1000
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Bit13: Valor do comprimento 2000
Bit14: Exibi¢do da velocidade de carga 4000
Bit15: Estagio do PLC 8000

Figura — Mapa de bits da tela de operagao do LED

CODIGO DA . : : PADRAO DE
fUNcAo  NOME DAFUNGAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) CABRICA ALTERAR
P7-30 Telade LEDem ' 4001 ox1prt” H.0043 *
espera

Esse cddigo de fungao define os parametros exibidos pelo LED quando o inversor para. Quando o
bit correspondente desse cddigo de fungao é 1, o parametro de monitoramento correspondente
a esse bit é exibido. Quando vdérios cddigos de fungao sdo selecionados para exibicdo, eles podem
ser alternados pelas teclas SHIFT no painel de operagao.

(716 [5[afa3[2f1]0]

|_ Bit00: Definir frequéncia 0001
Bit01: Tensdo do barramento 0002
Bit02: Status da entrada DI Q004
Bit03: Status da saida DO 0008
Bit0d: Tensdo Al 0010
Bit05: Tensdo Al2 0020
Bit06: Valor de configuragio do PID 0040
Bit07: Valor de feedback do PID 0oso

MBEa[i3 1211109 ][8]

|_ Bit08: Valor de contagem 0100
Bit09: Valor do comprimento 0200
Bit10: Exibicdo da velocidade de carga 0400
Bit11: Estagio do PLC 0800
Bit12: Frequéncia de pulso de entrada 1000

Bit13: Reservado

Bit14: Reservado

Bit15: Reservado

Figura — Mapa correspondente do display de parada de LED
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PADRAO DE
FABRICA

CODIGO DA

FUNCAO ALTERAR

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO)

Fator de exibi¢do da

velocidade de carga 0,001 655,00 1.000 *

P7-31

Por meio desse parametro, a frequéncia de saida do inversor e a velocidade da carga sao
correlacionadas. E usado para configuracdo quando n3o ha pulso de alta velocidade e a
velocidade da carga precisa ser exibida, a velocidade da carga (U1-22)=P7-31*frequéncia de
operacdo. A unidade pode ser velocidade ou Hz; defina o valor especifico do parametro de acordo
com a situagao real.

PADRAO DE
FABRICA

CODIGO DA
FUNCAO

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO)

ALTERAR

Temperatura do 12°C” 100°C Valor medido N

P7-32 dissipador Valor medido

Exibe a temperatura do IGBT do mddulo do inversor. O valor de prote¢dao contra
superaquecimento do IGBT do mdédulo do inversor de diferentes modelos pode ser diferente.

PADRAO DE

CODIGO DA

FUNCAO NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) FABRICA ALTERAR
P7-33 Tempo ac.umulado Oh~ 65535h Valor med!do N
energizado Valor medido

Registre o tempo acumulado de ativagao do inversor; se o tempo de ativagao for inferiora 1 hora,

ele ndo sera registrado.

cODIGO DA = o o PADRAO DE
FUNCAO NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) FABRICA ALTERAR
Tempo de Valor
P7-34 acumulado em 0h” 65535h °

. valor medido
funcionamento

Registre o tempo de operacdo acumulado do inversor; se o tempo de operacao for inferior a 1

hora, ele ndo sera registrado.

CODIGODA 5 \E DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) FABRACIDE

ALTERAR

FUNCAO FABRICA

Temporizador de

. 0~2 0 *
funcionamento

P7-36

0: Desativar
1: Ativar, quando o tempo acabar, uma falha é relatada

2: Ativar, quando o tempo acabar, uma falha nao sera relatada
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PADRAO DE
FABRICA

CODIGO DA

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) ALTERAR

FUNCAO

Fonte de ajuste do
P7-37 temporizador de 0~2 0 *
funcionamento

0: Configuragao digital P7-38;

1: Al1 (Al assume P7-38 como 100%);

2: Al2.

PADRAO DE
FABRICA

cODIGO DA

FUNCAO ALTERAR

NOME DA FUNCAO DESCRIGAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO)

Ajuste digital do
P7-38 temporizadorde | 0,0min~ 6500,0min 0,0min *
funcionamento

Quando o tempo de operacao atual de P7-36 for valido e a fonte do tempo de operacdo atual

selecionar 0: configuracao de P7-38 e a saida da chave selecionar a fungao N2 27, o tempo de
operagdo do inversor atingird o tempo definido, emitird o sinal ON e, ao mesmo tempo,
convertera a frequéncia. O dispositivo informa que o tempo de operacdo atingiu a falha Err39.

PADRAO DE
FABRICA

CODIGO DA

FUNCAO ALTERAR

NOME DA FUNCAO DESCRIGAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO)

Tempo maximo do
P7-39 temporizador de 0,0s” 6000,0s 2.0s b g
funcionamento

Tempo minimo do
P7-40 temporizador de 0,0s” 6000,0s 2.0s *
funcionamento

Quando o terminal de entrada do temporizador "on" (ligado) for maior que P7-39, a saida dessa
funcdo de temporizador sera ligada.

Quando o terminal de entrada do temporizador "disconnect" (desconectar) for maior do que P7-
40, a saida da f u n ¢ 3@ o do temporizador sera desconectada.

Terminal de entrada do tempornzadpr | | | | I | _| |_|

Terminal de saida do temporizador

F7-40 < F740

4
Y
A
Y
4

Y
A
Y

Figura — Diagrama esquematico da operagao de entrada e saida do temporizador
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cODIGO DA - - PADRAO DE
FUNCAO NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE AJUSTE) " ALTERAR
P7-a1 Partida apos 0~ 1 1 %

energizagao

0: Invélido (o comando do terminal de partida é valido e inicia diretamente)
1: Valido

Esse parametro é usado para melhorar o fator de protecdo de seguranca. Se for definido como 1,
ele tera dois efeitos:

1. O comando de funcionamento existe quando o inversor é ligado; o comando de
funcionamento deve ser removido antes que o estado de protecdo de funcionamento

possa ser eliminado.

2. Se ocomando de funcionamento ainda existir quando o inversor for redefinido para falha,
o comando de funcionamento deverd ser removido para eliminar o estado de proteg¢do

de funcionamento.

Isso evita que o motor funcione automaticamente sem saber, criando um risco.

Se estiver definido como 0 e o comando de funcionamento existir quando o inversor for ligado, o
inversor dara partida diretamente.

cODIGO DA - - - PADRAO DE
FUNCAO NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) CABRICA ALTERAR
P7-43 Freq“enc'la atingida | o (012~ po-14 50,00Hz *
P7-44 Offset da frequéncia | o 1o~ 150 05 0.0% %
atingida 1

Quando a frequéncia de saida do inversor estiver dentro da faixa das amplitudes de detec¢ao
positiva e negativa do valor de detecgao 1, o terminal de saida multifuncional emitira um sinal

ON. Consulte a Figura 13-16 para ver a acao da saida DO.

cODIGO DA = = - PADRAO DE
FUNCAO NOME DA FUNGCAO DESCRICAO (INTERVALO DE CONFIGURAGAO) i ALTERAR
P7-45 Corrente atingida1l | 0,0%" 300,0% 100.0% b g
P7-46 Offset de corrente | o~ 300,0% 0.0% *
atingida 1
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Quando a corrente de saida do inversor estd dentro da largura de deteccdo positiva e negativa do
valor de deteccdo 1, o terminal de saida multifuncional do inversor emite o sinal ON.

PADRAO DE
FABRICA

CODIGO DA

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) ALTERAR

FUNCAO

P7-49 Senha do usudrio | 0" 65535 (] *

Se P7-49 for definido como qualquer nimero diferente de zero, a fung¢do de protegdo por senha
entrard em vigor. Na préxima vez que entrar no menu, serd necessario digitar a senha correta;
caso contrdrio, ndo serd possivel visualizar e modificar os parametros da fungao.

Se P7-49 for definido como 0, a senha de usuario definida serd apagada e a fungao de protegao
por senha sera invalida.

PADRAO DE
FABRICA

CODIGO DA

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) ALTERAR

FUNCAO

Fungdo salta
frequéncia na

P7-50 . 0~1 0 *
aceleragdo e
desaceleragdo
0: invalido;
1: valida.

PADRAO DE
FABRICA

cODIGO DA

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) ALTERAR

FUNCAO

Tempo energizado

atingido Oh 65530h Oh *

P7-51

Quando é 0, a funcdo de temporizacdo é invélida.

Quando o tempo cumulativo de energizagdao do inversor atinge o valor definido por P7-51, a
funcdo do terminal de saida multifuncional (26: chegada do tempo cumulativo de energizagao)
emite o sinal ON.

PADRAO DE
FABRICA

CcODIGO DA
FUNCAO

NOME DA FUNCAO DESCRIGAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO)

ALTERAR

Frequéncia de
comutagao entre

P7-53 0,00Hz™ P0-14 0,00Hz *
Rampa de
Aceleragdo le 2
Frequéncia de
P7-54 comutagao entre |, 012~ Po-14 0,00Hz *

Rampa de
desaceleragdole 2
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Quando a frequéncia de operacdo durante a aceleracdo for menor que P7-53, selecione o tempo
de aceleracdo 2 (P7-03) para o tempo de aceleracdo; quando a frequéncia de operacdo durante
a aceleragao for maior que P7-53, selecione o tempo de aceleragdo 1 (P0-23);

Quando a frequéncia de operagao durante a desaceleragao for maior que P7-54, o tempo de
aceleragao seleciona o tempo de aceleragdo 1 (P0-24) e, quando a frequéncia de operagdo
durante a desaceleragao for menor que P7-54, seleciona o tempo de desaceleragdo 2 (P7-04).

PADRAO DE
FABRICA

CODIGO DA

FUNCAO NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE AJUSTE)

ALTERAR

Nivel de frequéncia

P7-55 atingido (nivel FDT2)

0,00Hz" P0-14 50,00Hz F

Histerese do nivel
P7-56 de frequéncia 0,0%"~ 100,0% 5.0% *
atingido (nivel FDT2)

Tem o mesmo significado que FDT1, consulte P7-22, P7-23 e a Figura 5-15 para obter detalhes.

CODIGO DA PADRAO DE

FUNCAO NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE AJUSTE) CABRICA ALTERAR
P7-57 Freq“enc'za atingida | o onz~ po-14 50,00Hz *
P7-58 Offset da frequéncia | o 1o~ 150,0% 0.0% *

atingida 2

O significado é o mesmo do valor 1 de deteccdo de chegada de frequéncia. Consulte P7-43, P7-
44 e a Fig. 5-16 para obter detalhes.

cODIGO DA - - - PADRAO DE
FUNCAO NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) CABRICA ALTERAR
P7-59 Detecgéo de 0,0%" 300,0% 10.0% *
corrente zero
P7-60 Atraso da detecdo | ) ~ 350 005 1.00s *
de corrente zero

Quando a corrente de saida do inversor durante a operagao é menor ou igual ao nivel de detec¢ao
de corrente zero e a duracdo excede o tempo de atraso de deteccao de corrente zero, e o terminal
multifuncional do inversor seleciona a funcdo n2 35, o sinal ON é emitido.

PADRAO DE
FABRICA

CODIGO DA

NOME DA FUNGAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) ALTERAR

FUNCAO

Nivel de detec¢dao
P7-61 de sobrecorrente na | 20,0%" 400,0% 200.0% *
saida
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PADRAO DE
FABRICA

CODIGO DA

FUNCAO ALTERAR

NOME DA FUNGCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO)

Atraso para
deteccdo de
Sobrecorrente do
software

Quando o inversor estiver funcionando e a corrente de saida for maior do que o valor de detecgdo
de amplitude da corrente de saida P7-61, e a duracdo exceder o tempo de atraso de detecc¢do de
ponto de sobrecorrente de software P7-62, e o terminal de saida multifuncional do inversor
selecionar 36, o sinal ON sera emitido.

P7-62 0s~6500.0s 0Os *

CODIGO DA = = PADRAO DE
FUNCAO NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE AJUSTE) FABRICA ALTERAR
P7-63 Corrente atingida2 | 20,0%" 300,0% 100.0% *
P7-64 Offset da corrente | oc~ 300,0% 0.0% *
atingida 2

O significado é o mesmo que o da detecgdo de Corrente atingida 1. Consulte a descri¢do de P7-
45 e P7-46 para obter detalhes.

CODIGO DA PADRAO DE
FUNCAO FABRICA

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE AJUSTE)

MUDANGCA

P7-65 Tela2delEDem | o (.0 1pr H.010
funcionamento
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[716[5[4]3[2]1]0]

Bit00: Torque alvo% 0001
Bit01; Torgue de saida% 0002
Bit02: Frequéncia de pulso de entrada de pulso (KHz) 0004
Bit03: Velocidade da linha de entrada HDI (m,/min) 0008
Bit04; Velocidade do motor (rmp) 0010
Bit05: Corrente de entrada da linha CA (A) 0020
Bit0&: Tempo de operacdo acumulado (h) 0040
Bit07: Tempo de operacéo atual (min) 0080

(15 [14 [13 [12 [11 [10 [ 9 | 8 |

I_ Bit08: Consumo de energia acumulado (kWh) 0100
Bit09: Reservado
Bit10: Reservado
Bit11: Reservado

Bit12; Reservado

Bit13: Reservado

Bit14: Reservado

Bit15: Reservado

Figura — Mapa de bits da tela de operagao do LED

cODIGO DA PADRAO DE

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) T ALTERAR

FUNCAO

Limite inferior da
P7-67 tensdo de entrada 0,00V~ P7-68 2.00Vv b g
All

Limite superior da
P7-68 tensdo de entrada P7-67" 11,00V 8.00V *
All

Quando o valor da entrada analdgica All é menor que P7-67 ou a entrada All é maior que P7-68,

o terminal multifuncional do inversor emite o sinal ON "Al1 input overrun", que é usado para

indicar se a tensdo de entrada de All esta dentro da faixa definida.

cODIGO DA = = = PADRAO DE
FUNCZ\O NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) FABRICA ALTERAR
Limite de
P7-69 temperatura do 0°C™ 90°C 70°C *
modulo

Quando a temperatura do médulo do inversor atinge o valor definido em P7-69, o terminal de
saida de multifungGes emite o sinal ON.
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PADRAO DE
FABRICA

CODIGO DA

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE AJUSTE) ALTERAR

FUNCAO

Fator de corregdo de
P7-70 exibicdo da poténcia | 0,001 3,000 1.000 *
de saida

Exibicdo da poténcia de saida= poténcia de saida *P7-70, que pode ser visualizada por meio do

codigo de monitoramento U1-05.

CcODIGO DA PADRAO DE

NOME DA FUNGCAO DESCRIGAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) FABRICA ALTERAR

FUNCAO

Fator de corregdo de
P7-71 exibicdo da poténcia | 0,000 60,000 1.000 *
de saida

Velocidade linear=P7-71*Numero de pulsos HDI amostrados por segundo/Pb-07, que pode ser

visualizado por meio do parametro de monitoramento U1-14.

CcODIGO DA PADRAO DE

NOME DA FUNGCAO DESCRIGAO (FAIXA DE AJUSTE) FABRICA ALTERAR

FUNCAO

Consumo de energia

acumulado (kWh) 0 65535 Valor medido °

P7-72

O consumo de energia acumulado do inversor até o momento sé pode ser visualizado, mas ndo
modificado.

PADRAO DE
FABRICA

CODIGO DA

NOME DA FUNGAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) ALTERAR

FUNCAO

P7-73 Versao do Firmware #.4 °

Numero da versao do software de desempenho.

PADRAO DE
FABRICA

CODIGO DA
FUNCAO

NOME DA FUNGAO DESCRICAO (INTERVALO DE CONFIGURACAO)

ALTERAR

p7-74 Versao do. software a4 N
funcional

Numero da versao do software da fungao.

PADRAO DE
FABRICA

CODIGO DA

NOME DA FUNGAO DESCRICAO (INTERVALO DE CONFIGURACAO) ALTERAR

FUNCAO

Selegdo de exibi¢do
P7-75 de parametro de o0~1 0 *
fungOes avangadas

0: Oculta o grupo de pardmetros de fun¢do aprimorada: A0 ~ A3, BO ~ BS,
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1: Exibir o grupo de parametros de funcdo aprimorada: A0 ~ A3, BO ~ B5.

CORIGOBA NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) P’:E::g : -

FUNGAO

ALTERAR

Fator de corregao do
display de
velocidade do
motor fator

P7-76 0,0010" 3,0000 1.0000

PADRAO DE

cODIGO DA

FUNCAO NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) FABRICA ALTERAR
P7-80 (o) mod? dfe incéndio o~2 0 %
foi ativado
Frequéncia definida
P7-81 no modo de OHz™ PO-14 50,00Hz *
incéndio
0: Invalido

1: Modo incéndio 1

2: Modo incéndio 2

Quando a fung¢do “modo de incéndio” P7-80 =1, for ativada por uma digital DI = 42, o inversor ird

operar na frequéncia definida em P7-81. Em caso de falha no inversor durante a operacdo, o

inversor ird parar.

Quando a fungao “modo de incéndio” P7-80 =1, for ativada por uma digital DI = 42, o inversor ird

operar na frequéncia definida em P7-81. Em caso de falha no inversor durante a operagao, o

inversor ndo ira parar.

Grupo P8: Comunicagdao parametros

CODIGO DA = = PADRAO DE
FUNCAO NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE AJUSTE) FABRICA ALTERAR
P8-00 Taxa de 0~7 2 *
comunicag¢ao
P8-01 Formato de dados | 0.0s” 3000.0s 0 *

Configuragdes de taxa de transmissao:
0: 300BPS

1: 600BPS

2: 1200BPS

3: 2400BPS

4: 4800BPS
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5: 9600BPS
6: 19200BPS
7: 38400BPS

A taxa de baud é a taxa de transmissao de dados entre o computador host e o inversor. Quanto
maior a taxa de baud, maior a velocidade de comunicagao.

Formato dos dados:

0: Sem soma de verificacdo: Formato de dados <8,N,2>
1: Paridade par: formato de dados <8,E,1>

2: Paridade impar: formato de dados <8,0,1>

3: Sem verificagdo 1: formato de dados <8,N,1>

Observe que a taxa de baud e o formato de dados definidos pelo computador host e pelo inversor
devem ser consistentes; caso contrdrio, a comunicacdo ndo podera ser realizada.

PADRAO DE
FABRICA

CODIGO DA

NOME DA FUNGAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) ALTERAR

FUNGCAO

Endereco de

T 0~ 247 1 *
comunicag¢ao

P8-02

Quando o endereco local é definido como 0, ou seja, o endereco de transmissdo, que realiza a
funcdo de transmissdao ampla do computador superior.

Observagao: O endereco dessa maquina é exclusivo (exceto para transmissao), que é a condigao
basica para a realizagdo da comunicagao ponto a ponto entre o computador host e o inversor.

PADRAO DE
FABRICA

CODIGO DA

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) ALTERAR

FUNCAO

P8-03 Tempo de resposta | Oms™ 30ms 2ms *

O atraso de resposta refere-se ao intervalo de tempo entre o final da recepgao de dados do
inversor e 0o momento em que os dados sdo enviados para o computador superior. Se o atraso da
resposta for menor que o tempo de processamento do sistema, o atraso da resposta estard
sujeito ao tempo de processamento do sistema. Se o atraso da resposta for maior do que o tempo
de processamento do sistema, depois que o sistema tiver processado os dados, ele aguardara até
que o tempo de atraso da resposta seja atingido.
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cODIGO DA PADRAO DE

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (INTERVALO DE CONFIGURACAO) T ALTERAR

FUNCAO

P8-04 Atrasolimite de |~ 3 ¢ 0.0s *
comunicag¢ao

Quando o codigo de fungao é definido como 0,0s, o parametro de tempo limite de comunicagdo
¢ invalido. Quando o cédigo de funcdo é definido como diferente de zero, se o intervalo entre
uma comunicacdo e a proxima comunicacdo exceder o tempo limite de comunicacdo, o sistema
relatard um erro de falha de comunicacdo (Err27), que geralmente é definido como invalido. Se
esse parametro for definido em um sistema com comunicagdo continua, o status da comunicagao

podera ser monitorado.

cODIGO DA - - - PADRAO DE
FUNCAO NOME DA FUNCAO DESCRIGCAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) " ALTERAR
P8-05 Formato de 0~ 1 0 %

comunica¢ao

0: Protocolo Modbus RTU padrao.
1: Protocolo Modbus RTU ndo padrao

Quando o comando é lido, o nUmero de bytes retornados pelo escravo é um byte a mais do que
o protocolo Modbus padrdo. Consulte o Apéndice A para obter a descricdo do protocolo de

comunicagao.

CcODIGO DA = = = PADRAO DE
FUNCI\O NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) FABRICA ALTERAR
Fungdo de
P8-06 monitoramento de 0~ 1 0 %

software em
segundo plano

0: Desativado, fung¢do de comunicagao 485 padrao;

1: Ativada, a fungao de monitoramento de software em segundo plano, a fung¢dao de comunicagdo

485 ndo pode ser usada no momento.

CcODIGO DA - - = PADRAO DE
FUNCI\O NOME DA FUNCAO DESCRICAO (INTERVALO DE CONFIGURAGCAO) FABRICA ALTERAR
Sele¢do do
P8-11 protocolo de 0”1 0 *

comunica¢ao

0: Protocolo Modbus,

1: Cartao de expansao de comunicagao
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Grupo P9: Protecao contra falhas

PADRAO DE
FABRICA

CODIGO DA

FUNCAO ALTERAR

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO)

Protegdo de
P9-00 sobrecarga do 0~1 1 *
motor sele¢do

0: Desativada a funcdo de protecdo contra sobrecarga do motor, ha o perigo de danos por
superaquecimento do motor; recomenda-se uso de relé termico entre o inversor e o motor;

1: Ativada a funcdo de protecao contra sobrecarga do motor, e a relacdo entre o tempo de
protecdo e a corrente do motor é mostrada na Figura 13-20.

PADRAO DE
FABRICA

cODIGO DA
FUNCAO

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO)

ALTERAR

Offset de protecdo
P9-01 de sobrecarga do 0.10~10.00 1.00 *
motor

Para proteger efetivamente a sobrecarga de diferentes motores, é necessario definir P9-01

adequadamente. Para saber o método de uso, consulte a Figura 13-21 da curva de tempo limite
inverso da protecdo de sobrecarga do motor. Na figura, L1 é a relacdo entre o tempo de protecao
do motor e a corrente do motor quando P9-01=1. Quando o usuario precisa alterar o tempo de
protecdo de uma determinada corrente do motor, ele sé precisa alterar P9-01. A relacdo de tempo
é a seguinte:

Tempo de protecao necessarioT = P9 — 01 X T(L1)
Exemplo:

Quando o usudrio precisar modificar o tempo de protecao de 150% da corrente nominal para 3
minutos, primeiro verifique na Figura 13-20 que o tempo de prote¢do de 150% da corrente do
motor é de 6,0 minutos e, em seguida, P9-01 = tempo de prote¢do necesséario T/T (L1) =
3min/6min=0,5.

O tempo mdaximo de protecao contra sobrecarga do motor é de 100 minutos, e o tempo de
sobrecarga mais curto é de 0,1 minuto. Defina-o de acordo com suas necessidades. E quando o
motor estiver sobrecarregado, o inversor informara Errl4 para evitar danos ao motor devido ao
aguecimento continuo.
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Figura — Curva de proteg¢ao contra sobrecarga do motor

Observagao:

Por padrdo, ndo ha protecdo contra sobrecarga abaixo de 110% da corrente nominal do motor.
Quando for necessario obter protecao contra sobrecarga abaixo de 110% da corrente nominal do
motor, defina o coeficiente de corrente de protecdo contra sobrecarga do motor P9-35
adequadamente.

Porcentagem da corrente do motor= (corrente real/corrente nominal) x P9-35
Exemplo:

O usuario precisa definir o tempo de protecdo para 30,0min quando a corrente nominal é de 90%.
Primeiro, veja na Figura 13-20 que a corrente correspondente a 30,0min em L1 é de 130%, P9-
35=(130%/90%) x100% =144%. Observagdo: O valor minimo de prote¢do de corrente é 55%.

PADRAO DE
FABRICA

CcODIGO DA
FUNCAO

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGCAO)

ALTERAR

Coeficiente de aviso
P9-02 de sobrecargado | 50%" 100% 80% *
motor (%)

Essa fungdo é usada para emitir um sinal de aviso antecipado ao sistema de controle antes da

protecdo contra falha de sobrecarga do motor, de modo a pré-proteger a sobrecarga do motor.
Quanto maior for o valor, menor serd o aviso antecipado.

Quando a corrente de saida acumulada do inversor for maior do que o produto do tempo de
protecdo contras o b re car g a definido e P9-02, o terminal de saida digital multifuncional
seleciona "pré-alarme de sobrecarga do motor LIGADO" para emitir o sinal de chaveamento. A
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funcdo do terminal é 6, consulte as instrugdes de configuracdo do cddigo de fungdo P6-00~P6-02

para obter detalhes.

CcODIGO DA - o = PADRAO DE
FUNCAO NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) FABRICA ALTERAR
P9-03 Ganho de protecdo | 5~ )5, 030 e
contra sobretensido
Tensdo de protec¢do
P9-04 contra de 200,0™ 1200,0V 760.0V *
sobretensdao

<1> Esse valor é o valor de fabrica do inversor de 380V, e o valor de fabrica do inversor de 200V
é 380V.

Durante o processo de desaceleragdo do inversor, quando a tensdao do barramento CC excede a
tensdo de protecdo de estol de sobretensdo, o inversor para de desacelerar para manter a
frequéncia operacional atual e continua a desacelerar depois que a tensdo do barramento cai.

Ganho de estol de sobretensdao, usado para ajustar a capacidade do inversor de suprimir a
sobretensao durante a desaceleragao. Quanto maior o valor, maior a capacidade de supressao de
sobretensdao. Sob a premissa de ndo haver sobretensdo, quanto menor for a configuragao de
ganho, melhor.

Para cargas com inércia pequena, o ganho de estol de sobretensdo deve ser pequeno, caso
contrario, a resposta dindmica do sistema ficard mais lenta. Para cargas com grande inércia, esse
valor deve ser grande, caso contrario, o efeito de supressao nao serd bom e podera ocorrer uma
falha de sobretensao.

Quando o ganho de bloqueio de sobretensdo é definido como 0, a fun¢do de bloqueio de

sobretensdo é cancelada.

cODIGO DA = = = PADRAO DE
FUNCAO NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) FABRICA ALTERAR

P9-05 Protedo por 0" 100 20 *
sobrecorrente de VF

P9-06 Protedo de 50% 200% 150% *

sobrecorrente VF
Protegao de

P9-07 sobrecor.rente no 50%" 200% 100% *

enfraquecimento de
campo VF

Stall de sobrecorrente: quando a corrente de saida do inversor atingir a corrente de protec¢do de
stall de sobrecorrente definida (P9-06), o inversor parara de acelerar quando estiver acelerando;
quando estiver funcionando a uma velocidade constante, a frequéncia de saida serd reduzida;
diminua a velocidade de queda até que a corrente seja menor do que a corrente de protecdo de
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stall de sobrecorrente (P9-06), a frequéncia de funcionamento voltard ao normal. Consulte a
Figura 5-21 para obter detalhes.

Corrente de protecdo de bloqueio de sobrecorrente: selecione o ponto de protecdo de corrente
da funcdo de bloqueio de sobrecorrente. Quando esse valor de parametro for excedido, o inversor
comecara a executar a funcdo de protecdo de parada de sobrecorrente. O valor é uma
porcentagem relativa a corrente nominal do inversor.

Ganho de estol de sobrecorrente: usado para ajustar a capacidade do inversor de suprimir a
sobrecorrente durante a aceleracao e a desacelera¢do. Quanto maior o valor, maior a capacidade
de supressdo de sobrecorrente. Sob a premissa de ndo haver sobrecorrente, quanto menor for a
configuracdo de ganho, melhor.

Para cargas com inércia pequena, o ganho de estol de sobrecorrente deve ser pequeno, caso
contrario, a respostadin a mic ado sistema ficard mais lenta. Para cargas com grande inércia,
esse valor deve ser grande, caso contrario, o efeito de supressdo serd ruim e poderdo ocorrer
falhas de sobrecorrente. N o caso de inércia muito pequena, recomenda-se definir o ganho de
supressao de sobrecorrente para menos de 20.

Quando o ganho de supressao de sobrecorrente é definido como 0, a funcdo de supressao de
sobrecorrente é cancelada.

Corrents de zaida

A
Corrente de protecio de bloguiio de
sobrecoments
.............. T ——————————
i Termpo i
Frequéncia de saida (Hz) ¢ 0 >
A : ;
Definir frequéncia : :
........ e o S e R S - S
i \ :
Ternpo i)
Acelerar o processo de H process0 de
Pooesso i welnddade constante : ci\vs,acgigrg;éﬂ
'/ -
-

v

Figura — Diagrama esquematico da protec¢do contra estol por sobrecorrente



Manual Técnico — Inversor de frequéncia BD700

PADRAO DE
FABRICA

CODIGO DA

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE AJUSTE) ALTERAR

FUNCAO

Offset no limite de
sobretensdo quando
em alteracdo de
velocidade

A quantidade mdxima de ajuste permitida ao ajustar a frequéncia quando a sobretensdo é

P9-08 0,0%" 50,0% 10.0% *

interrompida, geralmente ndo precisa ser modificada.

CcODIGO DA PADRAO DE

FUNCAO NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE AJUSTE) FABRICA ALTERAR

P9-11 Reset automatico de 0~ 20 0 "
falhas

Sele¢do da agdo do
P9-12 relé de falha 0”1 0 "
durante o reset

automatico de falha
Ap0s selecionar a fungdo de reinicializagdo automadtica de falha do inversor, durante a execugdo

da reinicializacdo de falha, é possivel determinar se a a¢do do relé de falha é necessaria para
proteger o alarme de falha causado por essa configuragdo de parametro, de modo que o
equipamento possa continuar funcionando.

PADRAO DE
FABRICA

CODIGO DA

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) ALTERAR

FUNCAO

Tempo de espera
P9-13 para reinicializagio | 0,1s” 100,0s 1.0s *
automatica de falha

O tempo de espera entre o alarme de falha e a reinicializagao automatica da falha.

PADRAO DE
FABRICA

CODIGO DA

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) ALTERAR

FUNCAO

Monitoramento de
P9-14 falta de fase na o~1 1 *
entrada

0: Desativado.

1: Ativado, o cddigo de falha é Err23 quando ocorre perda de fase de entrada.

cODIGO DA PADRAO DE
FUNCAO FABRICA

NOME DA FUNGAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO)

ALTERAR

Monitoramento de
P9-15 falta de fase na o~1 1 *
saida

0: Desativado.

1: Ativado, o cddigo de falha é Err24 quando ocorre perda de fase de saida.
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PADRAO DE
FABRICA

CODIGO DA

FUNCAO ALTERAR

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO)

Selegdo de protegdo

P9-1 .
916 contra curto-circuito

0~1 1 *

0: Desativado.

1: Ativado, permitir que o inversor detecte se o motor estd em curto-circuito com o terra quando
ligado; se essa falha ocorrer, o cddigo de falha Err20.

PADRAO DE
FABRICA

cODIGO DA

FUNCAO ALTERAR

NOME DA FUNCAO DESCRIGAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO)

Selegdo reset
P9-17 automatico de falha | 0~1 0 *
de subtensdo

0: Reinicializagdo manual, apds a ocorréncia de uma falha de subtensdo, mesmo que a tensao do

barramento de corrente retorne ao normal, a falha ainda existe, e a falha de subtensdo Errl2
precisa ser eliminada manualmente

1: Reinicializagcdo automatica, apds a ocorréncia de uma falha de subtensao, o inversor seguird a
tensdo do barramento de corrente para eliminar a falha de subtensao Err12 sozinho.

PADRAO DE

CODIGO DA

FUNCAO NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) FABRICA ALTERAR
P9-18 Modo de suprefsao 0~2 1 *
de sobretensao
0: invdlido

1: Modo de supressdo de sobretensdao 1, usado principalmente para evitar que a falha d e
sobretensao seja relatada devido ao aumento da tensdo do barramento causado pelo feedback
de energia quando o motor desacelera;

2: Modo de supressdo de sobretensao 2, usado principalmente em situacdes em que o centro de
gravidade da carga se desvia do centro fisico, resultando em sobretensdo causada pelo aumento
da tensdo do barramento devido ao feedback de energia da prdpria carga durante a operacdo de
velocidade constante.

PADRAO DE
FABRICA

cODIGO DA

FUNCAO ALTERAR

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO)

Ativagdo modo de
P9-19 supressao de 0 2 2 *
sobretensao

0: invalido

1: A velocidade constante e o processo de desaceleragdo sao validos durante a operagao
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2: Somente o processo de desaceleracao é valido

Geralmente usada em ocasides em que é necessario um desligamento rapido, a frenagem por
fluxo magnético consome a energia de retorno trazida pela desacelera¢do na extremidade do
motor, evitando, assim, falhas de sobretensdo. A intensidade do efeito de supressao pode ser
ajustada pelo ajuste do ganho do freio de fluxo magnético P2-10 (VF).

Quando o resistor de frenagem for usado como supressao de sobretensao, defina P9-19 como 0
(invdlido), caso contrario, poderd ocorrer uma anormalidade durante a desaceleragao.

PADRAO DE
FABRICA

CODIGO DA

NOME DA FUNGAO DESCRIGCAO (FAIXA DE AJUSTE) ALTERAR

FUNGCAO

Valor limite do
P9-20 modo de supressao 1,0%" 150,0% 10.00% *
de sobretensao 2

O ajuste maximo permitido quando o modo 2 de supressao de sobretensao esta em vigor. Quanto

menor o valor, menor serd o aumento da tensdao do barramento, mas maior serd o tempo de
desaceleragao.

PADRAO DE
FABRICA

cODIGO DA

NOME DA FUNGAO DESCRICAO (FAIXA DE AJUSTE) ALTERAR

FUNCAO

Acdo de protegdo

contra falhas 1 0 22202 00000 *

P9-22

O significado de cada configuragao é o mesmo que o das demais.
Unidade: Sobrecarga do motor - Errl4 :

0: parada por inércia

1: parar de acordo com o modo de parada

2: continuar em funcionamento

Dezena: reservado :

Centena: perda de fase de entrada - Err23;

Unidade milhar: perda de fase de saida - Err24;

Dezena milhar: Excecdo de leitura e gravacao de parametros - Err25.

PADRAO DE
FABRICA

CODIGO DA

FUNCAO ALTERAR

NOME DA FUNGAO DESCRICAO (INTERVALO DE CONFIGURAGAO)

Acgao de protegao

contra falhas 2 0 22222 00000 Y

P9-23

Para saber o significado de cada configuracdo da acdo de protecdo contra falhas 2, consulte a
acao de protecao contra falhas 1.
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Unidade: Falha de comunicagao - Err27;

0: parada por inércia

1: parar de acordo com o modo de parada

2: continuar em funcionamento

Dezena: Falha externa - Err28;

Centena: falha de desvio de velocidade excessiva - Err29;
Unidade milhar: Falha definida pelo usuario 1- Err30;

Dezena milhar: falha definida pelo usudrio 2- Err31.

Acao de protegdo

contra falhas 3 0 22222 00000 *

P9-24

Para saber o significado de cada configuracdo da a¢do de protecdo contra falhas 3, consulte a
acdo de protecdo contra falhas 1.

Unidade: Perda de feedback do PID durante o tempo de execucdo - Err32;
0: parada por inércia

1: parar de acordo com o0 modo de parada

2: continuar em funcionamento

Dezena: falha de perda de carga - Err34;

Centena: reservado ;

Unidade milhar: O tempo atual de operagdo continua é atingido - Err39 ;

Dezena milhar: O tempo de funcionamento cumulativo atinge - Err40 ;

Observagdo: Quando a acdo de protecdo contra falhas 1~acdo de protecdo contra falhas 3 for
selecionada como "parada livre", o inversor exibira Err** e parara diretamente.

Quando "stop by stop mode" (modo de parada por parada) for selecionado: o inversor exibira
Ala**, e parard pelo modo de parada, e exibird Err** apds a parada.

Quando "continue running" (continuar funcionando) é selecionado: o inversor continua a
funcionar e exibe Ala**, e a frequéncia de funcionamento é definida por P9-26.
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PADRAO DE
FABRICA

cODIGO DA

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) ALTERAR

FUNCAO

Frequéncia de
contlrlua;ao de 04 1 %
operag¢do em caso
de falha

0: Operar na frequéncia de operagao atual

P9-26

1: Operagdo na frequéncia definida
2: Operacgdo na frequéncia limite superior
3: Funciona no limite inferior de frequéncia

4: Funciona no valor de configuragdo da frequéncia de espera P9-27

PADRAO DE
FABRICA

cODIGO DA
FUNCAO

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE AJUSTE)

ALTERAR

Referéncia de
P9-27 frequéncia anormal | 0,0%" 100,0% 100% *
em parada

Esse valor é uma porcentagem relativa a frequéncia maxima, que entra em vigor quando P9-26

seleciona uma frequéncia de backup anormal e ocorre uma falha.

CcODIGO DA = = PADRAO DE
FUNCI\O NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE AJUSTE) FABRICA ALTERAR

Opgao de protegao

P9-28 contra queda de 0~1 0 *

carga

P9-29 Nivel de deteccdo | 0. g5 0og 20.0% *
de queda de carga

P9-30 Tempo de deteccdo | ) o~ 04 o 5.0s *
de queda de carga

Quando a protecdo contra perda de carga estiver habilitada, ou seja, P9-28=1, se a corrente de
saida do inversor for menor do que o nivel de deteccdo de perda de carga definido por P9-29 (P9-
29*corrente nominal do motor) e a duragdo exceder o limite de P9-30 Quando o tempo de
detecgdo de perda de carga for atingido, o inversor emitira a mensagem Err34 de falha de perda
de carga. Obviamente, também é possivel selecionar o estado de a¢do apds a queda da carga por
meio de P9-24.

PADRAO DE

CODIGO DA

FUNCAO NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) FABRICA ALTERAR
P9-31 Desvio exc.:esswo de 0,0%" 100,0% 20.0% %
velocidade
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PADRAO DE
FABRICA

cODIGO DA

FUNCAO ALTERAR

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO)

Tempo de deteccdo
P9-32 de desvio de 0,0s™ 100,0s 0.0s *
velocidade

Essa funcdo é valida somente no modo de controle vetorial e sem torque, 100% de P9-31

corresponde a frequéncia maxima P0-14.

Quando o inversor detecta que a velocidade real do motor se desvia da velocidade definida, o
valor do desvio de velocidade é maior do que o valor de deteccdo de desvio de velocidade
excessiva P9-31 e a duragao é maior do que o tempo de detecgdo de desvio de velocidade
excessiva P9-32, o inversor informa Err29. P9-23 também pode definir o estado de agao do
inversor apos a falha.

PADRAO DE
FABRICA

cODIGO DA
FUNCAO

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO)

ALTERAR

Desvi i .
P9-33 esvio excessivo de | o 40~ 100,0% 20.0% *
sobre velocidade

Tempo de detecgao
P9-34 de desvio de sobre | 0,0s” 100,0s 2.0s *
velocidade

Essa fungdo é vdlida somente no modo de controle vetorial e sem torque, 100% de P9-34

corresponde a frequéncia maxima P0-14.

Quando o inversor detecta que a velocidade real do motor excede a velocidade mdaxima do
inversor, o valor do excesso é maior do que o valor de detecgao de excesso de velocidade P9-33
e a duragdo é maior do que o tempo de deteccao de excesso de velocidade P9-34, o inversor
informa a falha Err43.

Quando o tempo de deteccdo de excesso de velocidade é 0,0s, a protecdo contra excesso de
velocidade é invalida.

PADRAO DE
FABRICA

cODIGO DA
FUNCAO

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO)

ALTERAR

Protegao contra
P9-35 sobrecarga do 100%"~ 200% 100% *
motor

Esse parametro é usado para realizar a protegdo contra sobrecarga abaixo de 110% da corrente

nominal do motor e deve ser usado em conjunto com P9-00~P9-02.

PADRAO DE
FABRICA

cODIGO DA

FUNCAO ALTERAR

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (INTERVALO DE CONFIGURACAO)

Pré-alarme de
P9-36 superaquecimento | 0~200°C 80°C *
do motor
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PADRAO DE
FABRICA

cODIGO DA

FUNCAO ALTERAR

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (INTERVALO DE CONFIGURACAO)

Valor de protegao
P9-37 contra 0~200°C 100°C *
superagquecimento
do motor
Selegdo do tipo de
P9-38 sensor de 0~2 0 Y

temperatura
A placa de expansdo 101 suporta deteccdo de temperatura unidirecional para proteger o motor

contra superaquecimento; P9-38 seleciona o tipo de sensor de temperatura.
0: Sem sensor

1: PT100

2: PT1000

Grupo PA: Fungao PID

O controle PID é um método comum de controle de processo. Ao realizar operacdes
proporcionais, integrais e diferenciais na diferenca entre o sinal de feedback da varidvel
controlada e o sinal-alvo, e ao ajustar a frequéncia de saida do inversor, é formado um sistema
de malha fechada, de modo que a variavel controlada fique estavel no valor-alvo.

Ele é adequado para ocasides de controle de processo, como controle de fluxo, controle de
pressdo e controle de temperatura. A Figura 13-26 é o diagrama de blocos do principio de
controle do PID de processo.

(1/Ti)*(1/5) Quantidade de
controle de saida do
Quantidade alvo PID
Husndede a0 g Td*S+1 + » b »
1
Quantidadede feedback

Figura — Diagrama de blocos do PID de processo

PADRAO DE
FABRICA

CODIGO DA

FUNCAO ALTERAR

NOME DA FUNCAO DESCRIGAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO)

PA-00 Referéncia do PID 0~6 0 *

0: Configuracdo do PA-01;
1: All;
2: Al2;
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3: Comunicacao fornecida; 4: Pulso PULSE emitido;
5: Instrucdes de varios segmentos;

6: Modificacdo para cima/para baixo do PA-01 (vélido quando P0-06=6).

Quando a fonte de frequéncia seleciona o PID, ou seja, P0-06 ou P0-07 é selecionado como 6,
esse grupo de fungdes funcionara. Esse parametro determina a quantidade-alvo de determinado
canal do PID do processo.

O valor-alvo definido do PID do processo é um valor relativo, e a faixa de configuracdo é de 0 a
100%.

A faixa do PID (PA-05) ndo é necessaria, pois ndo importa o quanto a faixa esteja definida, o
sistema se baseia no valor relativo (0~100%). Entretanto, se a faixa do PID for definida, o valor
real do sinal correspondente ao PID dado e ao feedback poderd ser observado intuitivamente por
meio dos parametros de exibi¢cdo do teclado.

cODIGO DA
FUNCAO

PADRAO DE

FABRICA ARIERAR

NOME DA FUNCAO DESCRIGAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO)

Configuragao digital

~ . )
de referéncia do PID 0.0°100.0% 50.0% *

PA-01

Quando PA-00=0 é selecionado, a fonte de destino é fornecida pelo teclado. Esse parametro
precisa ser definido.

cODIGO DA
FUNCAO

PADRAO DE
FABRICA

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (INTERVALO DE CONFIGURACAO)

ALTERAR

Tempo de mudanga

PA-02 de dados do PID

0,00s” 650,00s 0.00s *

O tempo de alteragao do PID fornecido refere-se ao tempo necessdrio para que o valor real do
PID mude de 0,0% para 100,0%.

Quando o PID dado muda, o valor real do PID dado ndo responderd imediatamente. Em vez disso,
ele muda linearmente de acordo com o tempo determinado, evitando a ocorréncia da mutacao

determinada.

C?S:fc% ODA NOME DA FUNGCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) P‘;z:é,% : - ALTERAR
PA-03 FeedbackdoPID | 04" 0 *
0: All
1: AI2
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2: Al1-Al2
3: Comunicagdo fornecida 4: Pulso PULSE fornecido
Esse parametro é usado para selecionar o canal de sinal de feedback para o PID de processo.

A quantidade de feedback do PID de processo também é um valor relativo, e a faixa de
configuragdo é de 0,0% a 100,0%.

PADRAO DE
FABRICA

cODIGO DA
FUNCAO

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO)

ALTERAR

Diregdo da ag¢do do

PA-04 oI

0: Agao positiva, quando o sinal de feedback do PID é menor do que o valor determinado, a
frequéncia de saida do inversor aumenta. Por exemplo, ocasides de controle de tensdo do
enrolamento.

Essa fungao é afetada pela inversdo da dire¢do de a¢do do PID do terminal multifuncional (fungdo
35) e precisa ser observada durante o uso.

1 — Ac¢do negativa, quando o sinal de feedback do PID é menor que do que o valor determinado,
a frequéncia de saida do inversor diminui. Por exemplo, resfriamento por ventilagdao forgada.

PADRAO DE
FABRICA

cODIGO DA
FUNGCAO

NOME DA FUNCAO DESCRIGAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO)

ALTERAR

Faixa de feedback
PA-05 de configuragdodo | 0765535 1000 *
PID

A faixa de feedback dado do PID é uma unidade sem dimensao, usada para a exibicdo do feedback
dado do PID U1-10 e a exibicao do feedback do PID U1-11.

3

O valor relativo da realimentagdo dada do PID é 100,0%, correspondendo a faixa de

realimenta¢ao dada PA-05. Por exemplo, se PA-05 for definido como 4000, quando a configuragao
do PID for 60,0%, a configuragao do PID mostrara que U1-10 é 2400.

CcODIGO DA = = = PADRAO DE
FUNCf\O NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) FABRICA ALTERAR
Ganho proporcional ~
PA-06 p 0.0 100.0 20.0 *
PA-07 Tempo integral | 0,01s"10,00s 2.00s *
PA-08 Tempo diferencial D 0,000s"10,000s 0.000s *

Ganho proporcional Kp1:
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Determina a forga de ajuste de todo o regulador PID; quanto maior o Kp1, maior a forca de ajuste.
O parametro 100,0 significa que, quando o desvio entre o valor de feedback do PID e o valor
determinado é de 100,0%, a faixa de ajuste do regulador PID para o comando de frequéncia de
saida é a frequéncia maxima.

Tempo de integragao Til:

Determina a intensidade do ajuste integral do regulador PID. Quanto mais curto for o tempo de
integracdo, mais forte sera a intensidade do ajuste. O tempo integral significa que, quando o
desvio entre a quantidade de feedback do PID e a quantidade determinada é de 100,0%, o
regulador integral se ajusta continuamente apds esse tempo, e a quantidade de ajuste atinge a
frequéncia maxima.

Tempo diferencial Td1:

Determina a intensidade com que o regulador PID ajusta a taxa de variagao do desvio. Quanto
mais longo for o tempo de diferenciagcdao, maior serda a intensidade do ajuste. O tempo de
diferenciacdo significa que, quando a quantidade de feedback muda 100,0% dentro desse tempo,
a quantidade de ajuste do regulador diferencial é a frequéncia maxima.

PADRAO DE
FABRICA

CODIGO DA

NOME DA FUNGAO DESCRIGCAO (FAIXA DE AJUSTE) ALTERAR

FUNCAO

Frequéncia de corte
PA-09 para reversao do
PID

Em alguns casos, somente quando a frequéncia de saida do PID é negativa (ou seja, o inversor é

0,00"Maxima

maxima (P0-14) 0,00Hz *

revertido), o PID pode controlar a quantidade dada e a quantidade de feedback para o mesmo
estado, mas uma frequéncia reversa muito alta ndo é permitida em algumas ocasides.

PADRAO DE
FABRICA

CcODIGO DA

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (INTERVALO DE CONFIGURAGAO) ALTERAR

FUNCAO

Tolerancia entre
Ajuste e Feedback
para desligamento

do PID

Quando o desvio entre o valor dado pelo PID e o valor do feedback for menor que PA-10, o PID

PA-10 0.0%"100.0% 0.0% *

parard de se ajustar. Dessa forma, quando o desvio entre o dado e o feedback é pequeno, a
frequéncia de saida é estavel e inalterada, o que é muito eficaz para algumas ocasides de controle
de malha fechada.
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cODIGO DA - - - PADRAO DE
FUNCAO NOME DA FUNCAO DESCRIGCAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) " ALTERAR
Faixa de
PA-11 funcionamentodo | 0.00%" 100.00% 0.0% *

controle diferencial
No regulador PID, a fun¢do do diferencial é mais sensivel, e é facil causar oscilagdo no sistema.

Por esse motivo, a fungdo do diferencial do PID é geralmente limitada a uma pequena faixa. O PA-
11 é usado para definir a faixa da saida diferencial do PID.

PADRAO DE
FABRICA

CODIGO DA

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) ALTERAR

FUNCAO

Tempo do filtro de

feedback do PID 0.00° 60.00s 0.00s *

PA-12

O PA-12 é usado para filtrar a quantidade de feedback do PID, o que é benéfico para reduzir a
influéncia da quantidade de feedback por interferéncia, mas trard o desempenho da resposta do
sistema de circuito fechado do processo.

PADRAO DE
FABRICA

cODIGO DA

FUNCAO ALTERAR

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO)
Valor de detecgao
PA-13 de perda de 0.00%"~100.00% 0.00% *
feedback do PID

Tempo de deteccdo
PA-14 de perda de 0,0s” 3600,0s 0s *
feedback do PID

Esse cédigo de fungdo é usado para avaliar se o feedback do PID foi perdido.

Quando a quantidade de realimentacao do PID for menor que o valor de deteccao de perda de
realimentacdo PA-13 e a duracdo exceder o tempo de deteccdo de perda de realimentacdo do PID
PA-14, o inversor executard a protecdo de acordo com a selecdo de um digito de P9-24 e informara
ERR32 para falhas e ALA32 para alarmes.

PADRAO DE
FABRICA

cODIGO DA

FUNCAO ALTERAR

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (INTERVALO DE CONFIGURACAO)

Ganho proporcional

PA-18 P2 0,0” 100,0 20.0 *

PA-19 _Tempo de 0,01s” 10,00s 2.00s *
integracao 12

PA-20 Tempo diferencial | 0.~ 10,0005 0.000s *

D2

Condigoes de
PA-21 comutagado do 0 2 0 *
parametro PID
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Nivel de frequéncia
PA-22 para comutagdo de | 0,0%" PA-23 20.0% *
parametro PID 1

Nivel de frequéncia
PA-23 para comutagdo de | PA-22" 100,0% 80.0% *
parametro PID 2

Em algumas aplicagdes, um conjunto de pardmetros PID ndo pode atender as necessidades de

todo o processo de operacao, e diferentes pardametros PID precisam ser usados em diferentes
situacbes. Esse grupo de cddigos de funcdo é usado para alternar entre dois grupos de
parametros PID. Entre eles, o método de configuracdo dos parametros do regulador PA-18~PA-20
é semelhante ao dos parametros PA- 06~PA-08. PA-21 é a condi¢do de comutacdo do parametro
PID:

PA-21=0: ndo alternar, usar o primeiro grupo de parametros PID.

PA-21=1: comutagdao do terminal DI, a selegdo da fungao do terminal multifuncional deve ser
definida como 43 (terminal de comutacdo do parametro PID); quando o terminal for invalido,
selecione o grupo de parametros 1 (PA-06~PA-08); quando o terminal for valido, selecione o
grupo de parametros 2 (PA-18~PA-20).

PA-21=2 Troca automatica de acordo com o desvio. Quando o valor absoluto do desvio entre a
referéncia e a realimentacdo for menor que o desvio de comutacdo do parametro PID 1 (PA-22),
o parametro PID selecionara o grupo de parametros 1. Quando o valor absoluto do desvio entre
a referéncia e a realimentacdo for maior que o desvio de comutacdodo PID2 (PA-2 3), aselegdo
do parametro PID selecionara o grupo de pardmetros 2. Quando o desvio entre a referéncia e a
realimentacdo estiver entre o desvio de comutacdo 1 e o desvio de comutacdo 2, os parametros
PID serdo os valores de interpolacdo linear de dois conjuntos de parametros PID, conforme
mostrado na Figura 13-24.

Parametro P A

Grupo 1 de pardmeiros
do PID

PADS. PAOG. PAOT

Grupo 2 de parameiros
do PID

PA1S. PAMMS. PA20 R T

Desvio PID

Figura — Mudanga de parametro PID
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cODIGO DA - - PADRAO DE
FUNCAO NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE AJUSTE) ey ALTERAR
PA-24 Valor inicial do PID | 0,0%" 100,0% 0.0% *
Tempo de retengdo
PA-25 do valor inicialdo | 0,00s™ 650,00s 0.00s *
PID

Quando o inversor inicia, a saida do PID é fixada no valor inicial do PID PA-24, e o PID inicia a
operacdo de ajuste em malha fechada apds o tempo de retencdo do valor inicial do PID PA-25. A
Figura 13-25 é um diagrama esquematico funcional do valor inicial do PID.

Frequéncia di.al'da
Tempo de retengdo do valor

inicial do PID PA.25

PA.24 ‘ )

tempo
Figura — Diagrama esquematico da fungao de valor inicial do PID
CODIGO DA - - PADRAO DE
FUNCZ\O NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE AJUSTE) FABRICA ALTERAR
Valor maximo de
diferenga entre os 2
PA-26 controles PIDS = | 400%™ 100,00% 1.00% *
positivo (no
momento da
comutagao)

Valor maximo de
diferenca entre os 2
PA-27 controles PIDs - | o 1 30c 100,00% 1.00% %

negativo (no
momento da
comutagdo)

Essa funcdo é usada para limitar a diferenca entre as duas saidas do PID, de modo a suprimir a

rdpida mudan¢a da saida do PID e estabilizar a operagdao do inversor. PA-26 e PA-27
correspondem, respectivamente, ao valor maximo do valor absoluto do desvio de saida durante
a rotagdo para frente e a rotagdo reversa.
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PADRAO DE
FABRICA

CcODIGO DA

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) ALTERAR

FUNCAO

Propriedades

PA-28 integrais do PID

00~11 00 *

Unidade: sele¢ao de separagdo integral
0: invalido
1: vélido

Se a separacao integral for definida como vdlida, quando a pausa integral do DI digital
multifuncional (fungao 38) for valida, a integral do PID interrompe a operagdo, e somente as
fungdes proporcional e diferencial do PID sdo vdlidas nesse momento.

Quando a selegdo da separagdo integral é invalida, independentemente de o DI digital
multifuncional ser valido ou ndo, a separacao integral é invalida.

Dezena: se a sele¢do de integracdo deve ser interrompida depois que a saida atingir o valor limite
0: Continuar pontos
1: Interromper a integracao

Depois que a saida da operagao do PID atingir o valor maximo ou minimo, vocé podera optar por
interromper a acdo integral. Se vocé optar por interromper a integracdo, a integracdo do PID
deixara de ser calculada nesse momento, o que pode reduzir o overshoot do PID.

PADRAO DE
FABRICA

CODIGO DA

NOME DA FUNGAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) ALTERAR

FUNGCAO

Desligamento do

PA-29 PID

0: Ao parar e nao operar

1: Operagao continua

Grupo Pb: Frequéncia de oscilagdao, comprimento fixo e contagem

A funcdo de frequéncia de oscilacdo é adequada para os setores téxtil, de fibras quimicas e outros,
bem c o m o para ocasiGes em que as funcdes de deslocamento e enrolamento sdo necessarias.

A funcao de frequéncia de oscilacdo refere-se a frequéncia de saida do inversor, que oscila para
cima e para baixo com a frequéncia definida como centro. A trajetdria da frequéncia de operagao
no eixo do tempo é mostrada na Figura 13-26. A amplitude da oscilagdo é definida por Pb- 00 e
Pb-01. Quando Pb-01 é definido como 0, a oscilacdo é 0 e a frequéncia de oscilacdo nao funciona.
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Frequéncia de limite superior ‘// /k
W f
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Figura — Diagrama esquematico da operagdo de frequéncia de oscilagdo

CcODIGO DA = = = PADRAO DE
FUNCI\O NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) FABRICA ALTERAR
Método de
Pb-00 configuracdo de 01~ 0 *
oscilagdo

Use esse parametro para determinar o valor de referéncia da oscilagdo.

0: Frequéncia central relativa (fonte de frequéncia P0-06), que é um sistema de oscilagdo varidvel.
A oscilacdo varia com a frequéncia central (frequéncia definida).

1: Relativo a frequéncia maxima (P0-14), é um sistema de oscilacdo fixa, e a oscilacdo é fixa.

CcODIGO DA - o = PADRAO DE
FUNCAO NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) FABRICA ALTERAR
Amplitude da
Pb-01 frequéncia de 0.0%"100.0% 0.0% *
oscilagdo
Pb-02 Amplitude da 0.0%50.0% 0.0% *
frequéncia de salto

Use esse parametro para determinar a amplitude da frequéncia de oscilagdo e o valor da
frequéncia de salto repentino.

Ao definir a amplitude de oscilagdo em relagao a frequéncia central (Pb-00=0), a amplitude d e
oscilacdo AW = fonte de frequéncia P0O-07 x amplitude de oscilagdo Pb-01. Ao definir a amplitude
de oscilacdo em relagdo a frequéncia maxima (Pb-00=1), a amplitude de oscilacio AW = a
frequéncia maxima P0-14 x a amplitude de oscilagdao Pb-01.

A amplitude da frequéncia de chute é a porcentagem da frequéncia de chute relativa a amplitude
de oscilagao quando a frequéncia de oscilagdo esta em execugao, a saber: frequéncia de chute =
amplitude de oscilacdo AW x amplitude de frequéncia de chute Pb-02. Se a oscilacdo for
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selecionada em rela¢do a frequéncia central (Pb-00=0), a frequéncia de chute serd o valor de
alteracdo. Se a oscilacdo for selecionada em relacdo a frequéncia maxima (Pb-00=1), a frequéncia
de chute sera um valor fixo.

A frequéncia de operagdo de oscilagdo é restringida pela frequéncia limite superior e pela

frequéncia limite inferior.

cODIGO DA = = = PADRAO DE
FUNCAO NOME DA FUNGAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) i ALTERAR
Pb-03 Ciclo de frequéncia | | ~3000,0s 10.0s %
de oscilagdao
Tempo de subida da
Pb-04 onda triangular 0.1%"100.0% 50.0% *
Coeficiente

Periodo de oscilacdo: O valor de tempo de um periodo completo de oscilacao.

O coeficiente de tempo de subida da onda triangular Pb-04 é a porcentagem de tempo do tempo
de subida da onda triangular em relagdo ao periodo de frequéncia de oscilagao Pb-03.

Tempo de subida da onda triangular= periodo de frequéncia de oscilagdao Pb-03x coeficiente de
tempo de subida da onda triangular Pb-04, a unidade é o segundo.

Tempo de queda da onda triangular= periodo de frequéncia de oscilagdo Pb-03x (coeficiente de
tempo de subida da onda triangular Pb-04), a unidade é o segundo.

CcODIGO DA - o o PADRAO DE
FUNCZ\O NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) FABRICA ALTERAR
Pb-05 Comprimento total | Om~65535m 1000m *
Pb-06 Comprimento atual | Om~65535m Om *
Numero de pulsos ~
Pb-07 0.1 6553.5 100.0 *
por metro

Os cédigos de fungao acima sdo usados para controle de comprimento fixo.

As informagdes de comprimento precisam ser coletadas por meio do terminal de entrada digital
multifuncional.

O numero de pulsos amostrados pelo terminal é dividido pelo nimero de pulsos por metro Pb-
07, e o comprimento real Pb-06 pode ser calculado. Quando o comprimento real for maior ou
igual ao comprimento definido Pb-05, o terminal digital multifuncional emitird o sinal ON de
"comprimento alcangado".
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Durante o processo de controle de comprimento fixo, a operacdo de redefinicdo do comprimento
pode ser realizada por meio do terminal DI multifuncional (a selecdo da funcdo DI é 31). Para
obter detalhes, consulte as configuragdes de P5-00~P5-04.

No aplicativo, a fungdo do terminal de entrada correspondente precisa ser definida como

"entrada de contagem de comprimento" (a fun¢do DI é selecionada como 30). Quando a
frequéncia de pulso é alta, a porta HDI d e v e ser usada.

CcODIGO DA - - - PADRAO DE
FUNCAO NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) CABRICA ALTERAR
Pb-08 Valor absouto de |, ~g3q 1000 *
contagem
Pb-09 Valor de contagem | o 0o ar 1000 %
especifico

O valor de contagem precisa ser coletado por meio do terminal de entrada digital multifuncional.
No aplicativo, a fungdo do terminal de entrada correspondente precisa ser definida como
"entrada de contador" (fun¢do 28). Quando a frequéncia de pulso é alta, a porta DI5 deve ser
usada.

Quando o valor de contagem atinge o valor de contagem definido Pb-08, a saida digital
multifuncional "valor de contagem definido atingido" emite um sinal ON.

Quando o valor de contagem atinge o valor de contagem designado Pb-09, a saida digital
multifuncional "valor de contagem designado atingido" é ativada.

O valor de contagem especificado Pb-09 ndo deve ser maior que o valor de contagem definido
Pb-08. A Figura 13-27 é um diagrama esquematico da funcdo de definir a chegada do valor de
contagem e especificar a chegada do valor de contagem.

1 2 3 4 5 6 7
Pulso de contagem DI5

Definir contagem Y1

Relé de contagem designada

L

Figura — Atingir o valor de contagem definido e o valor de contagem designado
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Grupo PC: Instrugao de varios segmentos e fungao CLP simplificado

A funcdo CLP simplificado é que o inversor tem um controlador légico programavel (CLP)
integrado para concluir o controle automatico da légica de frequéncia de varios segmentos. O
tempo de funcionamento, o sentido de funcionamento e a frequéncia de funcionamento podem
ser definidos para atender aos requisitos do processo.

O inversor inteligente da série BD600 pode realizar o controle de mudanca de velocidade em 16
estagios, e ha 4 tipos de tempo de aceleracdo e desaceleracdo para selecao.

Quando o CLP definido completa um ciclo, o terminal de saida digital multifuncional Y1, os relés
multifuncionais RELAY1 e RELAY2 podem emitir o sinal ON. Para obter detalhes, consulte P6-
00~P6-02.

ccl:il?:“c-:;c;om NOME DA FUNGAO DESCRIGAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) Pﬁz:‘:f": : - ALTERAR
PC-00 Multi speed 0 -100.0%"100.0% 0.0%
PC-01 Multi speed 1 -100.0%"100.0% 0.0%
PC-02 Multi speed 2 -100.0%"100.0% 0.0%
PC-03 Multi speed 3 -100.0%"100.0% 0.0%
PC-04 Multi speed 4 -100.0%"100.0% 0.0%
PC-05 Multi speed 5 -100.0%"~100.0% 0.0%
PC-06 Multi speed 6 -100.0%"100.0% 0.0%
PC-07 Multi speed 7 -100.0%"100.0% 0.0%
PC-08 Multi speed 8 -100.0%"100.0% 0.0%
PC-09 Multi speed 9 -100.0%"100.0% 0.0%
PC-10 Multi speed 10 -100.0%"100.0% 0.0%
PC-11 Multi speed 11 -100.0%"100.0% 0.0%
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cfﬁ:&%om NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) P‘;z:é,% : - ALTERAR
PC-12 Multi speed 12 -100.0% ~100.0% 0.0% *
PC-13 Multi speed 13 -100.0% ~100.0% 0.0% *
PC-14 Multi speed 14 -100.0% ~100.0% 0.0% *
PC-15 Multi speed 15 -100.0% ~100.0% 0.0% *

Quando a selecdo da fonte de frequéncia P0-06, P0-07, PO-10 é determinada como o modo de
funcionamento de varias velocidades, é necessdrio definir PC-00~PC-15 para determinar suas
caracteristicas.

Descrigao: Os simbolos de PC-00~PC-15 determinam o sentido de funcionamento do CLP
simplificado. Se for um valor negativo, significa que esta funcionando na dire¢cdo oposta.

Diagrama esquematico do CLP simplificado:

Sentido de A
funcionamento PC13  PCHPCH

[+ # e

PC.02
FC.00 PCA5 -

Al
¥
3
r

Saida Y1 ouRELE

Figura — Diagrama esquematico do CLP simples

PADRAO DE
FABRICA

cODIGO DA

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) ALTERAR

FUNGCAO

Modo de operagao

do CLP 02 0 *

PC-16

A funcgdo do CLP simplificado tem duas fun¢des: como fonte de frequéncia ou como tensdo para
separagdo de VF.
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A Figura 13-29 é um diagrama esquematico de um PLC simples como fonte de frequéncia. Quando
o PLC simples é usado como fonte de frequéncia, os valores positivos e negativos de PC-00~PC-
15 determinam o sentido de funcionamento. Se for negativo, significa que o inversor funciona na
direcao oposta.

Direao de execucio M — i

PC.15

PC23

Saida DO ou RELAY

Figura — Diagrama esquematico simples do PLC

Quando usado como uma fonte de frequéncia, o PLC tem trés modos de operacdo, que ndo estdo
disponiveis quando usado como uma fonte de tensdo de separacdo de VF:

0: Parada no final de uma uinica operagao

O inversor parard automaticamente apds a conclusdo de um Unico ciclo e precisard dar o
comando de funcionamento novamente para iniciar.

1: Manter o valor final no final de uma unica opera¢ao

Depois que o inversor conclui um Unico ciclo, ele mantém automaticamente a frequéncia e a
direcdo de operacgao do ultimo segmento.

2: Funcionamento Ciclico

Depois que o inversor concluir um ciclo, ele iniciard automaticamente o préximo ciclo até parar
guando houver um comando de parada.
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PADRAO DE
FABRICA

cODIGO DA

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) ALTERAR

FUNCAO

Backup de memoéria
PC-17 no desligamento do | 0~3 0 *
CLP

Esse cédigo de fungdo determina o modo de memdria do inversor quando o inversor é desligado

guando o PLC esta em funcionamento. 0: Ndo salva ao desligar e ndo salva ao parar
1: Salva ao desligar e ndo salva ao parar

2: N3o salva ao desligar e salva ao parar

3: Salva ao desligar e salva ao parar

A memoria de desligamento do CLP refere-se a memdria do estagio de operagao e da frequéncia
de operagao do CLP antes do desligamento, e continua a ser executada a partir do estagio de
memoria quando a energia é ligada novamente. Se vocé optar por ndo memorizar, o processo do
CLP serd reiniciado toda vez que a energia for ligada.

A memodria de desligamento do CLP serve para registrar o estadgio de funcionamento anterior do
CLP e a frequéncia de funcionamento quando ele parar, e continua a funcionar a partir do estagio
de memdria no proximo funcionamento. Se vocé optar por ndo lembrar, o processo do PLC serd
reiniciado toda vez que for iniciado.

PADRAO DE
FABRICA

CODIGO DA

NOME DA FUNGCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) ALTERAR

FUNGCAO

PC-18 Tempo de execucdo do

CLP passo 0

0,0s(h)“6500,0s(h)

0,0s(h) *

PC-19

Rampa de
aceleragdo/desaceleracdo
passo 0

~

03

PC-20

Tempo de execugdo do
CLP passo 1

0,0s(h)~6500,0s(h)

0,0s(h)

PC-21

Rampa de
aceleragdo/desacelera¢do
passo 1

~

03

PC-22

Tempo de execugdo do
CLP passo 2

0,0s(h)~6500,0s(h)

0,0s(h)

PC-23

Rampa de
aceleragdo/desaceleragdo
passo 2

~

03

PC-24

Tempo de execucdo do
CLP passo 3

0,0s(h)“6500,0s(h)

0,0s(h)

PC-25

Rampa de
aceleragdo/desaceleracdo
passo 3

~

03

PC-26

Tempo de execucdo do
CLP passo 4

0,0s(h)~6500,0s(h)

0,0s(h)
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PADRAO DE
FABRICA

cODIGO DA

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) ALTERAR

FUNCAO

PC-27

Rampa de
aceleragdo/desaceleragdo
passo 4

~

03

PC-28

Tempo de execugdo do
CLP passo 5

0,0s(h)“6500,0s(h)

0,0s(h)

PC-29

Rampa de
aceleragdo/desaceleragdo
passo 5

~

03

PC-30

Tempo de execugdo do
CLP passo 6

0,0s(h)“6500,0s(h)

0,0s(h)

PC-31

Rampa de
aceleragdo/desacelera¢do
passo 6

~

03

PC-32

Tempo de execugdo do
CLP passo 7

0,0s(h)~6500,0s(h)

0,0s(h)

PC-33

Rampa de
aceleragdo/desaceleragdo
passo 7

~

03

PC-34

Tempo de execugdo do
CLP passo 8

0,0s(h)“6500,0s(h)

0,0s(h)

PC-35

Rampa de
aceleragdo/desaceleragdo
passo 8

~

03

PC-36

Tempo de execugdo do
CLP passo 9

0,0s(h)~6500,0s(h)

0,0s(h)

PC-37

Rampa de
aceleragdo/desaceleracdo
passo 9

~

03

PC-38

Tempo de execugdo do
CLP passo 10

0,0s(h)~6500,0s(h)

0,0s(h)

PC-39

Rampa de
aceleragdo/desaceleragdo
passo 10

~

03

PC-40

Tempo de execugdo do
CLP passo 11

0,0s(h)“6500,0s(h)

0,0s(h)

PC-41

Rampa de
aceleragdo/desaceleragdo
passo 11

~

03

PC-42

Tempo de execugdo do
CLP passo 12

0,0s(h)“6500,0s(h)

0,0s(h)

PC-43

Rampa de
aceleragdo/desaceleracdo
passo 12

~

03

PC-44

Tempo de execucdo do
CLP passo 13

0,0” 6500,0
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CODIGO DA ~ ~ ~ PADRAO DE
FUNCI'-'\O NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) FABRICA ALTERAR

Rampa de

PC-45 aceleragio/desaceleracio | 073 0,0s(h) *
passo 13

PC-46 Tempo de execugdo do 0,0~ 6500,0 0 e

CLP passo 14

Rampa de

PC-47 aceleragio/desaceleracio | 073 0,0s(h) *
passo 14

Tempo de execucdo do ~

PC-48 CLP passo 15 0,0 6500,0 0 *
Rampa de

PC-49 aceleracdo/desaceleracio | 073 0,0s(h) *
passo 15

PC-50 Unidade de tempo da o1 0 %

velocidade muiltipla

Defina o tempo de execugdo de cada segmento do programa de 16 segmentos e a sele¢do da
velocidade de aceleragao de cada segmento. Entre eles, a selegdo do tempo de aceleragdo e
desaceleracdo de 0 a 3 representa, respectivamente, o tempo de aceleracdo e desaceleracao

0: Rampa de aceleragao desaceleragao 1 P0.23 e P0.24

1: Rampa de aceleragao desaceleragao 2 P7.03 e P7.04

2: Rampa de acelerag¢ao desaceleragao 3 P7.05 e P7.06

3: Rampa de aceleragao desaceleragao 4 P7.07 e P7.08.
PC-50 define a unidade de cada tempo de execugdo do CLP.
0: segundos;

1 hora

PADRAO DE
FABRICA

cODIGO DA

NOME DA FUNGAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) ALTERAR

FUNGCAO

Sele¢do do modo de
PC-51 prioridade de multi | 0~1 1 *
speed

A prioridade multivelocidade significa que, quando os terminais multivelocidade ndo sdo todos
0, o valor do comando multivelocidade tem prioridade.

0: A velocidade multipla ndo tem prioridade;

1: Prioridade da velocidade multipla.
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CODIGO DA = = = PADRAO DE
FUNCAO NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) FABRICA ALTERAR
Rampa de
aceleragdo/desaceleragdo
PC-52 para multi speed quando | 0~3 0 *
em modo prioridade (PC-
51=1)

No caso de prioridade de multivelocidade, selecione o modo de aceleragao e desaceleragao ao
executar a multivelocidade.

0: Tempo de aceleragdo e desaceleragao 1
1: Tempo de aceleragao e desaceleragdo 2

2: Tempo de aceleracdo e desaceleracdo 3

3: Tempo de aceleragdo e desaceleragao 4

CcODIGO DA = = = PADRAO DE
FUNCZ\O NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) FABRICA ALTERAR
Unidade de
PC-53 configuragdo Multi | 0~1 0 *

speed PC-00"PC-15
E usado para selecionar a unidade de velocidade de multiplos estagios PC-00~PC-15 para atender

as necessidades da unidade de frequéncia de velocidade de multiplos estdgios em diferentes
ocasides.

0: %
1: Hz

PADRAO DE
FABRICA

cODIGO DA
FUNGCAO

NOME DA FUNCAO DESCRIGAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO)

ALTERAR

PC-55 Canal de rfeferenaa 0~5 0 %
para multi speed 0

Esse parametro determina o canal fornecido da instrucdao de multiplos segmentos 0. Além do PC-
00, ha muitas outras opg¢des para a instru¢cdo de multiplos segmentos 0, o que é conveniente para
alternar entre a instrucao de multiplos segmentos e outros métodos fornecidos. Quando a
instrucao de varios segmentos é usada como fonte de frequéncia ou o PLC simples é usado como
fonte de frequéncia, a alternancia das duas fontes de frequéncia pode ser facilmente realizada.

0: Valor fornecido PC-00
1: All

2: Al2

3: Pulso

4: PID
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5: Frequéncia predefinida fornecida (P0O-11), pode ser modificado UP/DOWN

Grupo PD: Controle de torque

O controle de torque pode ser realizado somente quando o modo de controle PO-03 for controle
vetorial, de modo que o torque de saida do motor seja controlado pelo comando de torque. Ao
usar o controle de torque, ha as seguintes precaucdes:

O controle de torque tem efeito

Para tornar o controle de torque efetivo, defina Pd-10 como 1 ou defina a fungao do terminal DI
multifuncional como 44 antes de usar.

Além disso, a proibicdo do controle de torque (funcdo 32) pode ser realizada por meio do terminal
DI digital multifuncional. Quando a fungao de proibicao de torque é vdlida, o inversor é fixado no
modo de controle de velocidade.

Configura¢ao do comando de torque e do limite de velocidade

O comando de torque pode ser definido por meio de Pd-00 e Pd-01. Quando a fonte de torque
ndo é uma configuracdo digital, a entrada de 100% corresponde ao valor de configuracdo de Pd-
01.

O limite de velocidade pode ser definido digitalmente por meio de Pd-03 e Pd-04, ou por meio
da frequéncia limite superior P0-15, PO-16, PO- 17.

Configuragao da direcao do comando de torque

Durante o controle de torque, a direcdo do comando de torque estd relacionada a direcdo do
comando de marcha e ao valor de torque de entrada, conforme mostrado na tabela a seguir:

VALOR DE TORQUE DE ENTRADA
(PORCENTAGEM CALCULADA)

COMANDO DE EXECUGAO

DIRECAO DO COMANDO DE TORQUE

Para frente >0 Diregdo de avango

Para frente <0 Diregao reversa
Reversao >0 Diregdo para frente
Reverter <0 Diregdo reversa

Para frente >0 Diregdo de avango

Alternancia entre os modos de velocidade e torque
202




Manual Técnico - Inversor de frequéncia BD700

Quando o terminal DI digital multifuncional é definido com controle de velocidade/comutagdo de
controle de torque (fungdo 44), quando a funcdo de controle de velocidade/comutacdo de
controle de torque do terminal correspondente é véalida, o modo de controle é equivalente a
inversdo do valor de Pd-10; caso contrario, o modo de controle é determinado por Pd-10.

Sele¢do da fonte de

PD-00
comando de torque

0~6 0 *

Pd-00 é usado para selecionar a fonte de configuracdo de torque, e ha 7 métodos de configuracao
de torque.

0: Configuragdo digital (Pd-01), o que significa que o torque alvo usa diretamente o valor de
configuracdo de Pd-01.

1: All
2: Al2

Isso significa que o torque alvo é determinado pelo terminal de entrada analdgica. A placa de
controle do BD700 oferece 2 terminais de entrada analdgica (All, Ai2), dos quais All é uma
entrada de tensdao de 0V~10V, Al2 pode ser uma entrada de tensdo de OV~10V ou uma entrada
de corrente de OmA~20mA, que é selecionada pelo interruptor DIP na placa de controle. O valor
da tensdo de entrada de Al1, Al2 e a curva de relacdo correspondente do torque-alvo podem ser
escolhidos livremente pelo usuario por meio de P5-45.

O BD600 fornece 4 conjuntos de curvas de relacdo correspondentes, dos quais 2 conjuntos de
curvas sdo relages de linha reta (correspondéncia de 2 pontos) e 2 conjuntos de curvas sdo
curvas arbitrarias com correspondéncias de 4 pontos.

O caodigo de funcdo P5-45 é usado para definir as duas entradas analdgicas de AI1~AI2 e
selecionar qual grupo dos 4 grupos de curvas, respectivamente.

Quando Al é usado como referéncia de torque, a entrada de tensdo/corrente corresponde a
100,0% da configuracdo, que se refere a porcentagem da configuracdo digital de torque relativo
PD-01.

3: Comunicagao RS485

Isso significa que o torque alvo é fornecido pelo método de comunicacdo. Os dados sdo
fornecidos pelo computador host por meio do endere¢o de comunicacdo 0x1000, o formato dos
dados é -100,00%

~ 100,00%, e 100,00% refere-se a porcentagem da configuragdo digital de torque relativo PD-01.
4: Pulso (HDI)

O torque alvo é dado pelo pulso de alta velocidade HDI do terminal.
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Especificacbdes do sinal de pulso: faixa de tensdo de 9V a 30V, faixa de frequéncia de OkHz a 50kHz.
O pulso fornecido sé pode ser recebido do terminal de entrada multifuncional HDI.

A relagdo entre a frequéncia de pulso de entrada do terminal HDI e a configuracao
correspondente é definida por meio de P5-30~P5-34. A relagdo correspondente é uma relagdo de
correspondéncia em linha reta entre dois pontos. O ajuste de 100,0% correspondente a entrada
de pulso refere-se ao valor do torque relativo. Defina a porcentagem de PD-01.

5: Minimo (Al1, Al2)
Significa que o torque alvo é dado pelo valor minimo das quantidades analdgicas All e Al2.
6: MAXIMO (Al1, Al2). (1-6 opgdo de escala total corresponde a PD-01)

Isso significa que o torque alvo é dado pelo valor maximo das quantidades analdgicas All e Al2.
As opc¢Oes de 1 a 6 correspondem a escala total (Pd-01).

PADRAO DE

CODIGO DA

FUNCAO NOME DA FUNCAO DESCRIGAO (FAIXA DE AJUSTE) CABRICA ALTERAR
PD-01 Configuracdo digital |, 50, 200,0% 150.0% *
de torque

A configuracdo de torque adota um valor relativo, 100,0% corresponde ao torque nominal do
motor. A faixa de configuracdo é de -200% a 200%, indicando que o torque maximo do inversor é
o dobro do torque nominal do motor. Quando a poténcia do motor for maior do que a do inversor,
ela sera limitada ao torque maximo do inversor.

PADRAO DE
FABRICA

CcODIGO DA

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) ALTERAR

FUNCAO

Frequéncia maxima
PD-03 de comar:ndo’fie 0,90!1z Frequéncia maxima 50,00Hz %
torque diregao maxima (P0-14)
positiva
Frequéncia maxima
PD-04 de comar:ndo'fie 0,(30.I-|z Frequéncia maxima 50,00Hz %
torque diregao maxima (P0-14)
reversa

E usada para definir a frequéncia méaxima de operagdo para frente ou para tras do inversor no
modo de controle de torque.

Durante o controle de torque do inversor, se o torque de carga for menor do que o torque de
saida do motor, a velocidade do motor continuara a aumentar. Para evitar acidentes, como voar
no sistema mecanico, a velocidade maxima do motor durante o controle de torque deve ser
limitada.
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PADRAO DE
FABRICA

CODIGO DA

FUNCAO ALTERAR

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO)

Tempo de filtro do

0,00s” 10,00s 0.00s *
comando de torque

PD-06

A defini¢do do valor desse parametro pode tornar o comando de torque mais suave e o controle

mais compativel, mas a resposta sera mais lenta.

CODIGO DA = = = PADRAO DE
FUNCAO NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) FABRICA ALTERAR
Tempo de
PD-07 aceleragio do modo | 0,0s” 1000,0s 10.0s b g
de comando torque
Tempo de

desaceleragdo do
modo de comando
torque

Esse parametro é usado para definir o tempo de aceleracdo e desaceleracdo da frequéncia
maxima durante o controle de torque para reduzir o impacto da partida.

PD-08 0,0s” 1000,0s 10.0s *

CODIGODA 5 \E DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE AJUSTE) FABRACIDE

ALTERAR

FUNCAO FABRICA

Sele¢do do modo de

velocidade/torque 01 0 *

PD-10

0: Modo de velocidade;

1: modo de torque.

Grupo PE: curva multiponto Al configuragiao

CODIGO DA = - - PADRAO DE
FUNCAO NOME DA FUNCAO DESCRIGCAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) " ALTERAR
PE-00 Tensdominima |, 60v™ pe-02 0.00vV *
curval
Referéncia
PE-01 correspondentea |, 1o~ 100,0% 0.0% *
tensao minima
curval
PE-02 Tensdo do ponto 1 PE-00" PE-04 3.00V %
dacurval
Referéncia
PE-03 correspondentea |, 0 1o~ 100,0% 30.0% *
tensdo do ponto 1
dacurval
PE-04 Tensdodoponto2 | oo o~ oe o6 6.00V %*
dacurval
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CcODIGO DA
FUNCAO

PE-05

NOME DA FUNCAO

Referéncia
correspondente a
tesdo do ponto 2 da
curva 1l

DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGCAO)

-100,0%" 100,0%

PADRAO DE
FABRICA

60.0%

ALTERAR

PE-06

Tensdo maxima
curva l

PE-04" 10,00

10.00v

PE-07

Referéncia
correspondente a
tensdao maxima
curva l

-100,0%" 100,0%

100.0%

PE-08

Tensdao minima
curva 2

-10,00" PE-10

0.00v

PE-09

Referéncia
correspondente a
tensdo minima
curva 2

-100,0%" 100,0%

0.0%

PE-10

Tensdo do ponto 1
da curva 2

PE-08" PE-12

3.00V

PE-11

Referéncia
correspondente a
tensdo do ponto 1

da curva 2

-100,0%" 100,0%

30.0%

PE-12

Tensdo do ponto 2
da curva 2

PE-10" PE-14

6.00V

PE-13

Referéncia
correspondente a
tensdo do ponto 2

da curva 2

-100,0%" 100,0%

60.0%

PE-14

Tensdo maxima da
curva 2

PE-12" 10,00V

10.00v

PE-15

Referéncia
correspondente a
tensdo maxima da

curva 2

-100,0%" 100,0%

100.0%

*

O cédigo de fungdo acima define a relagdo entre a tensdo de entrada analdgica e o valor definido

representado pela entrada analdgica. Quando a tensdo de entrada analdgica exceder a faixa de

entrada maxima ou minima definida, a outra parte serd calculada como a entrada mdxima ou a

entrada minima.

Quando a entrada analégica é de corrente, a corrente de 1 mA é equivalente a tensdao de 0,5 V.

by

A curva 1 e a curva 2 sdo iguais a quantizacdo de entrada analégica do grupo P5, mas a
quantizagao analdgica do grupo P5 é linear e a curva do grupo PE pode ser definida para o tipo

de curva, de modo que a curva multiponto de entrada analdgica pode ser usada com mais

flexibilidade. O diagrama esquematico é mostrado na Figura 13-30.
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Configuragio comespondente de Al i

Conhguragao correspondente da
entrada maxima de Al

Configuragie correspondente da
entrada maxima de 4|

lensao de
entrada Al

Curva Al

(i;.r} (curva)

O W {0 ma)
Configuragio correspondente de

Lonhiguragao correspondents
da entrada minima de 1A

Figura — Diagrama correspondente da curva multiponto

PADRAO DE
FABRICA

CcODIGO DA

FUNCAO NOME DA FUNGCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO)

ALTERAR

Ponto de inibicdo da

PE-24 referéncia All

-100,0%" 100,0% 0.0% *

Offset do ponto de
PE-25 inibicdo da 0,0%" 100,0% 0.5% *
referéncia da All

Ponto de inibi¢do da

- 04~ o o
referéncia Al2 100,0%  100,0% 0.0% *

PE-26

Offset do ponto de
PE-27 inibicdo da 0,0%" 100,0% 0.5% *
referéncia da Al2

Todas as entradas analdgicas Al1~Al2 do BD700 tém a funcdo de definir o salto de valor.

A funcgdo de salto significa que, quando a configuragao correspondente da quantidade analdgica
muda entre os intervalos superior e inferior do ponto de salto, o valor de configuragdo
correspondente da quantidade analdgica é fixado no valor do ponto de salto.

Por exemplo: a tensdo da entrada analdgica All flutua em torno de 5,00V, a variagdo da flutuacdo
é de 4,90V a 5,10V, a entrada minima de All é de 0,00V, o que corresponde a 0,0%, e a entrada
maxima de 10,00V corresponde a 100%, entdo a All detectada corresponde a configuragdo. Ela
flutua entre 49,0% e 51,0%. Defina All para definir o ponto de salto PE-24 como 50,0%, defina
Al1l para definir a amplitude de salto PE-25 como 1,0% e, em seguida, quando a entrada All acima
for processada pela funcdo de salto, a configuracdo correspondente da entrada All serd fixada
em 50,0%. O All é transformado em uma entrada estavel, eliminando as flutuacdes.
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Grupo PF: Parametros do fabricante

Grupo de parametros do fabricante, que ndo pode ser alterado pelo usudrio.

Grupo AO0: Segundo parametro do motor configuragao

Quando o usudrio precisa alternar entre dois motores, a alternancia do motor pode ser realizada
por meio de A0-00 ou da funcdo N2 41 do terminal DI digital multifuncional. Além disso, os dois
motores podem ser configurados com parametros da placa de identificacdo do motor, ajuste dos
parametros do motor, controle VF ou controle vetorial, e os parametros relacionados ao

desempenho do controle VF ou do controle vetorial podem ser configurados separadamente.

Os trés grupos de cédigos de fungdo Al, A2 e A3 correspondem aos parametros do motor, as

configuracdes dos parametros VF e aos pardmetros de controle vetorial do segundo motor,
respectivamente. Todos os parametros do grupo A, suas definicdes de conteddo e métodos de
uso sao consistentes com os parametros relevantes do primeiro motor. Aqui a descrigdo ndo sera

repetida, e o usudrio pode consultar a descricao dos parametros relevantes do primeiro motor.

c?g:&%om NOME DA FUNGCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) P‘;z:;% : - ALTERAR
A0-00 Sele¢do do motor o~1 1 *
1: Motor N2 1
2: Motor N2 2

Quando o motor atual é o n2 1, os grupos de funcdes A1~A3 ndo sdo visiveis.

PADRAO DE
FABRICA

CcODIGO DA
FUNCAO

NOME DA FUNCAO DESCRIGAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO)

ALTERAR

O segundo modo de

A0-01
0-0 controle do motor

1~2 2

1: Controle vetorial malha aberta (vetorial sem sensor de velocidade);

2: Controle VF.

PADRAO DE
FABRICA

cODIGO DA
FUNGCAO

NOME DA FUNCAO DESCRIGAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO)

ALTERAR

Rampa de
aceleragdo e
desaceleragdo para
o segundo motor

A0-02 1~4 0

0: Consistente com o primeiro motor;

1: Tempo de aceleragdo e desaceleragao 1, P0-23, P0-24;
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2: Tempo de aceleragido e desaceleragao 2, P7-03, P7-04;
3: Tempo de aceleragido e desaceleragao 3, P7-05, P7-06;

4: Tempo de aceleragao e desaceleragao 4, P7-07, P7-08.

Grupo Al: Segundo motor Parametros

A descricdo detalhada dos parametros do cédigo de funcdo desse grupo é a mesma que a do
grupo P4.

CODIGO DA

FUNGCAO

A1-00

NOME DA FUNGAO

Auto sintonia (Auto
Tunning)

DESCRICAO (FAIXA DE AJUSTE)

0~2

PADRAO DE
FABRICA

0: Sem funcao,

1: Auto sintonia (Auto Tunning) estatica,

2: Auto sintonia (Auto Tunning) dinamica

CcODIGO DA = = = PADRAO DE
FUNCAO NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) FABRICA
A1-01 Poténcia nominal do 0,1kw” 1000,0kw Vide placa do
motor 2 motor
A1-02 Tensdo nominal do 1V~ 1500V Vide placa do
motor 2 motor
A1-03 Numero de polos do 2264 Vide placa do
motor 2 motor
A1-04 Corrente nominal 0,1A" 3000,0A Vide placa do
do motor 2 motor
A1-05 Frequéncia nominal 0,01Hz" P0-14 Vide placa do
do motor 2 motor
A1-06 Velocidade nominal 1rpm” 65535rpm Vide placa do
do motor 2 motor
A1-07 Corrente sem carga 0,1A" 1500,0A (o] modfelo é
do motor 2 determinado
Resisténcia do ~ O modelo é
Al-08 estator do motor 2 0,001 65,5350hm determinado
A1-09 Resisténcia do rotor 0,001" 65,5350hm (o] mod.elo é
do motor 2 determinado
A1-10 Indutancia muatua 0,1mH" 6553,5mH (o] mod.elo é
do motor 2 determinado
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CcODIGO DA = = = PADRAO DE
FUNCI\O NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) FABRICA ALTERAR
AL-11 Indutancia de fuga 0,01mH" 655,35mH (o] mod.elo é *
do motor 2 determinado
A1-12 Aceleraggoem |, ~ ¢060,0s 10.0s *
ajuste dinamico
A1-13 Desaceleragdo em |, o~ gq00 05 10.0s *
ajuste dinamico

Grupo A2: Parametro VF do segundo motor configuragao

A descricdao detalhada dos parametros do cédigo de fungao desse grupo é consistente com o
grupo P2. Para os cddigos de fungdo de controle de VF nao listados nesse grupo, o grupo P2 é
usado diretamente.

cODIGO DA PADRAO DE

NOME DA FUNGAO DESCRICAO (FAIXA DE AJUSTE) FABRICA ALTERAR

FUNCAO

Torque boost motor

) 0,0%" 30,0% 0.0% *

A2-00

Quando o parametro é definido como 0, significa aumento automatico de torque.

CODIGO DA - o PADRAO DE
FUNCI\O NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE AJUSTE) FABRICA ALTERAR
A2-01 Ganho de ?up[essao 0~ 100 (o] mod.elo é %
de oscilagdo determinado

Grupo A3: Controle vetorial do segundo motor parameters

A funcdo desse grupo de parametros é semelhante a dos parametros do grupo P3, que é
vetorizado quando o motor escolhido é o Motor 2. Para obter a descri¢cdo detalhada do cédigo
de fungdo, consulte a descri¢cao do cédigo de fungdo do grupo P3.

cODIGO DA - - PADRAO DE
FUNCAO NOME DA FUNGCAO DESCRICAO (FAIXA DE AJUSTE) FABRICA ALTERAR
A3-00 Frequéncia de 0,00Hz" A3-02 5,00Hz %*
comutagao P1
A3-02 Frequénciade | 3 50~ po.14 10,00Hz *
comutagdo P2
Ganho KP em baixa ~
A3-04 . 0,1" 10,0 4.0 *
Velocidade
A3-05 TempoTlembaixa | o o)~ 14 005 0.50s *
Velocidade
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cODIGO DA

PADRAO DE

FUNCAO NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE AJUSTE) FABRICA ALTERAR
A3-06 Ganho KI.’ em alta 0,1% 10,0 2.0 %
Velocidade
A3-07 TempoTlemalta | o)~ 10,005 1.00s *
velocidade
Atributo integral do
A3-08 loop de velocidade | 0~1 0 *
selegdo
A3-11 Ganho KPda 1 45~ 30000 2000 *
corrente de torque
A3-12 GanhoKida 1 g~ 39000 1300 *
corrente de torque
Ganho KP da
A3-13 corrente de 0" 30000 2000 *
excitagao
Ganho Ki da
A3-14 corrente de 0" 30000 1300 *
excitagao
A3-15 Fluxo de frenagem 0~200 0 %
(ganho)
A3-16 Compensacdode | o0 .)500 100% *
escorregamento
A3-17 Compensacdode | o0~ 000, 100% *
escorregamento
Filtro de feedback
A3-18 do loop de 0,000s" 1,000s 0.015s %
velocidade
Constante de tempo
Tempo do filtro de
A3-19 saidadoloopde | 10~ 1 0005 0.000s %
velocidade
constante
Fonte do limite
A3-20 superior do torque | 0~4 0 *
elétrico
A3-21 Limite superior do | 0.~ 550 09 150.0% %
torque elétrico
Fonte do limite
A3-22 superior do torque | 0~4 0 *
de frenagem
Limite superior do ~
A3-23 0,0% 200,0% 150% *
torque de frenagem

Grupo BO: Sistema parametros

BO é usado para gerenciar o grupo de cddigos de fungao do inversor, que pode ser definido pelo

usuario conforme necessario.
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CORIGOBA NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO)

FUNCAO

PADRAO DE
FABRICA

ALTERAR

Alteragdo de

B0-00 A
parametros

0~1

0: Ler e alterar,

1: Somente leitura, exceto para B0-00, todos os cédigos de funcdo sé podem ser visualizados e

ndo podem ser modificados, o que pode evitar que os parametros sejam operados

incorretamente.

CODIGO DA

PADRAO DE

FUNCAO NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) FABRICA ALTERAR
B0-01 Reservado - - -
B0-02 Reservado - - -
B0-03 Reservado - - -

CODIGO DA

PADRAO DE
FABRICA

ALTERAR

FUNCAO NOME DA FUNCAO DESCRIGCAO (FAIXA DE CONFIGURACAO)
Exibi¢do da
B0-04 frequéncia de 0~1

operagao do vetorial

0: frequéncia em tempo real;

1: frequéncia definida.

CORIGOBA NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO)

FUNCAO

PADRAO DE
FABRICA

ALTERAR

Selegdo de exibicdo
B0-05 durante o ajuste 0~1
UP/DOWN

0: Exibe o valor definido;

1: Exibir o valor atual da variavel.

Grupo B1: Cadigo de fun¢do do usudrio customizagdo

O inversor BD600 oferece aos usuarios 31 cédigos de fungdo personalizados livremente definiveis

pelo usudrio para facilitar a visualizagdo, a modificacdo de parametros e a operagdo rapida.

Depois que o usudrio personalizar o cddigo de funcdo por meio do grupo B1, entre no modo de

menu do usudrio -USEr para visualizar e modificar o cédigo de fun¢do personalizado. Para saber
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como entrar e sair do modo de menu do usudrio, consulte o Capitulo 4 <<4.4 Modo de menu de
cddigo de funcao e instrucdes de troca>>.

PADRAO DE
FABRICA

CODIGO DA

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) ALTERAR

FUNGCAO

Limpar codigo de
fungdo
personalizado
selegdo

B1-00 0~1 0 *

0: Sem funcgao;

1: Reset, limpa os cédigos de funcdo definidos pelo usuario. Apds a reset, B1-01 ~ B1-31 sdo todos
uP0.00 e, ao mesmo tempo, o cddigo de fungao do usudrio personalizado de fabrica pode ser

restaurado por meio de P0-28.

cODIGO DA - - - PADRAO DE
FUNCAO NOME DA FUNGCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) FABRICA ALTERAR
B1-01 Parametro uP0-00" uU1-xx uP0-03 *
personalizado 1
B1-02 Parametro uP0-00" uU1-xx uP0-04 *

personalizado 2

B1-03 Parametro uP0-00" uU1-xx uP0-06 *
personalizado 3

Parametro

B1-04 . uP0-00" uU1-xx uP0-23 *
personalizado 4

B1-05 Parametro uP0-00~ uU1-xx uP0-24 *
personalizado 5

B1-06 Parametro uP0-00" uU1-xx uP4-00 *
personalizado 6

B1-07 Parametro uP0-00" uU1-xx uP4-01 %*

personalizado 7

B1-08 Parametro uP0-00" uU1-xx uP4-02 %*
personalizado 8

B1-09 Parametro uP0-00~ uU1-xx uP4-04 %*
personalizado 9

Parametro

B1-10 ) uP0-00" uU1-xx uP4-05 *
personalizado 10
B1-11 Parametro uP0-00" UU1-xx uP4-06 %
personalizado 11
Parametro ~
B1-12 uP0-00 uU1-xx uP4-12 b g

personalizado 12
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CODIGO DA - ~ ~ PADRAO DE
FUNCAO NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) FABRICA ALTERAR
Parametro ~
B1-13 . uP0-00 uU1-xx uP4-13
personalizado 13
Parametro ~
B1-14 . uP0-00 uU1-xx uP5-00
personalizado 14
Parametro ~
B1-15 R uP0-00 uU1l-xx uP5-01
personalizado 15
Parametro ~
B1-16 . uP0-00 uU1-xx uP5-02
personalizado 16
Parametro ~
B1-17 . uP0-00 uU1l-xx uP6-00
personalizado 17
Parametro ~
B1-18 . uP0-00 uU1-xx uP6-01
personalizado 18
Parametro ~
B1-19 . uP0-00 uU1-xx uP0-00
personalizado 19
Parametro ~
B1-20 . uP0-00 uU1-xx uP0-00
personalizado 20
Parametro ~
B1-21 . uP0-00 uU1-xx uP0-00
personalizado 21
Parametro ~
B1-22 R uP0-00 uU1-xx uP0-00
personalizado 22
Parametro ~
B1-23 . uP0-00 uU1l-xx uP0-00
personalizado 23
Parametro ~
B1-24 . uP0-00 uU1-xx uP0-00
personalizado 24
Parametro ~
B1-25 . uP0-00 uU1-xx uP0-00
personalizado 25
Parametro ~
B1-26 . uP0-00 uU1-xx uP0-00
personalizado 26
Parametro ~
B1-27 . uP0-00 uU1-xx uP0-00
personalizado 27
Parametro ~
B1-28 R uP0-00 uU1-xx uP0-00
personalizado 28
Parametro ~
B1-29 . uP0-00 uU1l-xx uP0-00
personalizado 29
Parametro ~
B1-30 . uP0-00 uU1-xx uP0-00
personalizado 30
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cODIGO DA - - - PADRAO DE
S NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) EABRICA ALTERAR
B1-31 Parametro uP0-00" UU1-xx uP0-00 %

personalizado 31

O “u” minusculo na primeira letra do intervalo de cédigo de fungdo definido pelo usuario indica
o cddigo de funcdo definido pelo usuario e o restante dos simbolos indica o cédigo de funcao.

Por exemplo, uP0-03 indica que o cédigo de funcdo personalizado é P0-03, mas uP0-00 indica que
o cddigo de funcdo personalizado esta vazio.

Grupo B2: Otimizar o controle parametros

PADRAO DE
FABRICA

cODIGO DA

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) ALTERAR

FUNCAO

Compensagdo de

0~1 1 *
tempo morto

B2-00

0: Sem compensagao;

1: Compensagao.

PADRAO DE
FABRICA

cODIGO DA

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) ALTERAR

FUNCAO

B2-01 Método PWM 0~1 0 *

0: Modulagao assincrona;
1: Modulagao sincrona, vdlida somente para o modo de controle de controle VF e a frequéncia
de operacdo é maior que 85Hz;

A modulacao sincrona significa que a frequéncia portadora do inversor muda linearmente com a
frequéncia de saida e geralmente é usada em uma frequéncia mais alta, o que é benéfico para
melhorar a qualidade da tens3do de saida. A modulagdo assincrona significa que a frequéncia

portadora é constante, e o efeito da modulacao assincrona é melhor em baixas frequéncias.

cODIGO DA = = = PADRAO DE
FUNCf\O NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) FABRICA ALTERAR
Selecdo de
B2-02 sete/cinco 0~1 0 *

segmentos de PWM
0: 7 segmentos em todo o processo;

1: Comutacgdo automatica de sete/cinco segmentos;

Quando a modulacdo continua de sete estdgios PWM é usada, a perda de comutacdo do inversor
é grande, mas a ondula¢do de corrente é pequena; no modo de depuragao intermitente de 5
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estagios, a perda de comutacdo é pequena, a ondulagdo de corrente é grande e o ruido do motor
aumenta.

PADRAO DE
FABRICA

CODIGO DA

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) ALTERAR

FUNCAO

Ativagao do limite

B2-03 de corrente CBC

0~1 1 *

0: Desativado;

1: Ativado, nesse momento, a falha de sobrecorrente do inversor pode ser reduzida em grande
parte, de modo a realizar uma operagdo ininterrupta. Se o inversor falhar Err33 quando a corrente
for limitada rapidamente por um longo periodo, isso significa que o inversor esta sobrecarregado

e precisa parar.

cODIGO DA = = = PADRAO DE
FUNCAO NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) FABRICA ALTERAR
Tensdo de
acionamento do ~ 360.0V
B2-04 circuito de frenagem 330,0Vcc 1200,0Vcc 690.0V *
PB

690.0 é o valor do inversor da classe 380V, e o valor é 360,0V na classe 220V;

Esse valor é o ponto de tensdo no qual o resistor de frenagem é ativado. Quando houver um
resistor de frenagem e a tensdao do barramento for maior que B2-04, o inversor liberard o excesso
de energia de frenagem por meio do resistor de frenagem para evitar a sobretensdo do inversor.

PADRAO DE
FABRICA

cODIGO DA

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) ALTERAR

FUNCAO

Ponto de subtensdo 200.0V
B2-05 Nivel de protegdo 150,0Vcc” 500,0Vce ’ *
= 350.0vV
de subtensdo

350.0 é o valor do inversor da classe 380V, e o valor é 200,0V na classe 220V;

Esse valor é o ponto de avaliagdo da falha de subtensdo do inversor. Quando a tensdo do
barramento do inversor for inferior a esse valor e ele estiver em funcionamento, ele emitira a
falha de subtensdo Errl2. Ao mesmo tempo, o modo de reinicializacdo da falha de subtensao

pode ser selecionado por meio de P9-17.

cODIGO DA = - - PADRAO DE
FUNCAO NOME DA FUNGAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) FABRICA ALTERAR
B2-06 Configuragdo de 0”6 0 "

PWM aleatério
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Essa funcdo é valida somente para VF. O PWM aleatério pode suavizar o som aspero e monétono
do motor e reduzir a interferéncia eletromagnética externa. PWM aleatérios produzem efeitos
diferentes, e 0 significa invalido.

PADRAO DE
FABRICA

cODIGO DA
FUNCAO

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO)

ALTERAR

Sele¢do do modo de ~

B2-07 operagao em OHz

0: sem saida de corrente;
1: operagao normal;

2: Saida com corrente de freio CC de parada P1-16.

PADRAO DE
FABRICA

CODIGO DA

NOME DA FUNGAO DESCRICAO (FAIXA DE AJUSTE) ALTERAR

FUNCAO

Sele¢do do modo de
limitagdo da
B2-08 frequéncia de 0 2 0 *
chaveamento de
baixa frequéncia

0: modo de limite O

1: Modo restrito 1

2: llimitado (a portadora de todas as bandas de frequéncia é a mesma)

Grupo B3: Parametros de calibragao

PADRAO DE
FABRICA

CODIGO DA

NOME DA FUNGAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) ALTERAR

FUNCAO

B3-00 Valor mostrado All g o496\~ 10,000V 3.000V %
tensao 1

B3-01 Valor medido AIL g 99\~ 10.000v 3.000V *
tensao 1

B3-02 Valor mostrado AlL | o499\~ 1 000V 8.000V *
tensao 2

B3-03 Valormedido AlL | _g 99\~ 10.000v 8.000V %
tensao 2

B3-04 Valor mostrado AI2 | o490\~ 1 000y 3.000V *
tensao 1

B3-05 Valor medido AI2 | _g 94\, 10.000v 3.000V %*
tensao 1
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CODIGO DA . > > PADRAO DE
FUNCAO NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) CABRICA ALTERAR
B3-06 Valor mostrado AI2 | o499\~ 1 000V 8.000V %
tensao 2
B3-07 Valormedido A2 | 99\~ 10 000V 8.000V *
tensao 2

Os cédigos de funcio B3-00"B3-07 sdo usados para corrigir o erro entre o valor de entrada real
da quantidade analdgica Al e o valor Al exibido pelo inversor, de modo a eliminar a influéncia do
deslocamento de zero e da linearidade da porta de entrada Al. Esse grupo de parametros
funcionais foi calibrado antes de sair da fabrica, e o usuario pode calibra-lo novamente de acordo
com o uso no local, mas os parametros serdo restaurados juntos ao restaurar os padrdes de
fabrica. Geralmente, a calibracdo nao é necessaria no local da aplicacao.

A tensdao medida se refere a tensdo real medida por um multimetro e outros instrumentos de
medicdo, e a tensdo exibida se refere ao valor de tensao exibido amostrado pelo inversor. As
tensdes exibidas de All e AI2 correspondem aos cédigos de fungao U1-19 e U1-20,
respectivamente.

Ao calibrar, insira dois valores de tensdo em cada porta de entrada Al e, respectivamente, insira
o valor medido pelo multimetro e o valor lido pelo grupo U0 nos cédigos d e funcdo acima; em
seguida, o inversor executara automaticamente a calibragdo e o deslocamento do zero Al.
Corregao de ganho.

c?g:&%om NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) Pﬁ:ﬁ,% : B AERAR
B3-12 Tensdo alvo AO11 | -9,999V" 10,000V 3.000V *
B3-13 Tensdo m:dida AOL 1 9 .999v™ 10,000V 3.000V *
B3-14 Tensdo alvo AO12 | -9,999V" 10,000V 8.000V *
B3-15 Tensdo mze"“da A0 | 9 .999v™ 10.000V 8.000V *
B3-16 Tensdo alvo AO2 1 -9,999V"~ 10.000V 3.000V *
B3-17 Tensdo m:dida A02 | 5 999v™ 10,000V 3.000V %
B3-18 Tensdo alvo AO22 | -9,999V" 10,000V 8.000V *
B3-19 Tensdo m:dida A02 | 9 999v™ 10.000v 8.000V *
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Os codigos de funcdo B3-127B3-19 s3o usados para corrigir o erro entre o valor de saida real da
guantidade analdgica AO e o valor de saida tedrico. Ele foi calibrado na fabrica e geralmente nao
precisa ser calibrado no local da aplicacdo. Ao restaurar o valor real, ele sera restaurado para o
valor de calibragao de fabrica.

A tensdo alvo refere-se ao valor tedrico da tensdo de saida do inversor. U1-37 e U1-38
correspondem as tensdes-alvo de AO1 e AO2, respectivamente. A tensdo medida refere-se ao
valor real da tensdo de saida medida por instrumentos como um multimetro.

Durante a calibracdo, depois de inserir a tensdo-alvo e a tensdo medida no cddigo de funcdo
correspondente, o inversor corrigird automaticamente o valor de saida.

Grupo B4: Parametros de controle mestre-escravo

O controle mestre-escravo refere-se a troca de dados entre dois ou mais inversores por meio de
comunicacdo ponto a ponto, de modo a obter o efeito de sincronizacdo de velocidade ou
equilibrio de corrente entre varios inversores, e é frequentemente usado em ocasides de varios
acionamentos. Por exemplo, escavadeiras de areia, transportadores de correia de minas de
carvao, etc. Defina corretamente o grupo P8 de comunicacdo do inversor antes de usa-lo.

Ao usar a comunicacdo RS485 para controle mestre-escravo, o inversor ndo pode mais s e
comunicar normalmente com o computador host usando a comunicacdo RS485, caso contrario,
o sistema funcionara de forma anormal. Ha as seguintes precaucGes ao usar o controle mestre-
escravo:

As dire¢cdes mestre e escravo sao determinadas

Quando o controle mestre-escravo e o controle sincrono de velocidade forem necessarios,
certifique-se de que as dire¢Ges reais de funcionamento dos motores mestre e escravo sejam as
mesmas antes de comecar a funcionar.

Quando as direcdes mestre e escrava forem inconsistentes, a direcao real de funcionamento do
motor pode ser alterada selecionando P0-13 por meio da diregdo do motor ou alterando a
sequéncia de fiagcdo entre o motor e o terminal de saida do inversor.

Configuragao dos parametros de controle mestre e escravo

Quando varios inversores sao usados para acionar a mesma carga, ha dois métodos de controle
para o mestre e 0 escravo:

1. O modo de controle mestre P0O-03 é definido como vetorial, e o escravo é o controle

vetorial e de torque. Esse método é usado na maioria dos casos.
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2. O modo de controle mestre P0O-03 é definido como VF, e o escravo P0-03 também é
definido como VF. Nesse momento, defina a taxa de afundamento apropriada P7-18,
consulte P7-18 para obter o método de configuracdo. Caso contrario, a corrente entre o

mestre e o escravo ficara desequilibrada;

3. Quando as taxas de transmissdo mecanica do mestre e do escravo forem as mesmas, a

frequéncia maxima P0-14 dos inversores mestre e escravo deve ser a mesma;

4. Quando o host B4-02=0, o tempo de aceleracdo e desaceleracdo do escravo deve ser
definido como 0; quando o host B4-02=1, o tempo de aceleracdo e desaceleracdao do

escravo deve ser consistente com o host;

5. S6 pode haver um mestre em um sistema, mas pode haver varios escravos. Ao mesmo
tempo, de acordo com o método de comunicagao usado, o BD700 suporta apenas a

comunicagao 485.

CcODIGO DA
FUNCAO

PADRAO DE
FABRICA

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO)

ALTERAR

Habilitagdo do
B4-00 controle mestre- 0~1 0 *
escravo

0: Desativado;

1: Ativado.

CSSLGC%ODA NOME DA FUNGAO DESCRIGCAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) P?:E:éﬁ;:E ALTERAR
B4-01 Este equipamento 0~1 0 *
0: Mestre;
1: Escravo.

cODIGO DA
FUNCAO

PADRAO DE

FABRICA ALTERAR

NOME DA FUNCAO DESCRIGAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO)

Referéncia de
frequéncia
fornecida parao
escravo

0: Frequéncia de funcionamento,

B4-02 0~1 0 *

1: Frequéncia ajustada
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PADRAO DE
FABRICA

CODIGO DA

FUNCAO ALTERAR

NOME DA FUNGCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO)

Escravo segue o

~1
comando do mestre | ° 0 *

B4-03

0: Ndo segue, o escravo ndo parte apds mestre partir. Isto pode ser usado para verificar a
comunicagao.

1: Segue, o escravo segue o comando de partida e parada do mestre.

PADRAO DE
FABRICA

CODIGO DA
FUNCAO

NOME DA FUNGAO DESCRICAO (INTERVALO DE CONFIGURAGAO)

ALTERAR

Offset da referéncia
de frequéncia
recebida pelo

escravo

B4-04 0,00% ~ 600,00% 100.00% *

Coeficiente de
B4-05 torque recebido -10,00 ~ 10,00 1.00 *
pelo escravo

O escravo recebe a
B4-06 polarizagio de -50,00% ~ 50,00% 0.00% *
torque

B4-04 a B4-06 sdao parametros efetivos apenas para o equipamento “escravo”, usados para definir

a relagdo entre o mestre e o escravo.

PADRAO DE
FABRICA

CODIGO DA
FUNCAO

NOME DA FUNGCAO DESCRICAO (INTERVALO DE CONFIGURACAO)

ALTERAR

Offset de variagao

P 0,20%" 10,00% 0.50% *
de frequéncia

B4-07

Tempo de detec¢do
de queda
comunicagao
mestre-escravo

Defina o tempo de deteccdo de interrupcdo da comunicacdo mestre-escravo, sem deteccao

B4-08 0,00s” 10,0s 0.1s *

guando for 0. Observacdo: <1> Somente o escravo tem efeito, <2> Somente o mestre tem efeito.

Grupo B5: Fungao de freio parametros

PADRAO DE
FABRICA

CODIGO DA

FUNCAO ALTERAR

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO)

Ativagao do controle

do freio (P6.00=32) | O} 0 *

B5-00

B5-01 Atrasoantesdo | v, o 0s *
freio abrir
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PADRAO DE
FABRICA

cODIGO DA

FUNCAO ALTERAR

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO)

B5-02 Atrasoantesdo | v, o 0.3 *
freio fechar

Frequéncia de

B5-03 . 0,00Hz" 20,00Hz 2,50Hz *
abertura do freio
comando frente

B5-04 Frequéncia de 0,00Hz" 20,00Hz 1,50Hz *

fechamento do freio
comando frente
Frequéncia de
B5-05 abertura do freio | 0,00Hz™ 20,00Hz 2,50 Hz *
comando reverso

Frequéncia de
B5-06 fechamento do freio | 0,00Hz" 20,00Hz 1,50Hz *
comando reverso

Limite de corrente
B5-07 para ativacdo do 0" 100,0 40.0 *
freio
Tempo de retengao
da frequéncia
depois que o freio é
aberto
Tempo de reteng¢do
B5-09 do freio depoisde | 0™ 20,0s 0.5s *
acionado (parada)

B5-08 0" 20,0s 0.5s *

Limite de corrente
B5-10 durante o 50,0%" 200,0% 120.0% *
travamento

Ao definir os cddigos de funcao B5-01~B5-10, o conforto de partida e parada da carga pode ser

bem ajustado, semelhante ao diagrama de uso da légica do freio na figura abaixo. Os significados
exatos de cada cédigo de funcdo sdo mostrados na figura a seguir, e a selecao da frequéncia de
partida e do tempo de retenc¢do da frequéncia de partida foi adicionada.
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Freguéncia de

fechamento

FWD: B5-04  Desligamento com a
REV: B5-06 trava fechada

A Frequéncia de abertura
FWD: B5-03
REV: B5-05

B5-11=
‘-\/
Frequéncia T P | + e .
de saida [ | | | ComandoFWD ouREV : : :
Parar | (.
Comando == ——=—= =P
de partida | | | Abertura | | |
| L |
I | | Fechamento
Agao do '—--{--- -+ I - e e o
|
I

freio -1
-0
Caorrente = i I I
de saida I | I | : I I |
IIBS-‘IO! (" B5-08 I | IHIBS-O":!
| BS5-0 1> : | B5-02je—»| [
Afraso Atraso

Logica do Freio
1. Apodsreceber o comando de partida, o inversor ird acelerar até a frequ/~encia de abertura

ajustada em B5-03 (frente) ou B5-05 (reverso) .

2. Ao atingir a frequéncia de abertura, a frequencia é mantida pelo tempo de atraso do freio

antes de abrir B5-01.

3. Se B5-12=1, a verificacdo da condicdo de corrente sera necessaria, a corrente deverd
atingir o valor ajustado no Limite de corrente para ativacdo do freio B5-07. O padrdo é 0,

neste valor ndo ha verificacdo.

4. Enquanto o freio estiver fechado, a corrente de saida podera ser limitada no parametro

B5-10.

5. Com a saida (P6-00~02) = 32: Saida de controle do freio (B5) ativada, permanecera na

frequéencia de abertura pelo tempo programado em B5-08.

6. Apds receber o comando de parada, o inversor desacelera até a “Frequécnia de

fechamento B5-04 (frente) ou B5-06 (reverso).

7. Ao atingir a frequéncia de fechamento, esta sera mantida pelo tempo programado para
acionamento do freio em B5-02. Ainda se mantera na frequencia de fechamento, com o
freio fechado, pelo tempo programado em B5-09, e depois ird parar por rampa ou inércia

de acordo com o selecionado B5-11.
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8. Por padrdo, B5-11 = 0 — parada por inércia. Para melhor performance B5-11 =1, o inversor

ird parar por rampa apds o acionamento do freio.

CcODIGO DA - - PADRAO DE
FUNCAO NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE AJUSTE) FABRICA ALTERAR
Modo de
B5-11 desligamentocoma | 0" 1 0 *

trava fechada
Esse parametro pode ser usado para selecionar se o modo de desligamento apds o fechamento

do freio é o desligamento livre direto ou a desaceleragdo para o desligamento 0.
0: Parada por inercia

1: Parada por rampa

PADRAO DE

CODIGO DA

FUNCI\O NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE AJUSTE) FABRICA ALTERAR
B5-12 Modo de al?ertura 0~ 1 0 *
do freio

0: Abre de acordo com a frequéncia

A condicdo para determinar a abertura do freio é que o conversor de frequéncia emita para a
frequéncia definida em B5-03 (subida) e B5-05 (descida) e, em seguida, abra o freio apds o tempo
definido em B5-01 (atraso de abertura do freio).

1: Abre de acordo com a frequéncia e a corrente

A condicdo de julgamento para abrir o freio ndo é apenas que a saida do conversor de frequéncia
atinja a frequéncia definida em B5-03 (subindo) e B5-05 (descendo), mas também que a corrente
do conversor de frequéncia atinja o valor definido em B5- 07 (corrente de abertura do freio).

PADRAO DE
FABRICA

cODIGO DA

NOME DA FUNGAO DESCRIGCAO (FAIXA DE AJUSTE) ALTERAR

FUNCAO

FungOes especiais
B5-13 para elevadores 0~1 0 *
civis

0: Desativadas

1: Ativadas, as func¢Oes especiais para elevadores civis estdo ativadas

PADRAO DE
FABRICA

cODIGO DA
FUNCAO

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE AJUSTE)

ALTERAR

Frequéncia de

,. 0,00Hz~ P0-14 Hz 20,00Hz b g
operacio em modo

B5-14
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PADRAO DE
FABRICA

cODIGO DA

NOME DA FUNGAO DESCRICAO (FAIXA DE AJUSTE) ALTERAR

FUNCAO

emergéncia do
elevador (no-break)

Quando um sinal de emergéncia é inserido, o conversor de frequéncia entrard no estado de
operacdo de emergéncia, com a frequéncia de operacdo definida pelo cédigo de funcdo. No
estado de operacdo de emergéncia, o conversor de frequéncia selecionara o tempo de aceleracdo
e desaceleracdo 4 como o tempo de aceleracdo e desaceleracdo atual.

PADRAO DE
FABRICA

cODIGO DA

NOME DA FUNGAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) ALTERAR

FUNCAO

Frequéncia de
operagao em
Manutengdo do
elevador

Quando o sinal de manutencdo é inserido, a frequéncia de operacdo do conversor de frequéncia

B5-15 0,00Hz" P0-14 Hz 20,00Hz *

serd executada de acordo com a frequéncia de operagdao de manutencgao.

PADRAO DE
FABRICA

cODIGO DA

NOME DA FUNGAO DESCRICAO (FAIXA DE AJUSTE) ALTERAR

FUNCAO

Operagdo em modo
B5-16 emergéncia (no- 0~1 1 *
break)

0: Elevador parado

Quando ha uma entrada de sinal de emergéncia, o inversor de frequéncia nao partird com um
novo comando de partida.

1: Elevador em funcionamento (no break)

Quando hd uma entrada de sinal de emergéncia, o inversor de frequéncia é alimentado pelo No
Break e pode operar na frequéncia de emergéncia.

PADRAO DE
FABRICA

cODIGO DA

FUNCAO ALTERAR

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO)

Corregdo frequéncia
B5-17 de subida do 0,00Hz"~ 5,00Hz 0 *
elevador

Esse parametro é usado para corrigir a precisdo do nivelamento do elevador. Por exemplo,

quando o elevador sobe com meia carga, ele estara apenas na posicao de nivelamento, mas
guando sobe sem carga, ele excederd a posicao de nivelamento. O aumento desse valor pode
corrigir a precisao do nivelamento.
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PADRAO DE
FABRICA

cODIGO DA

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) ALTERAR

FUNCAO

Corregdo frequéncia
B5-18 de descida do 0,00Hz™ 5,00Hz 0 *
elevador

Esse parametro é usado para corrigir a precisdo do nivelamento do elevador. Por exemplo,

guando o elevador desce com meia carga, ele estara na posicao de nivelamento, mas quando
desce sem carga, ele ndo alcancara a posicdo de nivelamento. O aumento desse valor pode
corrigir a precisdo do nivelamento.

PADRAO DE
FABRICA

cODIGO DA

NOME DA FUNGAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) ALTERAR

FUNCAO

Tempo efetivo do
B5-19 sinal de emergéncia | 0~ 3600.0 0 *
do elevador
Tempo efetivo do
sinal de saida de ~
B5-20 . 0 3600.0 0 *
emergéncia do

elevador
Esses dois parametros sdao usados para definir o tempo valido e invalido da saida do sinal de

emergéncia. Quando o sinal de emergéncia é vdlido, o conversor de frequéncia inicia a
temporizagao. Quando o tempo excede o valor definido por B5-19 e a fungao do terminal de saida
(Y1 Y2 R1 R2) é selecionada como func¢do 46 (tempo de sinal de emergéncia alcancado), o
terminal emite um sinal valido e mantém o tempo definido por B5-20. Depois que o tempo excede
B5-20, o terminal emite um sinal invalido.

A

Sinal de emergéncia "

Tempodo sinal de emergéncia

e .b

Alcancar a saida

:
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A saida do sinal de emergéncia indica que os elevadores civis sao sensiveis ao ruido do ventilador
de resfriamento. A ventoinha do elevador fica silenciosa em P7-26=2, e a ventoinha de
resfriamento inicia com a temperatura.

Grupo B6: Func¢ao Sleep wakeup parametros

Esse grupo de parametros é usado principalmente para realizar as fungdes de suspensao e
despertar em aplicacdes de fornecimento de dgua sob pressdo constante. Preste atencdo aos
seguintes aspectos ao usa-lo:

1. Selecione o modo B6-00 para controlar a funcdo de suspensdo de acordo com os

requisitos da aplicacao;

2. Se afonte de frequéncia usar PID, a operac¢do do PID no estado de suspensdo sera afetada
pelo cédigo de funcdo PA-29. Nesse momento, a operacdo quando o PID é interrompido

deve ser selecionada (PA-29=1);

3. Em circunstancias normais, defina a frequéncia de despertar ((100,0%-B6-03 diferenca de
despertar)*P0-14 frequéncia maxima de saida) maior do que a frequéncia de suspensdo

B6-01.

B6-00 Selecdo de hibernar | 0~3 0 *

0: A fungao de hibernar é invalida
1: O terminal de entrada digital DI controla a funcdo de hibernar

Depois que o terminal DI de entrada digital do estator for definido como a funcdo n2 53, quando

DI for valido, ele entrard em hibernar apds atrasar o tempo definido em B6-02.

2: A funcdo de hibernar é controlada pelo valor de configuracdo do PID e pelo valor do feedback.

Nesse momento, a fonte de frequéncia P0-06 do inversor deve ser PID, consulte a Figura 5-28.

3: Controle a fungdo de hibernar de acordo com a frequéncia de operacdo

Durante a operacao do inversor, quando a frequéncia definida for menor ou igual a frequéncia de

repouso de B6-01, ele entrara no estado de repouso e vice-versa.
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Se a frequéncia definida do inversor for maior do que a frequéncia de despertar (diferenca de

despertar B6-03 * frequéncia mdaxima de saida P0-14), ele entrard no estado de despertar.

PADRAO DE
FABRICA

CODIGO DA

FUNCAO ALTERAR

NOME DA FUNCAO DESCRIGAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO)

Frequéncia de

hibernar (B6-00=3) | 00HZ P0-14 0,00Hz *

B6-01

Quando B6-00=1, essa funcao é invdlida;

Quando a fungdo de hibernar é efetiva e a frequéncia de operagao é menor que esse valor, apds

o tempo de atraso de hibernar B6-02, o inversor comeca a suspender (parar).

Veja a ilustragdo: A=saida do PID; B=valor de feedback do PID.
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Tempn[ﬂ‘

A

s
:

Definir walor

B AR AR RS R R n-‘.. a

R A R R R B R B AR SR R AR R R
T P T T e

Tempoit)

5

:
i
Parada Inicio

HS H P’

Figura — Grafico de frequéncia do processo de hibernar
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PADRAO DE
FABRICA

cODIGO DA

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) ALTERAR

FUNCAO

Atraso para
B6-02 acionamento de 0,0s” 3600,0s 20.0s b g
hibernar

Defina o tempo de atraso de hibernar sono. Consulte a Figura 13-32 para ver sua fungao.

PADRAO DE
FABRICA

cODIGO DA

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) ALTERAR

FUNGCAO

Referéncia para

o~ 0, o
despertar (B6-00=2) 0,0%  100,0% 10.0% *

B6-03

Quando B6-00=2, esse parametro considera a pressao maxima como o objeto de referéncia, ou
seja, a pressao maxima é 100%; Quando B6-00=3, esse parametro usa a frequéncia maxima PO-
14 como objeto de referéncia, ou seja, a frequéncia maxima é 100%;

Quando a diferenca de ativacdo entre o valor fornecido e o valor de feedback exceder o valor
definido por esse parametro, o regulador PID sera reiniciado apds o atraso de ativacdao B6-04. PA-
04=0 efeito positivo, valor de despertar = valor definido - diferenga de despertar; PA- 04=1 efeito
reverso, valor de despertar = valor definido + diferenca de despertar.

Veja a ilustragdo:

C=valor de despertar, quando o parametro PA-04=1.
— D=valor de despertar, quando o parametro PA-04=0.

— E= O valor de feedback é maior que o valor de despertar e a duragdo excede o parametro

B6-04 (atraso de despertar), e a fungao PID é reiniciada.

— F= O valor de feedback é menor do que o valor de despertar e a duracdo excede o

parametro B6-04 (atraso de despertar), e a fungao PID é reiniciada.

4 A E /7\-’
2 ; SN N €
A o
o PA-D4=1 BG-03 —‘;1 BA-04
Y Y e
A A Valor definido / /X
B&-03
Y PA-O4=0 y R £~
TS
: ik
‘I';npﬂ’.ﬂ | il Tampfg)

Figura — Diagrama de despertar
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PADRAO DE
FABRICA

CODIGO DA
FUNCAO

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO)

ALTERAR

B6-04 Atraso de despertar | 0,0s” 3600,0s 0.5s

Defina o tempo de atraso do despertar, consulte a Figura 13-33 para ver a fungao.

PADRAO DE
FABRICA

CODIGO DA
FUNCAO

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO)

ALTERAR

Modo de controle
B6-05 de saida de fungao | 0~1 0
hibernar

0: Ajuste automatico do PID;

1: Frequéncia de hibernar B6-01.

CODIGODA 5 \E DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) FABRACIDE

FUNCAO FABRICA

ALTERAR

Frequéncia para

despertar (B6-00=3) 0,0s P0-14 o

B6-07

Grupo C1: Fungao de controle de tensao parametros

CcODIGO DA PADRAO DE

NOME DA FUNGAO DESCRICAO (FAIXA DE AJUSTE)

ALTERAR

FUNCAO FABRICA

€1-00 Modo de co:'ltrole o~2 0
de tensdo

0: Invélido

1: Controle de torque em malha aberta: sem deteccdo de tensdo e feedback, o conversor de

frequéncia controla o torque de saida para controlar a tensdao no material. O controle do torque

de saida por um conversor de frequéncia requer controle vetorial com sensores de velocidade

para obter melhores efeitos de controle.

2: Controle de velocidade em malha fechada: requer deteccao de tensdao e feedback, e o

conversor de frequéncia gera a frequéncia por meio do controle de loop fechado PID para atingir

a tensdo definida. O conversor de frequéncia controla a frequéncia de saida e seu método de

controle pode ser o controle vetorial sem sensor, o controle V/F ou o controle vetorial de loop

fechado.

PADRAO DE
FABRICA

CODIGO DA
FUNCAO

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO)

ALTERAR

Diregdo de

0~1 0
enrolamento

C1-01
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0: Frente
1: Reverso

A sele¢do do modo de rolagem para cima/para baixo pode ser usada com o terminal de chave de
rolagem para cima/para baixo. Quando o terminal da chave de enrolamento/abaixamento é
invalido, o modo de enrolamento/abaixamento real é definido da mesma forma que esse cédigo
de funcdo. Quando o terminal da chave de enrolamento é valido, o modo de enrolamento real é
oposto a configuracdo desse cddigo de funcao.

A relagdo entre a diregao da tensdo e o enrolamento:

A direcdo da tensdo é fixada na direcao da tensao do enrolamento, que é consistente com a
direcdo de operagao durante o controle de n3ao tensdo. Ao alternar entre enrolamento e
desenrolamento, altere apenas o C1-01 ou use o terminal de comutacdo de enrolamento e
desenrolamento para alternar, sem alterar as instru¢des de operagao para frente e para tras ao
mesmo tempo.

cODIGO DA = = PADRAO DE
FUNCZ\O NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE AJUSTE) FABRICA ALTERAR
C1-02 Frequéncia maxima 0,00Hz até a frequéncia maxima 30 *

de enrolamento

Frequéncia limite
C1-03 superior para 0,00Hz até a frequéncia maxima 10 *
desenrolamento

Quando o controle de tensdo estd em vigor, a frequéncia limite superior para o modo de

enrolamento e desenrolamento é determinada por C1-02 e C1-03.

cODIGO DA PADRAO DE

FUNCAO NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE AJUSTE) " ALTERAR
Relagdo de
C1-04 transmiss3o 0,01 600,00 1.85 *
mecanica

Relagdo de transmissdo mecanica = velocidade do motor/velocidade da bobina. A taxa de

transmissao mecanica deve ser definida corretamente durante o controle de tensdo.

cODIGO DA = = PADRAO DE
FUNCZ\O NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE AJUSTE) FABRICA ALTERAR
Fonte de
C1-05 configuracdo da 0~5 0 *
tensao

Esse parametro determina a fonte de controle da tensao:
0: A tensdo é definida como um nUmero, e o valor especifico é definido em C1-06.

1: All
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2: Al2
3: Al3

A tensdo é definida por meio de sinais analdgicos, como o uso de potenciémetros para definir a
tensdo. Ao selecionar as configuragdes de tensdo analdgica, certifique-se de definir a tensao
maxima. O valor maximo definido pela quantidade analdgica geralmente corresponde a tensao
maxima.

4: HDI: A configuragao da tensao é definida por meio da entrada de pulso. O terminal de entrada
de pulso deve ser um terminal DI5. Ao selecionar a tensao de configuracdo de pulso, certifique-
se de definir a tensdo maxima. O valor maximo definido para o pulso maximo geralmente
corresponde a tensdao maxima.

5: Comunicagdo RS485. Ao controlar com um computador superior, a tensdo pode ser definida
usando métodos de comunicagdo.

PADRAO DE
FABRICA

CcODIGO DA
FUNGCAO

NOME DA FUNCAO DESCRIGAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO)

ALTERAR

Configuragao da

o 0~ 30000N 1200 *
tensao

C1-06

Quando C1-05 é definido como 0, a tensdao controlada pelo conversor de frequéncia é
determinada por esse parametro.

PADRAO DE
FABRICA

cODIGO DA

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) ALTERAR

FUNGCAO

Configuragao de

RN 0"~ 30000N 2100 *
tensao maxima

C1-07

Ao selecionar a fonte de tensdo como controle analégico ou de pulso para C1-05, esse
paramentro determina o valor maximo do analégico ou do pulso.

PADRAO DE
FABRICA

cODIGO DA
FUNCAO

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO)

ALTERAR

Método de calculo
C1-08 para didametro do 0 6 1 *
rolo

0: Configuragao do cédigo de fungdo (C1-10)

1: Calculo da velocidade linear

2: Calculo de espessura cumulativa
3: All

4: Al2
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5: Al3 (cartdo de expansdo)

6: HDI Pulsos

PADRAO DE
FABRICA

CODIGO DA

NOME DA FUNGAO DESCRIGCAO (FAIXA DE AJUSTE) ALTERAR

FUNCAO

C1-09 Diametro maximo | ;. 4660mm 1100 *
do rolo

C1-10 Diametro do rolo 1~10000mm 320 *

Ao selecionar 3, 4, 5 e 6 como os métodos de calculo para o diametro do rolo de C1-08, a
quantidade maxima de entrada deve corresponder ao diametro maximo do rolo. Ao mesmo
tempo, quando o conversor de frequéncia calcula o préprio diametro do rolo, o diametro do rolo
calculado é limitado por esse parametro.

O diametro da bobina definido por C1-09 é limitado por esse parametro se o conversor de
frequéncia calcular um diametro de bobina inferior a esse valor devido a configuragdes incorretas

de parametros.

cODIGO DA - - PADRAO DE
FUNCAO NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE AJUSTE) ey ALTERAR
C1-11 Dlametromlc:al do 0~3 21000 *
rolo selecdo

Selecione o canal de entrada para o diametro inicial do rolo.
0: Configuragao do terminal DI

1: All

2: Al2

3: Al3 (cartdo de expansao)

CcODIGO DA = = = PADRAO DE
FUNCAO NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) FABRICA ALTERAR
C1-12 Diametro inicial do 1~10000mm 600 %
rolo1

c1-13 Diametro inicial do 1~10000mm 50 %
rolo 2

C1-14 Diametro inicial do 1~10000mm 50 %
rolo 3

C1-15 Diametro inicial do 1~10000mm 50 %
rolo 4
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Diametro inicial do rolo.

CODIGODA 5 \E DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) FABRACIDE

ALTERAR

FUNCAO FABRICA

Tempo do cliclo de
C1-16 verificagdo do 0.1~60.0s 1 *
diametro do rolo

Tempo de filtro para calcular o didametro do rolo para evitar mudancas rapidas no didmetro do

rolo.

CODIGO DA = = = PADRAO DE
FUNCAO NOME DA FUNGAO DESCRIGAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) e ALTERAR
c1-17 Limite 1 de variacdo | ;. 060mm 0 o
do diametro do rolo
C1-18 Limite 2 de variacdo 1~10000mm 0 o

do diametro do rolo

Limite de variagdao do diametro do rolo.

CODIGO DA PADRAO DE

FUNCAO NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) FABRICA ALTERAR
Selegdo de
C1-19 redefini¢do do 0”1 *

diametro do rolo
A selecdao das condi¢des de redefinicdo do diametro do rolo, a operagao de redefinicao do

didametro do rolo é iniciada pela fung¢do do terminal DI, e o diametro do rolo é definido de C1 a
19 antes da execucdo para determinar se a operacao de redefinicdo é possivel.

0: Durante a operagao, é proibido redefinir o diametro do rolo

1: Permite a redefinicdo do diametro do rolo durante a operacao

CODIGO DA - - PADRAO DE
FUNCAO NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE AJUSTE) FABRICA ALTERAR
€1-20 Valor.ahbsoluto de 1~10000mm 0 %
diametro

Quando o valor do didametro do rolo atinge C1-20, a funcdo de alcance do didametro definido do
rolo do terminal DO entra em vigor.
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CcODIGO DA = = = PADRAO DE
FUNCf\O NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) FABRICA ALTERAR
c1-21 Espe.ssura d(i o~a 0 %
material selegdo
C1-22 Espessura maxima 0,01~100,00mm 0 *

0: Configuragao do terminal DI
1:Ail

2: Ai2

3: Al3 (cartdo de expansao)

4: Comunicagao RS485

Quando o parametro 0 é selecionado para C1-21, a espessura do material é definida pelo terminal
DI, e quatro espessuras iniciais de material podem ser definidas digitalmente para C1-22~C1-26,
gue sao determinadas pela légica de nivel do terminal DI.

Ao selecionar os parametros 1, 2 e 3 para C1-21, a entrada analdgica maxima deve corresponder

a espessura maxima de C1- 22.

cODIGO DA - - - PADRAO DE
FUNCAO NOME DA FUNCAO DESCRIGCAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) " ALTERAR

c1-23 Espessura do 0,01~100,00mm 0.01 %
material 1

C1-24 Espessura do 0,01~100,00mm 0.01 *
material 2

c1-25 Espessura do 0,01~100,00mm 0.01 %
material 3

C1-26 Espessura do 0,01~100,00mm 0.01 *
material 4

C1-27 Reft.e:'encm do 0~3 0 %
diametro

C1-28 Numero dfe pulsos 1~10000 1 %
por ciclo

€1-29 Numero de voltas 1 ~10000 1 %

por camada
c1-30 Controleda | 5. g 0 *
velocidade linear
c1-31 Velocidade linear | 1.0 om/min 1000 *
maxima

0: Frequéncia definida
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1: All

2: Al2

3: Al3 (cartdo de expansao)
4: HDI Pulsos

5: Comunicagao RS485

C1-30: Quando a fonte de entrada da velocidade linear é 0, a velocidade linear é definida com o
valor de C1-31.

Depois de usar os sinais analdgicos Al 1, 2 e 3 como fontes de entrada para a velocidade linear, a
velocidade linear maxima correta de C1-31 precisa ser definida para o sinal analégico maximo.

Quando a fonte de entrada da velocidade linear é 4, a velocidade linear é dada pelo pulso de
entrada HDI de pulos. Quando a fonte de entrada da velocidade linear é 5, a velocidade linear é
fornecida por meio de comunicagdo.

CODIGO DA = - - PADRAO DE
FUNCAO NOME DA FUNCAO DESCRIGAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) o ALTERAR
€1-32 Valor real da 0 o

velocidade linear

C1-32: Este parametro exibe o valor em tempo real da velocidade linear.

cODIGO DA = = PADRAO DE
FUNCZ\O NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE AJUSTE) FABRICA ALTERAR
Frequéncia minima
C1-33 durante o calculo do | 0,00Hz~frequéncia maxima 15 %

diametro da bobina

Atraso no calculo do
C1-34 didmetro da bobina 0.07100.0s 6 *

O parametro C1-33 indica que, quando a frequéncia de operagao do conversor de frequéncia for
menor que a frequéncia definida por esse parametro, o diametro do rolo nao participara mais da
alteragao do cdlculo.

Tempo de atraso para calcular o diametro do rolo de C1-34.

CcODIGO DA - - PADRAO DE
FUNCAO NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE AJUSTE) FABRICA ALTERAR
Identificagdo do 0: Sem operacio
1- fici : L.

€135 . c? e. uenteA d.e 1: Identificagdo automatica 0 *

inércia mecéanica
Coeficiente de
C1-36 torque de inércia 0~50,0% (torque nominal do motor) 50 *
mecanica
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PADRAO DE
FABRICA

cODIGO DA

FUNCAO ALTERAR

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE AJUSTE)

Coeficiente de
C1-37 compensagdo da 0~1000 124 *
inércia mecanica

C1-38 Densidade do 0~60000kg/m"3 0 %
material

C1-39 Largura do material | 0~60000m 0 *

O Compensagao de
C1-40 torque quandoem | 0.0~50.0%
inércia

Coeficiente de
C1-41 compensacgdo de 0.0~50.0% 0 *
atrito estatico

Coeficiente de
C1-42 compensagao de 0.0~50.0% 0 *
atrito dinamico

C1-40: Usado para compensar a inércia rotacional do préprio sistema, incluindo a inércia de

motores, sistemas de transmissao, bobinas etc. Essa inércia é fixa e independente do diametro
do rolo. Esse parametro pode ser obtido automaticamente por meio da autoaprendizagem com
coeficientes de compensacdo (esse recurso estd mantido na versao atual) ou pode ser definido
manualmente. Quando houver um rolo vazio ou pequeno, se a tensdo do material diminuir
durante o processo de aceleragao, aumente o coeficiente; caso contrario, diminua o coeficiente.

C1-41~42: Tomando o enrolamento como exemplo: devido a resisténcia ao atrito, a tensao do
material diminui, o que tem um impacto mais significativo em rolos pequenos e também torna a
tensdo nao linear. Ao definir esse parametro, ela pode ser melhorada.

PADRAO DE
FABRICA

CODIGO DA

FUNCAO ALTERAR

NOME DA FUNGAO DESCRIGCAO (FAIXA DE AJUSTE)

C1-43 Limite dtzeevrilomdade 0,00Hz até a frequéncia maxima 1 *

Compensagao de

C1-44 torque em alta 0.0~50.0% 0 *
velocidade
Base de
compensacgdo do 0: Frequéncia
1-4
€1-45 torque de alta 1: Velocidade linear 0 *
velocidade

Limite de velocidade

de compensagao de . o
torque de alta 10.07100.0% 100 *
velocidade

Compensagado para regular o torque de alta velocidade com C1-44.

C1-46

Ao ajustar a compensacdo do torque de alta velocidade para C1-45, a alta velocidade é baseada
na frequéncia ou na velocidade linear.

O limite superior do ajuste da compensacao de alta velocidade para C1-46.
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PADRAO DE
FABRICA

CODIGO DA

NOME DA FUNGAO DESCRICAO (FAIXA DE AJUSTE) ALTERAR

FUNCAO

C1-48 Padrio do cone o~1 0 *

0: Conicidade em curva

1: Conicidade linear

cODIGO DA = = = PADRAO DE
FUNCZ\O NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) FABRICA ALTERAR
Fonte de
C1-49 configuragdo de 0~3 0 *
conicidade
C1-50 Configuracdode |, 551 000 0 *
conicidade
Corregao do cone
C1-51 . 1~10000mm 100 *
quantidade
C1-52 Ponto de inflexdo | ;.1 5000mm 100 *
conico 1
C1-53 Ajuste do cone 1 0.000~1.000 0 *
C1-54 Ponto de inflexdo | ;.1 5000mm 200 *
conico 2
C1-55 Ajuste do cone 2 0.000~1.000 0 *

0: Valor definido (C1-50)
1: All
2: Al2

3: Al3 (cartao de expansao)As fungdes de C1-48 a C1-55 sdo usadas para calcular o coeficiente do
cone de tensao (Taper).

Configuracdo da tensdo real: F=F0 x Tape; entre eles, FO: Definir tensdo e os dois modos de cdlculo
de Tape sao descritos a seguir.

C1-48=0 Parametros relacionados ao cone da curva: C1-49, C1-50, C1-51, célculo relacionado ao
cone: Coeficiente de cone: Tap=1-Kx (1- (D0+D1)/(D+D1))=1-K (D-DO)/(D+D1);

Entre eles, DO: diametro do rolo vazio, D: diametro do rolo atual, D1: quantidade de corregao do
cone de tensao, K: cone de tensdo, entrada K do cone de tensdo

Conforme mostrado na figura a seguir.
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Configuracao do cadigo de fungao

AI*C1-50 Sl

AlZ*C1-50 Conede tensdo

AIZFCT-50

RN

C1-48=1. Parametros relacionados ao cone linear: C1-50, C1-52, C1-53, C1-54, C1-55. Calculo
relacionado ao cone:

1:D0< D< C1-52,Taper=1-C1-52x(D-D0)/1000 ;

2:D=didmetro do rolo conico 1 (C1-52), Taper1=C1-53/1000 ;

3: C1-52< D< C1-54, Taper=Taper1-C1-53x(D-C1-52)/ 1000;

4:D=diametro do rolo cbnico 2 (C1-54), Taper2=Taper1-C1-53x (C1-54-C1-52)/1000 ;
5:C1-54< D< Dmax, Taper=Taper2-C1-55x(D-C1-54)/1000.

PADRAO DE
FABRICA

CODIGO DA

FUNCAO ALTERAR

NOME DA FUNCAO DESCRIGAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO)

C1-56 Selec¢do de detecg¢do | 0~1 0 *

Frequencia limite
inferior da detec¢do | 0,00Hz a maxima

C1-57 . - 10 *
de rompimentodo | maxima
fio
c1-58 Rompimento do fio | ,.; 05 10 *
erro de detecgao
Tempo de deteccdo
C1-59 de rompimento do | 0.1~60.0s 1 *

fio
Detecta automaticamente altera¢des no diametro do rolo quando C1-56=1.

O método fornece apenas uma base para a detecgao de quebra de material ao calcular o diametro
do rolo por meio da velocidade linear. Ao equilibrar a sensibilidade e a precisao por meio do
ajuste de C1-57, C1-58 e C1-59, podemos obter resultados que atendam as aplica¢des praticas.

1 - Frequéncia de saida >C1-57;
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2 - Quando a alteracdo anormal no didametro do rolo for maior que C1-58 e a duracdo for maior
que C1-59.

Ao atender simultaneamente as condicdes (D e (2), o conversor de frequéncia informa uma falha
de quebra de material (Err30). As vantagens desse método sdo: ndo aumenta os custos de
hardware; Desvantagens: Dificil de depurar, com muitas limitacdes. Em aplicacdes de loop
fechado de tensdo (posicdo), além dos dois métodos de deteccdo de quebra de material

mencionados acima, o efeito de protecao contra quebra de fio do PID pode ser testado.

CcODIGO DA = = = PADRAO DE
FUNCI\O NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) FABRICA ALTERAR
Ganho de
C1-60 velocidade no pré- | -50.0%~50.0% 0 *

acionamento
Ao trocar os rolos durante a operagao, para evitar impacto excessivo, é necessario girar o eixo de

enrolamento (eixo de desenrolamento) com antecedéncia;

A velocidade da linha é consistente com a velocidade da linha do material em operacgao, que é a
fungdo de pré-acionamento.

Quando o terminal de pré-acionamento estiver funcionando, o conversor de frequéncia calculara
automaticamente a frequéncia de saida com base na velocidade da linha detectada e no diametro
do rolo, de modo a aumentar a velocidade da linha Match. Esse parametro pode ajustar a relagao
entre a correspondéncia de velocidade linear. Quando definido com um valor negativo, a
velocidade da superficie do rolo pré-acionado serd menor do que a do material em execucao
Velocidade linear.

Durante a pré-condugao, geralmente é necessario pausar o cdlculo do diametro do rolo
(controlado pelo terminal de pausa do calculo do diametro do rolo) ou definir o cédigo de fungao
C1-63 Set como 1.

PADRAO DE
FABRICA

cODIGO DA
FUNCAO

NOME DA FUNCAO DESCRIGAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO)

ALTERAR

Limite de torque no

C1-61 P
pré-acionamento

0~1 1 *

Na pré-conducao, selecione o método de configuracdo do limite de torque. Se 1 for selecionado,
o torque de saida pode ser limitado com base na configuracdo de tensao e no didmetro atual do
rolo, e usado em conjunto com C1-62.

PADRAO DE
FABRICA

cODIGO DA

FUNCAO ALTERAR

NOME DA FUNGAO DESCRIGCAO (FAIXA DE AJUSTE)

Ganho de torque no

C1-62 f
pré-acionamento

-50.0%~50.0% 0 *
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Ao selecionar 1 para C1-61, o limite de torque durante o pré-acionamento pode ser ajustado
usando esse parametro, e a tensdo que é muito alta ou muito baixa pode ser obtida de acordo
com os requisitos de controle do sistema.

PADRAO DE
FABRICA

cODIGO DA
FUNGCAO

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE AJUSTE)

ALTERAR

Calculo do diametro
C1-63 no rolo de pré- 0~1 1 *
acionamento

O calculo do diametro do rolo é interrompido quando se seleciona o pré-acionamento? Em geral,

o calculo do diametro do rolo precisa ser interrompido.

PADRAO DE
FABRICA

cODIGO DA

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (INTERVALO DE CONFIGURACAO) ALTERAR

FUNCAO

Atraso no calculo do
C1-64 diametrodorolo | o .. o 3 *
apos a conclusao do

pré-acionamento
Se o pré-acionamento for selecionado para interromper o cdlculo do didametro do rolo, esse

cddigo de funcdo determina que o cdlculo do didmetro do rolo s6 comecgara apds o término do
pré-acionamento, o que pode evitar que o calculo do diametro do rolo flutue muito no momento

em que o pré-acionamento termina.

CODIGO DA ~ = m PADRAO DE
FUNCAO NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) FABRICA ALTERAR
C1-65 Conﬁgur?;.ac.) do o~1 0 *
torque inicial
Sele¢do da fonte de
C1-66 configuragdo do 0~5 0 *
torque inicial
C1-67 Configuracdodo | o/ 200.0% 0 *
torque inicial
c1-68 Ativar detecgdo de 0~1 0 *
perda de pulso
C1-69 Freque?ua inicial da 0,00Hz até a frequéncia maxima 0 *
detecgdo de quebra
C1-70 Valor da frequéncia |, o weoomn, 0 *
de pulso quebrado
Tempo de detecgao
C1-71 de rompimento do | 0,0s--60,0s 0 *
fio

Grupo C3: Funcionalidade fotovoltaica parametros
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CODIGO DA PADRAO DE

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) T ALTERAR

FUNCAO

Ativagdo do modo

~1
fotovoltaico 0 0 *

C3-00

0: Inativo

1: Ativo, o grupo de parametros Funcionalidade fotovoltaica estd em vigor.

CcODIGO DA PADRAO DE

FUNCAO FABRICA ARIERAR

NOME DA FUNGAO DESCRICAO (FAIXA DE AJUSTE)

C3-01 Vmppt 0~1 1 *

0: Fornecido manualmente

1: Rastreamento automatico

CcODIGO DA PADRAO DE

NOME DA FUNGAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) FABRICA ALTERAR

FUNCAO

C3-02 Tensdo Vmppt 0.0~800.0V 600.0V *

Esse parametro é a tensdo-alvo rastreada primeiro durante a fase de inicializacdo do conversor
de frequéncia.

CODIGO DA PADRAO DE

FUNCAO FABRICA ARIERAR

NOME DA FUNGCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO)

Tensdo do string

circuito aberto PV 0.0800.0V 750.0V *

C3-03

Esse parametro é a tensdo de circuito aberto do painel solar e precisa ser definido de acordo com
os parametros do painel.

CODIGO DA PADRAO DE

NOME DA FUNGCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) T ALTERAR

FUNCAO

Modo de operagao
C3-04 ) fotovoltalco X o~3 1 *
alimentagdo da rede

elétrica
0: Comutagao automatica

Quando o sistema é ligado, o painel fotovoltaico recebe a prioridade de fornecimento de energia
por padrdo, o RA/RB ¢ ligado e a energia é comutada para o painel fotovoltaico. Depois que a
tensdo do barramento estiver estavel e atender as condi¢Ges iniciais, ele podera operar. Quando
a luz é insuficiente, o conversor de frequéncia determina a luz fraca de acordo com seu préprio

algoritmo de luz fraca e automaticamente para e corta o RA/RB. O RA/RC é ligado e comutado
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para a fonte de alimentacao da rede e funciona automaticamente. Depois que o tempo de
operacdo atinge C3-22, ele para automaticamente e alterna para a fonte de alimentacdo do painel
fotovoltaico, e esse ciclo légico determina a operagao de comutagao.

1: Fonte de alimentagao fotovoltaica

O conversor de frequéncia opera usando o algoritmo MPPT para rastrear o ponto de poténcia
maxima. Quando uma luz fraca é detectada, se a fonte de alimentacdo do conversor de frequéncia
for alterada do circuito periférico para a rede, a DI4 pode ser usada para alternar para a funcao
de rede. Se a fonte de alimentacdo precisar ser transferida para o painel fotovoltaico, a DI4 pode
ser desconectada (defina o codigo de fungao P5-03 como 69, a chave de alimentagdo DI4 entrard
em vigor).

2: Fonte de alimentagao da rede elétrica

Nesse momento, o conversor de frequéncia estd operando no modo de fornecimento de energia
da rede, e o algoritmo MPPT é invdlido.

CODIGO DA ~ = m PADRAO DE
FUNCZ\O NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) FABRICA ALTERAR
0.0~100.0S
C3-05 Amostra de Vmppt | Ajusta automaticamente a tensdo Vmppt em 1.0s %
intervalos de tempo definidos em A1-05 '
0.0~50.0V. Quando o valor do desvio for menor
C3-06 Histerese de Vmppt | que esse valor, o Vmppt nao sera mais ajustado
. S A . 2.0V *
para reduzir a oscilagdo da frequéncia de saida.
0.0~100.0V Ao ajustar automaticamente a tensao
C3-07 Tamanho do Vmmpt, ajuste a amplitude das faixas superior e
segmento de Vmppt inferizr’ ) P P 10.0v *

Os trés parametros acima sao a velocidade de resposta da tensdo-alvo de rastreamento do MPPT.
Quanto maior o valor, mais rdpida sera a resposta, mas o sistema podera ficar instavel.

CODIGO DA - - - PADRAO DE
FUNCAO NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO) ABRICA ALTERAR
C3-08 Tensdo Vmppt | 51 4e750.0v 650.0V *
Limite superior
C3-09 Tensdo Vmppt | 54 5~750.0v 300.0V *
Limite inferior

Os dois parametros acima definem os limites superior e inferior da tensdo-alvo de rastreamento
MPPT.

PADRAO DE
FABRICA

cODIGO DA
FUNGCAO

NOME DA FUNCAO DESCRIGAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO)

ALTERAR

Ganho proporcional | 0.0~100.0 - Coeficiente proporcional da

3-10 do CVT frequéncia definida 1.

1.0 *
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CcODIGO DA

FUNCAO

NOME DA FUNCAO

DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO)

PADRAO DE
FABRICA

ALTERAR

Quanto maior o valor, maior o efeito e mais
rapido o ajuste

C3-11

Tempo integral do
CVT

0.0~100.0 - Coeficiente integral da frequéncia
definida 1. Quanto maior o valor, maior o efeito
e mais rapido o ajuste

1.0

C3-12

Ganho proporcional
doCVT1

0.0~100.0 - Coeficiente proporcional da
frequéncia definida 1.

Quanto maior o valor, maior o efeito e mais
rapido o ajuste

1.0

C3-13

Tempo integral do
CVT1

0.0~100.0 - Coeficiente integral da frequéncia
definida 1. Quanto maior o valor, maior o efeito

1.0

e mais rapido o ajuste

0.0~1000.0V - Quando o valor absoluto da
diferenga entre a tensdo PV e a tensdo de
referéncia for maior do que o valor definido em
C1- 14, alterna para C1-12 coeficiente 2.0V *
proporcional 2 e C1-13 tempo integral. Caso
contrdrio, use C1-10 coeficiente proporcional 1 e
C1-11 tempo proporcional 1

Os cinco parametros acima sao parametros de ajuste de velocidade durante o rastreamento

Ponto de comutagao

3-14 do CVT para CVT1

MPPT da tensdo-alvo, e esse conjunto de parametros afetara indiretamente a velocidade de
rastreamento MPPT. Quanto maior o valor, mais rdpida serd a resposta, mas o sistema poder3

ficar instavel.

CcODIGO DA - o o PADRAO DE
FUNCAO NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO) FABRICA ALTERAR

Frequéncia de

C3-15 deteccdo de baixa 0~Definir a frequéncia de operagao 20,00HZ *
luminosidade

Atraso para hibernar

C3-16 por baixa 5.0~6553.5s 600.0s *

luminosidade
Atraso para
C3-17 despertarap6s |  .oce3 5 200.0s *
hibernar por baixa

luminosidade

Quando o conversor de frequéncia opera no modo fotovoltaico (C1-03 configuragao 1)

Se a frequéncia de operagao for menor que C3-15 e a duragdao exceder C3-16, o conversor de
frequéncia sera desligado e emitird um err50 de aviso de luz fraca. Quando o conversor de
frequéncia entrar em um estado de luz fraca, apds um tempo de atraso de C3-17, o conversor de
frequéncia funcionara automaticamente.

Quando o conversor de frequéncia estiver operando no modo de comutagdao automatica
(definido como 0 para C1-03)

Quando a frequéncia de operacao for menor que C3-15 e a duragdo exceder C3-16, mude para o
modo de fornecimento de energia da rede. Apds o tempo de operacdo de C3-22, mude
automaticamente para o modo fotovoltaico para ver se a iluminacdo foi restaurada e use esse
ciclo légico para alternar as operagdes.
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Quando o conversor de frequéncia opera no modo de rede (C3-03 configuracdo 2) Esse conjunto
de funcgdes é invalido.

Observagao: Quando a luz esta muito fraca e a tensdao do barramento é menor do que o ponto
de subtensdo, o conversor de frequéncia informa diretamente a subtensao.

PADRAO DE
FABRICA

cODIGO DA

FUNCAO NOME DA FUNGAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO)

ALTERAR

Atraso para hibernar
C3-18 por nivel alto do 0.0~6553.5s 60.0s *
reservatorio

Atraso para
despertar apos
hibernar por nivel
alto do reservatério

Defina o cédigo de fun¢do P5-01 como 67, a detecgao do nivel de agua DI2 entra em vigor;

C3-19 0.0~6553.5s 600.0s *

Quando a detecc¢do do nivel de agua DI2 detecta que o reservatério esta cheio, apds um atraso
de C3-18, o alarme do conversor de frequéncia err51 entra no estado de suspensao de dgua cheia.
Quando a detecgdo do nivel de dgua DI2 ndo é detectada, apds o tempo C3-19, o conversor de
frequéncia sai do estado de dagua cheia e funciona automaticamente de acordo com o comando
antes do desligamento.

PADRAO DE
FABRICA

CODIGO DA

FUNCAO NOME DA FUNGAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURACAO)

ALTERAR

Atraso para hibernar
C3-20 por nivel baixo do 0.0~6553.5s 600.0s *
reservatorio

Atraso para
despertar apos
C3-21 hibernar por nivel 0.0~6553.5s 600.0s *

baixo do
reservatorio

Defina o cédigo de fun¢do P5-02 como 68, a detecgao do nivel de agua DI3 entra em vigor;

Quando o nivel de dgua DI3 detecta que o po¢o estd em um estado de agua vazia, apds um atraso
de C3-20, o alarme do conversor de frequéncia err52 entra em um estado de suspensao de falta
de dgua. Quando nenhum estado de agua vazia é detectado, apds C3-21, o conversor de
frequéncia sai do estado de falta de dgua e funciona automaticamente de acordo com o comando
antes do desligamento.

PADRAO DE
FABRICA

cODIGO DA

FUNCAO ALTERAR

NOME DA FUNCAO DESCRICAO (FAIXA DE CONFIGURAGAO)

Tempo de operagao
com a fonte de
alimentagdo darede | .
C3-22 elétrica no modo de 0765535min 60.0 *
comutagao
automatica

245




Manual Técnico — Inversor de frequéncia BD700

Esse parametro muda automaticamente para o modo fotovoltaico apds a execucdo do tempo C3-
22 no modo de rede.

Grupo UO: Registro de falhas parameters

O inversor fornece 3 grupos de parametros de registro de falhas, todos eles parametros somente
leitura, que sdo convenientes para os usudrios visualizarem e solucionarem problemas de
informagdes relacionadas a falhas do inversor.

n. Para obter detalhes, consulte a Tabela de Pardmetros do Cédigo de Fung¢do do Apéndice B ou
o Capitulo 10

<<Diagnéstico de falhas e contramedidas>>.

Grupo U1: Monitoramento de aplicativos Parametros

O grupo de parametros U1 é usado para monitorar as informacdes relevantes da varidvel quando
o inversor esta em funcionamento. O cliente pode visualiza-lo por meio do painel para facilitar a
depuragdo no local ou ler o valor do grupo de parametros por meio de comunicagao para
monitoramento pelo computador host. O endereco de comunicacdo é 0x71xx.

Entre eles, U1-00"U1-31 s3o os parametros de monitoramento de funcionamento e parada
definidos em P7-29 e P7-30.

CSSL(:;%SA NOME DA UNIDADE MENOR UNIDADE MUDANCA
U1-00 Frequéncia de operagdo (Hz) 0,01 Hz °
uU1-01 Definir frequéncia (Hz) 0,01Hz °
U1-02 Tensdo do barramento (V) 0.1V °
uU1-03 Tensdo de saida (V) v °
U1-04 Corrente de saida (A) 0.1A °
U1-05 Poténcia de saida (Kw) 0,1kw °
U1-06 Status da entrada DI, nimero hexadecimal 1 °

Exibe o valor atual do status de entrada do terminal DI. Apds a conversao em dados bindrios, cada
bit corresponde a um sinal de entrada DI, 1 indica que a entrada é um sinal de alto nivel e 0 indica
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gue a entrada é um sinal de baixo nivel. A relacdo correspondente entre cada bit e o terminal de
entrada é a seguinte:

Bit0 Bitl Bit2 Bit3 Bit4 Bit5 Bit6 Bit7
DIl DI2 DI3 DI4 DI5 reserva reserva reserva
Bit8 Bit9 Bit10 Bitll Bit12 Bitl13 Bit14 Bitl5

reserva

reserva

reserva

reserva

reserva

reserva

reserva

reserva

cODIGO DA

FUNCAO

NOME DA UNIDADE

MENOR UNIDADE

MUDANGCA

uU1-07

Status da saida DO, nimero hexadecimal

Exibe o valor atual do status de saida do terminal DO. Apds a conversdao em dados bindrios, cada
bit corresponde a um sinal DO, 1 significa que a saida é alta e 0 significa que a saida é baixa. A
relagdo correspondente entre cada bit e o terminal de saida é a seguinte:

Bit0 Bitl Bit2 Bit3 Bit4 Bit5 Bit6 Bit7
RELE 1 RELE 2 Y1 reserva reserva reserva reserva reserva
Bit8 Bit9 Bit10 Bitll Bit12 Bitl3 Bit14 Bit1l5

reserva

reserva

reserva

reserva

reserva

reserva

reserva

reserva

CODIGO DA
FUNCAO NOME DA UNIDADE MENOR UNIDADE MUDANCA

U1-08 Tensdo apds a corregdo de All 0.01Vv °

U1-09 Tensdo apds a correcdo de Al2 0.01Vv °
Valor de ajuste do PID, valor de ajuste do PID

u1-10 (percentual)*PA-05 1 ¢

UL-11 Feedback do PID, valor de feedback do PID 1 o
(percentual)*PA-05

U1-12 Valor da contagem 1 °
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cODIGO DA

FUNCAO NOME DA UNIDADE MENOR UNIDADE MUDANCA
u1-13 Valor do comprimento 1 °
ul-14 Velocidade do motor rpm °
uU1-15 Estagio do CLP, o segmento atual 1 °
Ui1-16 Frequéncia de pulsos e entrada 0,01kHz °
U1-17 Velocidade de:‘eallmentagao, a frequéncia 0,1 Hz o

real de operagdao do motor
U1-18 Tempo restante do temporizador (P7-38) 0,1Min °
u1-19 Tensdo All antes da correcdo 0.001V °
U1-20 Tensdo Al2 antes da correcdo 0.001V °
U121 Velocidade de linha (pulsos DI5), consulte P7- 1m/min o
71 para uso
U1-22 Velocidade da carga, consulte P7-31 para uso personalizar °
U1-23 Tempo energizado 1Min °
U1-24 Tempo em funcionamento 0,1Min °
U1-25 Frequéncia de pulsos e entrada (similar a U1- 1Hz o
16, mudando a escala)
U1-26 Referéncia de frequéncia pela comunicagido 0.01% o
RS485 B
u1-27 Exibi¢dao da frequéncia principal 0,01Hz °
U1-28 Exibicdo de frequéncia auxiliar 0,01 Hz °
Torque definido, considere o torque nominal o
u1-29 do motor como 100% 0.1% ¢
U1-30 Torque de saida, considere o torque nominal 0.1% o

do motor como 100%
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cODIGO DA

FUNCI\O NOME DA UNIDADE MENOR UNIDADE MUDANCA
U1-31 :rorque de saida, com a corrente nominal do 0.1% o
inversor como 100%
Limite superior de torque, a corrente nominal
1-32 . .19
u1-3 do inversor é de 100% 0.1% ¢
uU1-33 Tensdo definida de separagdo de VF v °
U1-34 Tensdo de saida de divisao de VF v °
U1-35 Reserva - °
U1-36 Motor atual em uso 1 °
u1-37 Tensdo de AO1 0.01Vv °
U1-38 Tensdo de AO2 0.01Vv °
U1-39 Status de Funcionamento do inversor (0~3) 1 °
u1-40 Atual falha no inversor 1 °
U1-41 Tempo restante do temporizador 1h °
u1-42 Corrente de entrada de CA 0.1A °
u1-43 Tempo restante do passo atual do CLP 0.1 °
Tempo de funcionamento acumulado 1
u1-47 (tempo de funcionamento acumulado= U1- 1h °
47+ U1-48)
Tempo de execugdo acumulado 2 (tempo de .
1-4 1
u1-48 execug¢do acumulado= U1-47+ U1-48) minuto *
U1-50 Temperatura do motor 1°C °
Observagao:

Tempo de funcionamento cumulativo= Tempo de

funcionamento cumulativo 2= U1-47+ U1-48.

funcionamento cumulativo 1+ Tempo de
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5. DIAGNOSTICO DE FALHAS E CONTRAMEDIDAS

5.1 Alarme de falha e contramedidas

Se ocorrer uma falha durante a opera¢do do sistema, o inversor protegera imediatamente o

motor para parar a saida, e o contato do relé de falha do inversor correspondente atuara. O painel

do inversor exibe o cddigo de falha. O tipo de falha e a solugdo comum correspondente ao cddigo

de falha sdo mostrados na tabela a seguir. A lista na tabela é apenas para referéncia; ndo a

conserte ou modifique sem autorizacdo. Se a falha ndo puder ser eliminada, procure o suporte

técnico de nossa empresa ou do agente do produto.

Tabela — Alarme de falha e contramedidas

Protec¢ao do

Os terminais de conexdo do motor U, V
e W estdo em curto-circuito entre as
fases ou para o terra

Curto-circuito no contato
Os ventiladores e os dutos de ar estdo

maddulo do Err01 O mddulo IGBT esta super aquecido. normais?
inversor Fiagdo interna do inversor esta solta Reconecte todos os fios soltos
Se a placa de controle principal, a placa Procure o suporte técnico
do driver ou o médulo estdao normais
- Elimine as falhas periféricas
Fuga ao terra ou curto-circuito no . R
- . . Verifique os parametros de motor
circuito de saida do inversor -
A . Aumente o tempo de acelaragao
Parametros do motor estdo incorretos N
= . Ajuste o torque boost
Tempo de aceleragao muito curto "
. Ajuste a curva V/F adequadamente
Sobrecorrente Torque boost muito elevado Verifi tenso de ali tach
. erifique a tensdo de alimentagdo
durante a Err04 Curva V/F inadequada Sel _q funcio d t s to d
= ~ . . elecione a fung¢do de rastreamento de
aceleracdo Tensdo de entrada muito baixa . ¢ .
R X velocidade antes de partir ou espere o
Partida com o motor em giro .
motor parar antes de partir
Mudanga brusca de carga durante a .
- Evite mudangas bruscas de cargas
aceleragao . R X
. . Selecione um inversor de potencia
Inversor sub dimensionado .
maior
Fuga ao terra ou curto-circuito no
circuito de saida do inversor
Parametros do motor estdo incorretos .. e
- R Elimine as falhas periféricas
Tempo de desaceleragdao muito curto e .
. Verifique os parametros do motor
Torque boost muito elevado .
. Aumente o tempo de desacelaracdo
Sobrecarga Curva V/F inadequada . -
- . . Ajuste o fluxo magnético de frenagem
durante a Err05 Tensdo de entrada muito baixa o - . -
~ Verifique a tensdo de alimentagao
desaceleragdo Mudanca brusca de carga durante a L .
- Adicione um resistor de frenagem ou
desaceleragdo X .
i ajuste o valor do resistor
Falta de resistor de Frenagem ou .
. . Evite mudangas bruscas de cargas
resistor incorreto
Ganho de fluxo magnético de frenagem
muito alto
Fuga ao terra ou curto-circuito no
circuito de saida do inversor e ee s
Sobrecarga em N . Elimine as falhas periféricas
~ Parametros do motor estdo incorretos . R
operagao de - X . Verifique os parametros do motor
. Err06 Tensdo de entrada muito baixa " - R N
velocidade Verifique a tensdo de alimentagdo
Mudanga brusca de carga durante a X
constante Evite mudancgas bruscas de cargas

operagao
Inversor sub dimensionado
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NOME DA TELA DO = SOLUGAO DE PROBLEMAS
SOLUCAO DE PROBLEMAS
FALHA PAINEL ¢ ‘ CONTRAMEDIDAS
A tensdo de entrada é muito alta - N
L. X ~ Verifique os parametros do motor
N Inércia muito alta na aceleragao -
Sobretensao . X Aumente o tempo de acelaragao
Tempo de aceleragao muito curto e . . "
durante a Err08 . X Verifique a tensdo de alimentagao
= Falta de resistor de frenagem ou resistor .. Rk
aceleragdo . Adicione um resistor de frenagem ou
incorreto R .
. ajuste o valor do resistor
Parametros do motor incorretos
A tensao de entrada é muito alta " .
.. . " Verifique os parametros do motor
" Inércia muito alta na desaceleragao .
Sobretensao . . Aumente o tempo de acelaragdo
Tempo de desaceleragdao muito curto e ~ R ~
durante a Err09 R . Verifique a tensdo de alimentagao
~ Falta de resistor de frenagem ou resistor L. .
desaceleragao . Adicione um resistor de frenagem ou
incorreto X .
. ajuste o valor do resistor
Parametros do motor incorretos
Sobretensao
durante a o . . Verifique a tensdo de alimentagdo
- A tensdo de entrada é muito alta L. 9 . ¢
operagao de Errl0 Adicione um resistor de frenagem ou
. Forga externa atuando sobre o motor . .
velocidade ajuste o valor do resistor
constante
Falha instantanea de alimentagao
Tensdo de alimentagdo baixa
Falha de A tensao do link CC esta anormal Reset de falha
subtens3o Errl2 Ponte retificadora ou circuito de pré- Verifique a tensao de alimentagao
carga Procure o suporte técnico
Placa de controle e/ou poténcia
danificada
. . ., Reduza a carga
Falha de A carga é muito grande ou o motor esta e .
Verifique o motor e a mecanica
sobrecarga do Errl3 bloqueado A N A
. . . Selecione um inversor de potencia
acionamento Inversor sub dimensionado .
maior
Confi a a a
iguracdo do p_arametro.de protecao Reduza a carga
Falha de do motor P9-01 n3o apropriada . .
. Verifique o motor e a mecanica
sobrecarga do Errld Carga muito grande ou motor . . .
Selecione um inversor de potencia
motor bloqueado .
. . maior
Inversor sub dimensionado
Temperatura ambiente muito elevada Reduza a temperatura ambiente
Super . . . . o
R Ventilado esta danificado Limpe os dutos de ventilagdo
aquecimento do Errl5 ) . ) .
inversor Termistor danificado Substitua o ventilador
Modulo IGBT danificado Procure o suporte técnico
Falha na
detecgdo de Errl7 Falhas internas no inversor Procure o suporte técnico
corrente
Curto-circuito ao - Verifique o motor e o cabeamento
Err20 Curto circuito ao terra L.
terra Procure o suporte técnico
Falta de fase na alimentagdo
Perda de fase de Err23 Placa de controle e/ou poténcia Elimine os problemas periféricosProcure
entrada danificada o suporte técnico
Dispositivo de protecdo DPS danificado
Cabeamento do inversor para o motor e ess
, Elimine as falhas periféricas
Falha na perda esta anormal Verifiaue o motor
de fase de saida Err24 Motor estd danificado q I
, X ) " Procure o suporte técnico
Saida do inversor esta danificada
Falha de Substitua a placa de controle
Err25 Placa de controle danificada P L.
EEPROM Procure o suporte técnico
O computador host ndo esta
funcionando Verifique o computador host
Erro de . -
Err27 Cabeamento esta anormal Verifique o cabeamento

comunicagao

Parametros de comunicag¢do Grupo P8
incorretos

Verifique os parametros do grupo P8
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NOME DA TELA DO = SOLUGAO DE PROBLEMAS
FALHA PAINEL SOLUCAO DE PROBLEMAS ‘ CONTRAMEDIDAS
Falha ext
aiha externa Err28 Entrada de falha externa atuada Reset de falha
(entrada DI)
. . A carga esta muito Pesad'a Ajuste o tempo de aceleragdo
Desvio excessivo Tempo de aceleragao muito curto
de velocidade Err29 Parametrizagdo de P9-31 e P9-32 Reduza a carga
. . Redefina P9-31 e P9-32
inapropriada
Falha definida Entrada de sinal DI definida como sinal Restabelega a condi¢do da entrada sem
‘. Err30
pelo usuario 1 de falha esta atuada falha e faca o Reset da falha
Falha 2 definida Entrada de sinal DI definida como sinal Restabelega a condigdo da entrada sem
L. Err31
pelo usudrio de falha esta atuada falha e faca o Reset da falha
Feedback do PID
perdido em Err32 O valor de feedback do PID é menor que Verifique o sinal de feedback
tempo de o valor definido em PA-13 Ajuste o valor definido em PA-13
execucao
Ajuste o tempo de aceleragdao
Limitagcdo rapida Err33 Ajuste o tempo de aceleragdo Reduza a carga
de corrente Reduza a carga Substitua o inversor por uma potencia
maior
de carga 8 & e Redefina os parametros P9-28 a P9-30
para uso especifico.
A tensdo de entrada ndo esta dentro da " . o
. pe Verifique a alimentagdo
Falha na faixa especificada ) .
X N Err35 ] . . Prolongar o ciclo de ligagdo do
alimentagao Ligar e desligar o equipamento com .
. P equipamento
muita frequéncia
Excecdo de Erro de comunicagdo entre o DSP e a Substitua a placa de controle
armazenamento Err37 L . L.
A meméria EEPROM Procure o suporte técnico
de parametros
0 tempo de Tempo de operagdo atual do atinge o
execugao chego Err39
xecus gou valor definido de P7-38 Reset da falha
chegou
Tempo de Faca o reset de informacgGes salvas PO-
operagao Tempo de operag¢do acumulado do 28 =2
Errd0 R . . . ~
acumulado atinge o valor definido de P7-20 Redefina o tempo de operagao
atingido acumulado em P7-20
Troca de .
. Nao execute manobras de troca de
motores durante Errd2 Troca de motores durante a operagao ~
= motor em operagao
a operagao
Perda de O mestre nao esta configurado Par.an.netrlze o mestre e reset a falha
.. L o e Verifique os parametros do grupo P8
comunicagao Errd6 Circuito de comunicagdo danificado
g Restabeleca o cabeamento entre os
mestre-escravo Cabeamento danificado .
equipamentos
svC E possivel que os parametros do motor
feedback de n3o estejam sendo aprendidos Desabilite a falha de acordo com o
velocidade de Errd7 automaticamente e que nao haja tempo definido em P9-09
desligamento protecao para situagdes anormais, como Procure o suporte técnico
anormal ndo ndo conectar o motor.
STO Restabeleca a conexdo entre +24V e
) mau Errd8 STO desconectado STO1, +24V e STO2
funcionamento
Verifique obstrucdes nos painés
Luz Fraca Err50 Baixa insolagdo nos painés fotovoltaicos fotovoltdicos, nuvens, poeira, sombra...

Baixa insolagdo

Parametrizagdo incorreta

Mais comum ao amanhecer e
entardecer devido a baixa luminosidade
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NOME DA TELA DO
FALHA PAINEL

SOLUGAO DE PROBLEMAS
CONTRAMEDIDAS

— Ajuste os parametros A1-15, A1-16 e Al-

SOLUGAO DE PROBLEMAS

17
— Aplicagdo nao solar, ajuste o parametro
A1—00 = 0.

5.2 Falhas comuns e suas solug¢des

As seguintes condicdes de falha podem ser encontradas durante o uso do inversor. Consulte os
métodos a seguir para obter uma anadlise simples da falha.

Tabela — Falhas comuns e suas solugdes

FENOMENO DE . > .
POSSIVEL MOTIVO POSSIVEL SOLUCAO
FALHA
— Verifique a energia de entrada
— Verifique a alimentagdo — Verifique a tensdo do link CC
o 1 — IHM desconectada — Verifique a fonte de controle +24VCC -
1 IHM nado liga RN
— Falhas nos circuitos internos COM na placa de controle
— Verifique a conexdo do teclado
— Procure o suporte técnico
Exibir o alarme | — Curto circuito na saida entre fases — Verifique o motor e cabeamento na
2 "Err20" ao — Curto circuito na saida com o terra saida
energizar — Inversor danificado — Procure o suporte técnico
— -Afrequéncia de chavemanto esta .
A falha Errl5 . 9 — Reduza a frequencia de chaveamento
. muito alta
(superaquecimento . e (P0-26)
. . — Ventilador esta danificado e/ou aletas .
3 do médulo) é R — Efetue a limpeza dos dutos de ar e
obstruidas cee .
relatada com A A verifique o ventilador
P — Componentes internos do inversor o
frequéncia it — Procure o suporte técnico
danificado
. — Parametros do inversor (parametros do| — Confirme a conex3o entre o inversor e
O motor nao gira ~ .
depois que o motor) estdo incorretos 0 motor
4 . pois q . — Motor nao estd conectado — Substitua o motor ou elimine falhas
inversor esta , R
. — Motor esta bloqueado mecanicas
funcionando . .
— Inversor danificado — Corrija os parametros do motor
— Erro de configuragdo do terminal — Verifique e redefina os parametros
— Falha externa ao circuito de relevantes do grupo P5
acionamento da DI — Reconecte a linha de sinal externo
5 Falha na entrada DI R X o .,
— Sem sinal na DI — Confirme a posi¢ao da chave DIP DI é
— Posigao das chavs DIP incorreta consistente com o método de fiagdo
— Defeito na placa de controle — Procure o suporte técnico
O inversor relata | — Parametros do motor esta definidos . . A
. — Verifique e redefina os parametros
frequentemente incorretamente
- . relevantes do grupo P5
6 falhas de — Rampas de aceleragdo e desaceleragdo .
) — Ajuste as rampas
sobrecorrente e inadequadas Procure o suporte técnico
sobretensdo — Carga em flutuagdo P

5.3 Falhas comuns de motores sincronos e suas solugoes
5.3.1 O motor da partida com carga pesada

Se o motor ndo der partida normalmente com carga, vocé pode tentar as seguintes operagdes:
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@ Aumentar o limite superior da corrente de torque (P3-21)

Quando a carga for maior que a saida de torque do inversor, o inversor estara em um estado de
rotor travado, e P3-21 podera ser aumentado adequadamente nesse momento.

Aumente o parametro de ajuste Pl de velocidade, modifique o valor da resisténcia ou a
identificacdo estdtica para corrigir a resisténcia do motor.

O parametro de resisténcia do motor (P4-17) afetara significativamente a capacidade de carga do
motor em baixa velocidade. Quando o parametro de resisténcia (P4-17) excede em muito o valor
real da resisténcia (por exemplo, 200% do valor real da resisténcia), isso pode fazer com que o
motor reverta em baixa velocidade na corrente de limite de torque superior. Quando o parametro
de resisténcia (P4-17) for muito menor do que o valor real de resisténcia (por exemplo, 50% do
valor real de resisténcia), isso pode fazer com que o motor funcione de forma gradual ou gire por
um periodo de tempo e pare por um periodo de tempo. Aumentar o valor P de velocidade P3-04
em baixa velocidade e reduzir o tempo integral do circuito de velocidade P3- 05 pode melhorar o
problema causado por parametros de resisténcia muito pequenos.

5.3.2 Ajuste os parametros Pl do circuito de velocidade (em circunstancias normais,
nao é necessario ajustar)

Em geral, se o coeficiente proporcional do ajuste de velocidade Pl for muito grande, isso causard
vibracdo de alta frequéncia da velocidade, e a vibragdo mecéanica ou o ruido eletromagnético
aumentardo significativamente; se o coeficiente proporcional for muito pequeno e o tempo de
integracdo for muito pequeno ou a inércia da carga for muito grande, isso causard vibracao de
baixa frequéncia da velocidade e ultrapassagem da velocidade. Obviamente, se ndao houver
medidas de descarga, podera haver sobretensao.

Se vocé precisar ajustar o parametro Pl de velocidade, primeiro aumente o tempo integral,
aumente a proporc¢ao se a velocidade ndo oscilar e, em seguida, diminua o tempo integral se o
efeito ndo for satisfatério. Em geral, quanto maior a inércia do sistema, menor o tempo integral
e maior o coeficiente proporcional. Se o coeficiente do filtro de velocidade for aumentado, o
tempo integral devera ser aumentado, e a proporc¢ao poderd ser aumentada adequadamente.

Observagdo:

A inércia do sistema de acionamento € igual a inércia do motor mais a inércia da carga. A inércia
do motor é proporcional a massa do motor e ao quadrado do diametro do motor; a inércia da
carga de transmissao é proporcional a massa da carga e ao quadrado do diametro da roda de
transmissdo; se houver um dispositivo de desaceleracdo ou aceleracdo, a inércia serd
proporcional a taxa de aceleragdo e inversamente proporcional a taxa de desaceleracdo.

No caso de cargas com grande inércia, se for necessaria uma resposta rapida a velocidade, o
tempo de integragdo precisara ser reduzido, mas é facil causar um excesso de velocidade,
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resultando em sobretensao do inversor, e é necessario um dispositivo de descarga para
descarregar. Se ndo houver dispositivo de descarga, o tempo de integracdo poderad ser
aumentado.

5.3.3 Ajuste os parametros Pl do loop de corrente (em circunstancias normais, ndo é
necessario ajustar)

Em circunstancias normais, aumentar o coeficiente proporcional e o coeficiente integral acelerard
a velocidade de resposta da corrente, mas, se for muito grande, causara choque de velocidade
(especificamente, o motor ndo gira ou gira em dire¢oes aleatdrias e emite ruido eletromagnético
de alta frequéncia ao mesmo tempo). Se precisar ajusta-lo, primeiro ajuste o coeficiente
proporcional e ajuste o coeficiente inteiro se o efeito ndo for satisfatério. Os parametros Pl do
loop de corrente estdo relacionados a resisténcia do estator do motor, a indutancia, a frequéncia
portadora do sistema e ao tempo do filtro de amostragem de corrente. Quando a frequéncia
portadora do sistema permanece inalterada, o coeficiente proporcional é proporcional a
indutdncia, e o coeficiente integral é proporcional a resisténcia. Portanto, ao identificar o
parametro de saida, é possivel determinar aproximadamente a direcdo de ajuste desse
parametro.
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6. TABELA DE COMPARAGCAO DE CONSULTA DE ENDERECO DE CODIGO
DE FUNCAO

6.1 Tabela de comparagao de consulta de enderego de cédigo de fungao

CODIGO DE FUNCAO ENDERECO CODIGO DE FUNCAO ENDERECO CODIGO DE FUNGAO ENDERECO

P0-00 FO00 P0-01 FOO1 P0-02 FO02
P0-03 FO03 P0-04 FO04 P0-05 FO05
P0-06 FOO6 P0-07 FO07 P0-08 FO08
P0-09 FO09 PO-10 FOOA PO-11 FOOB
P0-13 FOOD PO-14 FOOE P0O-15 FOOF
PO-16 FO10 PO-17 FO11 P0-18 FO012
PO-19 FO13 PO-20 FO14 PO-21 FO15
P0-22 FO16 P0-23 FO17 P0-24 FO18
P0-25 FO19 P0-26 FO1A P0-27 FO1B
P0-28 Fo1C P0-29 FO1D

P1-00 F100 P1-01 F101 P1-02 F102
P1-03 F103 P1-04 F104 P1-05 F105
P1-06 F106 P1-07 F107 P1-08 F108
P1-09 F109 P1-10 F10A P1-11 F10B
P1-12 F10C P1-13 F10D P1-14 F10E
P1-15 F10F P1-16 F110 P1-17 F111
P1-21 F115 P1-23 F117 P1-24 F118
P1-25 F119 P1-26 F11A P1-27 F11B
P1-28 F11C P1-29 F11D

P2-00 F200 P2-01 F201 P2-02 F202
P2-03 F203 P2-04 F204 P2-05 F205
P2-06 F206 P2-07 F207 P2-08 F208
P2-09 F209 P2-10 FOOA P2-11 FOOB
P2-13 FOOD P2-15 FOOF P2-16 F210
P2-17 F211 P2-18 F212 P2-19 F213
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CODIGO DE FUNCAO ENDERECO CODIGO DE FUNCAO ENDERECO CODIGO DE FUNGAO ENDERECO

P3-00 F300 P3-02 F302 P3-04 F304
P3-05 F305 P3-06 F306 P3-07 F307
P3-08 F308 P3-11 F30B P3-12 F30C
P3-13 F30D P3-14 F30E P3-15 F30F
P3-16 F310 P3-17 F311 P3-18 F312
P3-19 F313 P3-20 F314 P3-21 F315
P3-22 F316 P3-23 F317 P3-24 F318
P3-25 F319 P3-26 F31A p3-27 F31B
P3-28 F31C

P4-00 F400 P4-01 F401 P4-02 F402
P4-03 F403 P4-04 F404 P4-05 F405
P4-06 F406 P4-07 F407 P4-08 F408
P4-09 F409 P4-10 F40A P4-11 F40B
P4-12 F40C P4-13 F40D P4-17 F411
P4-18 F412 P4-19 F413 P4-20 F414
P4-21 F415 P4-28 F41C P4-29 F41D
P4-30 FA1lE P4-31 FA1F P4-32 F420

P5-00 F500 P5-01 F501 P5-02 F502
P5-03 F503 P5-04 F504 P5-05 F505
P5-06 F506 P5-07 F507 P5-08 F508
P5-09 F509 P5-10 F50A P5-11 F50B
P5-12 F50C P5-13 F50D P5-15 F50F
P5-16 F510 P5-17 F511 P5-18 F512
P5-19 F513 P5-20 F514 P5-21 F515
P5-22 F516 P5-23 F517 P5-24 F518
P5-25 F519 P5-26 F51A P5-27 F51B
P5-28 F51C P5-29 F51D P5-30 F51E
P5-31 F51F P5-32 F520 P5-33 F521
P5-34 F522 P5-35 F523 P5-36 F524
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CODIGO DE FUNCAO ENDERECO CODIGO DE FUNCAO ENDERECO CODIGO DE FUNGAO ENDERECO
P5-37 F525 P5-38 F526 P5-39 F527
P5-40 F528 P5-41 F529 P5-42 F52A
P5-44 F52C P5-45 F52D

L et
P6-00 F600 P6-01 F601 P6-02 F602
P6-03 F603 P6-04 F604 P6-05 F605
P6-09 F609 P6-10 F60A P6-11 F60B
P6-12 F60C P6-13 F60D P6-14 F60E
P6-15 F60F P6-16 F610 P6-17 F611
P6-18 F612 P6-19 F613 P6-20 F614
P6-21 F615 P6-22 F616 P6-23 F617
P6-26 F61A P6-27 F61B P6-28 F61C
P6-29 F61D

P7-00 F700 P7-01 F701 P7-02 F702
P7-03 F703 P7-04 F704 P7-05 F705
P7-06 F706 P7-07 F707 P7-08 F708
P7-09 F709 P7-10 F70A P7-11 F70B
P7-12 F70C P7-15 F70F P7-16 F710
P7-17 F711 P7-18 F712 P7-19 F713
P7-20 F714 P7-21 F715 P7-22 F716
P7-23 F717 P7-24 F718 P7-25 F719
P7-26 F71A P7-27 F71B P7-28 F71C
P7-29 F71D P7-30 F71D P7-31 F71F
P7-32 F720 P7-33 F721 P7-34 F722
P7-36 F724 P7-37 F725 P7-38 F726
P7-39 F727 P7-40 F728 P7-41 F729
P7-43 F72B P7-44 F72C P7-45 F72D
P7-46 F72E P7-49 F731 P7-50 F732
P7-51 F733 P7-53 F735 P7-54 F736
P7-55 F737 P7-56 F738 P7-57 F739
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CODIGO DE FUNCAO ENDERECO CODIGO DE FUNCAO ENDERECO CODIGO DE FUNGAO ENDERECO
P7-58 F73A P7-59 F73B P7-60 F73C
P7-61 F73D P7-62 F73E P7-63 F73F
P7-64 F740 P7-65 F741 P7-67 F743
P7-68 F744 P7-69 F745 P7-70 F746
P7-71 F747 P7-72 F748 P7-73 F749
P7-74 F74A P7-75 F74B P7-76 F74C

P8-00 F800 P8-01 F801 P8-02 F802
P8-03 F803 P8-04 F804 P8-05 F805
P8-06 F806

P9-00 F900 P9-01 Fo01 P9-02 F902
P9-03 Fo03 P9-04 Fo04 P9-05 F905
P9-06 Fo06 P9-07 Fo07 P9-08 F908
P9-11 Fo0B P9-12 F90C P9-13 FO0D
P9-14 FOOE P9-15 FOOF P9-16 F910
P9-17 Fo11 P9-18 F912 P9-19 F913
P9-20 Fo14 P9-22 Fo16 P9-23 F917
P9-24 F918 P9-26 F91A P9-27 Fo1B
P9-28 F91C P9-29 F91D P9-30 FO1E
P9-31 FO1F P9-32 F920 P9-33 F921
P9-34 F922 P9-35 F923 P9-36 F924
P9-37 F925 P9-38 F926

PA-00 FAOO PA-01 FAO1 PA-02 FAOQ2
PA-03 FAO3 PA-04 FAO4 PA-05 FAO5
PA-06 FAO6 PA-07 FAQ7 PA-08 FAO8
PA-09 FAO9 PA-10 FAOA PA-11 FAOB
PA-12 FAOC PA-13 FAOD PA-14 FAOE
PA-18 FA12 PA-19 FA13 PA-20 FA14
PA-21 FA15 PA-22 FA16 PA-23 FA17
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CODIGO DE FUNCAO ENDERECO CODIGO DE FUNCAO ENDERECO CODIGO DE FUNGAO ENDERECO
PA-24 FA18 PA-25 FA19 PA-26 FALA
PA-27 FA1B PA-28 FA1C PA-29 FA1D

PB-00 FBOO PB-01 FBO1 PB-02 FBO2
PB-03 FBO3 PB-04 FBO4 PB-05 FBO5
PB-06 FBO6 PB-07 FBO7 PAB-08 FBO8
PB-09 FBO9

PC-00 FCO00 PC-01 FCO1 PC-02 FC02
PC-03 FCO3 PC-04 FCO4 PC-05 FCO5
PC-06 FCO6 PC-07 FCO7 PC-08 FCO08
PC-09 FCO09 PC-10 FCOA PC-11 FCoB
PC-12 FCOC PC-13 FCOD PC-14 FCOE
PC-15 FCOF PC-16 FC10 PC-17 FC11
PC-18 FC12 PC-19 FC13 PC-20 FC14
PC-21 FC15 PC-22 FC16 PC-23 FC17
PC-24 FC18 PC-25 FC19 PC-26 FC1A
PC-27 FC1B PC-28 FC1C PC-29 FC1D
PC-30 FC1E PC-31 FC1F PC-32 FC20
PC-33 FC21 PC-34 FC22 PC-35 FC23
PC-36 FC24 PC-37 FC25 PC-38 FC26
PC-39 FC27 PC-40 FC28 PC-41 FC29
PC-42 FC2A PC-43 FC2B PC-44 FC2C
PC-45 FC2D PC-46 FC2E PC-47 FC2F
PC-48 FC30 PC-49 FC31 PC-50 FC32
PC-51 FC33 PC-52 FC34 PC-53 FC35
PC-55 FC37

PD-00 FDOO PD-01 FDO1 PD-03 FDO3
PD-04 FDO4 PD-06 FDO6 PD-07 FDO7
PD-08 FDO8 PD-10 FDOA
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CODIGO DE FUNGCAO

ENDERECO

CODIGO DE FUNGCAO

ENDERECO

CODIGO DE FUNGAO

ENDERECO

PF-00

A0-00

FFOO

A000

AO-01

A001

A0-02

PE-00 FEOO PE-O1 FEO1 PE-02 FEO2
PE-03 FEO3 PE-04 FEO4 PE-05 FEO5
PE-06 FEO6 PE-07 FEO7 PE-08 FEO8
PE-09 FEOS PE-10 FEOA PE-11 FEOB
PE-12 FEOC PE-13 FEOD PE-14 FEOE
PE-15 FEOF PE-24 FE18 PE-25 FE19
FE-26 FE1A PE-27 FE1B

A002

A2-00

A200

A2-02

A202

A1-00 A100 A1-01 A101 A1-02 A102
A1-03 A103 A1-04 A104 A1-05 A105
A1-06 A106 A1-07 A107 A1-08 A108
A1-09 A109 Al1-10 Al10A Al-11 A10B
Al1-12 Al0C A1-13 A10D

B0-00

B0OOO

BO-01

B0OO1

BO-02

A3-00 A300 A3-02 A302 A3-04 A304
A3-05 A305 A3-06 A306 A3-07 A307
A3-08 A308 A3-11 A30B A3-12 A30C
A3-13 A30D A3-14 A30E A3-15 A30F
A3-16 A310 A3-17 A311 A3-18 A312
A3-19 A313 A3-20 A314 A3-21 A315
A3-22 A316 A3-23 A317

B002
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CODIGO DE FUNCAO ENDERECO CODIGO DE FUNCAO ENDERECO CODIGO DE FUNGAO ENDERECO
BO-03 B0O3 BO-04 B0O4 BO-05 B0OS

[ ewrttombecdesmbiomie |
B1-00 B100 B1-01 B101 B1-02 B102
B1-03 B103 B1-04 B104 B1-05 B105
B1-06 B106 B1-07 B107 B1-08 B108
B1-09 B109 B1-10 B10A B1-11 B10B
B1-12 B10C B1-13 B10D B1-14 B10E
B1-15 B10OF B1-16 B110 B1-17 B111
B1-18 B112 B1-19 B113 B1-20 B114
B1-21 B115 B1-22 B116 B1-23 B117
B1-24 B118 B1-25 B119 B1-26 B11A
B1-27 B11B B1-28 B11C B1-29 B11D
B1-30 B11E B1-31 B11F

B2-00 B200 B2-01 B201 B2-02 B202
B2-03 B203 B2-04 B204 B2-05 B205
B2-06 B206 B2-07 B207 B2-08 B208

B3-00 B300 B3-01 B301 B3-02 B302
B3-03 B303 B3-04 B304 B3-05 B305
B3-06 B306 B3-07 B307 B3-12 B30C
B3-13 B30D B3-14 B30OE B3-15 B30F
B3-16 B310 B3-17 B311 B3-18 B312
B3-19 B313

B5-00

B500

B5-01

B501

B5-02

B4-00 B400 B4-01 B401 B4-02 B402
B4-03 B403 B4-04 B404 B4-05 B405
B4-06 B406 B4-07 B407 B4-08 B408

B502

B5-03

B503

B5-04

B504

B5-05

B505
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CODIGO DE FUNCAO ENDERECO CODIGO DE FUNCAO ENDERECO CODIGO DE FUNGAO ENDERECO
B5-06 B506 B5-07 B507 B5-08 B508
B5-09 B509 B5-10 B50A B5-11 B50B
B5-12 B50C B5-15 B5O0F B5-16 B510
B5-17 B511 B5-18 B512 B5-19 B513
B5-20 B514

L ewssrdwosesswes |
B6-00 B600 B6-01 B601 B6-02 B602
B6-03 B603 B6-04 B604 B6-05 B605

e
C1-00 €100 C1-01 c101 C1-02 €102
C1-03 €103 C1-04 C104 C1-05 €105
C1-06 €106 C1-07 €107 C1-08 C108
C1-09 €109 C1-10 C10A C1-11 C10B
C1-12 c10c C1-13 C10D C1-14 C10E
C1-15 C10F C1-16 €110 C1-17 c111
C1-18 C112 C1-19 C113 C1-20 Cl114
c1-21 C115 C1-22 C116 C1-23 C117
C1-24 c118 C1-25 €119 C1-26 C11A
C1-27 C11B C1-28 c11c C1-29 C11D
C1-30 C11D C1-31 C11F C1-32 €120
C1-33 c121 C1-34 €122 C1-35 €123
C1-36 C124 C1-37 €125 C1-38 C126
C1-39 c127 C1-40 €128 C1-41 €129
C1-42 C12A C1-43 C128B C1-44 c12c
C1-45 C12D C1-46 C12E C1-47 C12F
C1-48 €130 C1-49 C131 C1-50 €132
C1-51 €133 C1-52 C134 C1-53 135
C1-54 €136 C1-55 €137 C1-56 €138
C1-57 €139 C1-58 C13A C1-59 C13B
C1-60 C13C C1-61 C13D C1-62 C13E
C1-63 C13F C1-64 €140 C1-65 c141

263




Manual Técnico — Inversor de frequéncia BD700

CODIGO DE FUNCAO ENDERECO CODIGO DE FUNCAO ENDERECO CODIGO DE FUNGAO ENDERECO
C1-66 C142 C1-67 C143 C1-68 Cl144
C1-69 C145 C1-70 Cl146 C1-71 C147

C3-00 C300 C3-01 Cc301 C3-02 C302
C3-03 C303 C3-04 C304 C3-05 C305
C3-06 C306 C3-07 C307 C3-08 C308
C3-09 C309 C3-10 C30A C3-11 C30B
C3-12 C30C C3-13 C30D C3-14 C30E
C3-15 C30F C3-16 C310 C3-17 C311
C3-18 C312 C3-19 C313 C3-20 C314
321 C315 C3-22 C316

u0-00 7000 u0-01 7001 u0-02 7002
u0-03 7003 u0-04 7004 U0-05 7005
uU0-06 7006 uo-07 7007 u0-08 7008
u0-09 7009 u0-10 700A u0-13 700D
uo-14 700E uU0-15 700F uU0-16 7010
uo-17 7011 uU0-18 7012 u0-19 7013
u0-20 7014 uo-21 7015 uo0-22 7016
u0-23 7017 u0-24 7018 U0-25 7019
uU0-26 701A uo-27 701B u0-28 701C
u0-29 701D u0-30 701E

U1-00 7100 U1-01 7101 U1-02 7102
U1-03 7103 U1-04 7104 U1-05 7105
U1-06 7106 u1-07 7107 U1-08 7108
U1-09 7109 U1-10 710A uUl-11 7108
U1-12 710C U1-13 710D U1-14 711E
U1-15 711F U1-16 7110 u1-17 7111
U1-18 7112 U1-19 7113 U1-20 7114
u1-21 7115 U1-22 7116 U1-23 7117

264




Manual Técnico — Inversor de frequéncia BD700

CODIGO DE FUNCAO ENDERECO CODIGO DE FUNCAO ENDERECO CODIGO DE FUNGAO ENDERECO
U1-24 7118 U1-25 7119 U1-26 711A
u1-27 711B u1-28 711C U1-29 711D
U1-30 711E u1-31 711F U1-32 7120
U1-33 7121 U1-34 7122 U1-35 7123
U1-36 7124 u1-37 7125 U1-38 7126
U1-39 7127 U1-40 7128 u1-41 7129
u1-42 712A u1-43 712B u1-47 712F
U148 7130 U1-50 7132
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